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Thank you for purchasing the NSK Surgic Pro series surgical unit.

We recommend that prior to use, you carefully read this document regarding instructions for use, handling method, or
maintenance check so that you can carry on using the unit in the future. In addition, keep this operation manual in a
place where a user can refer to it at any given time.

@ Intended to Use
Surgic Pro series is intended for use in dental oral surgery by qualified personnel.
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@ Classification of equipment

e Type of protection against electric shock :
— Class | equipment

e Degree of protection against electric shock :
— Type BF applied part [#&]

e Method of sterilization or disinfection recommended by the manufacture :
— See 11. Sterilization

e Degree of protection against ingress of water as detailed in the current edition of IEC 60529 :
— Foot Control: IPX8 (Protected against the effects of continuous immersion in water)

¢ Degree of safety of application in the presence of a flammable anesthetic mixture with air or with oxygen or nitrous
oxide :
— Foot Control: Category AP Equipment

e Mode of operation :
— Intermittent operation
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/1\ Cautions for handling and operation

M Read these safety cautions thoroughly before use and operate the product properly.
B These indicators are to allow you to use the product safely, prevent danger and harm to you and others. These are
classified by degree of danger, damage and seriousness. All indicators concern safety, be sure to follow them.

Classification Degree of Danger or Damage and Seriousness

/N WARNING | Explains an instruction where personal injury or physical damage may occur.

/NCAUTION | Explains an instruction where minor to medium injury or physical damage may occur.

N O T | C E | Explains an instruction that should be observed for safety reasons.

| 1. Safety precautions prior to use
Read Handpiece’s Operation manual carefully before use.

N\ WARNING

e TO PREVENT ELECTRIC SHOCK Do not unplug the AC Power cord with wet hands.

e TO PREVENT ELECTRIC SHOCK Be sure to prevent water on the Control Unit.

e TO PREVENT ELECTRIC SHOCK Use an electrical outlet that is grounded.

e The system may present a possibility of malfunction when used in the presence of an electromagnetic interference
wave. Do not install the system in the vicinity of the device which emits magnetic waves. Turn off the Main Power
Switch of the Control Unit of this system when an ultrasonic oscillation device or an electrode knife is located in the
vicinity is used.

/N CAUTION

e The accuracy of the Torque Monitor depends on the high precision performance of the handpiece attached to the
micromotor. Real torque value may not otherwise be correctly displayed. To guarantee handpiece torque accuracy,
that matches the monitor display system, USE ONLY the NSK contra angle handpieces listed on “12. Contra Angle
Handpieces and Accessories”. When other handpice had connected, it may not output accurate torque which
indicated on handpiece.

e Surgic Pro series needs special precautions regarding EMC and needs to be installed and put into service according
to the EMC information. (Refer to 16. EMC Information)

e Portable and mobile RF (Radio Frequency) communications equipment can affect Surgic Pro series. Do not use RF
equipment outskirts for the product.

e The use of accessories, Motors and cables other than those specified, with the exception of Motors and cables sold
by the manufacturer of Surgic Pro series as replacement parts for internal components, may result in increased
EMISSIONS or decreased IMMUNITY of the Control Unit.

e Surgic Pro series should not be used adjacent to or stacked with other equipment and that if adjacent or stacked use
is necessary, the Control Unit should be observed to verify normal operation in the configuration in which it will be
used.

¢ \When operating this system always consider the safety of the patient.

¢ Do not attempt to disassemble the Control Unit /Foot Control / Micromotor nor temper with the mechanism.

e Check for vibration, noise and overheating before use and if any abnormalities are found in use, stop using
immediately and contact dealer.

e Use an electrical outlet that is grounded.

e Do not drop, hit, or subject to excessive shock.

¢ Do not bend the Irrigation Tube while the irrigation pump is operating. It could cause tube breakage.

Do not use bent, damaged or sub-standard burs or drill. The Shank could bend or brake.

¢ Do not exceed the recommended speed and torque.




e After each Operation, be sure to lubricate and sterilize the handpiece as soon as it’s cleaned. Blood coagulation can

e The Control Unit can be cleaned with a moist cloth. Disconnect the power supply before cleaning. The Control Unit
and the Foot Control cannot be sterilized by any method.

e \When the system is very frequently used, consider the maintenance of a small stock of replaceable parts.

* Do not disconnect the Motor Cord from the motor.

e Do not wipe with or, clean or immerse in, high acid water or sterilizing solutions.

e Follow the table below for the motion time of motor and handpiece. Continuous ,
use over a long time with high torque may cause the overheating of the Operating Mode

cause corrosion and rusting. However, do not lubricate the Micromotor. Oil could generate excessive heat and cause damage.

handpiece, which in turn may result in an accident. Intermitternt Operation

e Applied parts for patient and/or operator is Handpiece. ON OFF
* Do not fixate the eyes of LED light.

e |f any abnormalities (dark, do not light on or flashing) are found for LED, stop 3 min. 10 min.

using the it immediately and contact dealer.
e Using the Micromotor with light ‘ON” for more than 3 minutes continuously,

motor will become hot. (The maximum surface temperature might reach 45°C Power plug below s used n North America area.
by the situation used) In such cases, stop using the Micromotor till the light part

cools down, or use the Micromotor without turning on the light. |.| ?:jll:’:ﬂ
e Grounding reliability can only be achieved when the equipment is connected to

an equipment receptacle marked "Hospital Only" or "Hospital Grade". Plug Type NEMA 5-15P (Hospital Grade Type)

e For safety’s sake, install the Control Unit in a place where the AC POWER
Cord can be easily removed. (It is possible to disconnect the control unit from the power source by removing the AC
POWER Cord.)

NOTICE

e Turn off the Main Power Switch after each use.

e For service requirements and spare parts contact dealer.

e Use of NSK genuine pre-sterilized, disposable Irrigation Tube is recommended.

e Total recording time is about 100 minutes. (Surgic Pro™)

¢ Do not insert a USB flash drive during operation.

¢ Do not remove USB flash drive while LED lamp is on or blinking.

¢ Do not use data stored in USB flash drive for diagnostic purposes.

* Do not use a USB flash drive other than USB 2.0.

e This device is not guaranteed to work with all USB flash drive. It may not work with USB flash drive with security
functions or those requiring a great deal of electricity.

Temperature Humidity Atmospheric pressure
Use Between 0-40°C (32-104°F) Between 10-85% RH Between 700-1060hPa
Store (Transportation) | Between -10-50°C (14-122°F) Between 10-85%RH Between 500-1060 hPa

No moisture condensation in the Control Unit.
Use at outside of these limits may cause malfunction.
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I 2. Package Contents

LI

*Figure shows Optic Motor and Optic Handpiece

l}\le(T Description Quantity lheg_] Description Quantity
@ AC Power Cord 1 @ Handpiece Stand 1

Foot Controller with Cord (2m) 1 @ Internal Irrigation Nozzle 1
® | Control Unit 1 @ | Nozzle Holder 1
@ Irrigation Tube 5 @ Cleaning Wire 1
@ Coolant Solution Hanger Post 1 @ Calibration Bur 1
@ Optic Handpiece / Non-Optic Handpiece * 1 E-type Spray Nozzle 1
@ Optic Motor / Non-Optic Motor (With Motor Cord) * 1 @ Protection Plug 1
Y-Connector 1 0-ring (Protection Plug) 2
@ | Spare Fuse 2 @ | 0-ring (Motor) 2
@ | Tube Holder 7

* Handpiece will be attached suitable one (Applied part)
* USB flash drive not included.



| 3. Control Unit and Foot Control

Coolant Solution

Hanger Post Holder USB flash drive Socket
Calibration Load

(ML

7) SPEED Key
8) TORQUE Key Main Power Switch
(4) GEAR Ke 9) PROGRAM Key Comottor ooket
y Motor Cord 10) USB REC
() MEMORY Key | Connector Socket Fuse Holder
(6) CAL Key Foot Control Cord

Connector Socket

*The item which does not have number is explained in context.

3-1 Keys on the Control Unit
(1) Light Key

Select the light level. (OFF -> LOW->HIGH) Repeat press Key to cycle through light levels. (Default:HIGH)
(2) Coolant Key

Use to select 6 levels of coolant solution flow from 0 to 5, repeat press Key to cycle through coolant flow levels.
(3) FWD/REV Key

Use to select the direction of rotation. Press this Key once to change the rotational direction. (Once in Reverse the
Control Unit audibly warns with a ‘beep’)

(4) GEAR Key
Use to set gear ratio of the attached handpiece before use. Repeat press this Key until the LCD display indicates the
correct gear ratio of the handpiece.

(5) MEMORY Key
Use to memorize the program parameters set by the operator. Press & hold this Key for approx. 1 second to memorize
parameters. When beep sounds, the new program parameters have been memorized.

(6) CAL Key
Use to activate calibration cycle of the handpiece before use.

(7) SPEED Key (- +)
Use to set the Micromotor speed. Press [+] Key to increase, and [-] Key to decrease speed. When keep pushing the

key to change the speed quickly. (When the upper and lower speed limits are reached an audible alarm ‘beep’ is
sounded).

(8) TORQUE Key (- +)
Use to set the torque range. Press [+] Key to increase and [-] Key to decrease torque range. When keep pushing the
key to change the torque range quickly. (When the upper and lower torque range limits are reached an audible alarm
‘beep’ is sounded). The torque range setting should be selected according to the attached handpiece gear ratio.

(9) PROGRAM Key (- +)
Select the available programs. (1 to 8) Press [+] Key to ascend and [-] Key to descend program number. You will find
all program numbers sequentially by pressing Keys.

(10) USB REC (Surgic Prot ONLY)

Press this Key to record the Surgic Pro series operation to USB flash drive.

A short push will save data being memorized to USB flash drive. A long push (about 2 seconds) will erase data saved
on the control unit memory.
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3-2 LCD display on the Control Unit Console

(A) Clock Display ~ (E) USB flash drive ~ (B) SPEED (@) TORQUE

i
(C) IMPLANT SYSTEM )

(D) Memory Time  — guuS S mn

(F) TORQUE Graph : . J
(H) Light Level L"m R c (= procnan + )

USB REC

(1) Coolant Level ~ (J) FWD/REV Direction  (K) GEAR Ratio (L) PROGRAM Number

(A) Clock Display (Surgic Pro+ ONLY)
Clock display. Time is displayed using batteries installed in the Control Unit.

(B) SPEED
Selected speed indication. Rotation speed is displayed during rotation. When rotation stops, the maximum rotation
speed set is displayed. Depressing Foot Control: Rotation speed of the motor displayed on the LCD (Assuming the
correct gear ratio is selected) Foot Control speed varies depending on how far foot is depressed. Without pressing
Foot Control: Max Rotation preset setting displayed on the LCD

(C) IMPLANT SYSTEM
The number of the implant system being used is displayed. (1 to 8)

(D) Memory Time (Surgic Pro+ ONLY)
Memory time remaining is displayed (Remain Time).

(E) USB flash drive (Surgic Prot ONLY)
When USB flash drive is inserted, it is displayed on the LCD.

(F) TORQUE Graph
Display the actual operating torque range. When all bars illuminate, the operating torque is at maximum. When bars
are half illuminated then the operating torque is approximately 50% of the preset torque.

(G) TORQUE
Selected torque indication. When using the 1:1 direct drive or Speed increasing handpiece, the torque is not displayed.
(This function is appropriate for 2:1 reduction speed handpiece or more)

(H) Light Level (For Optic ONLY)
Displays the selected light level; light levels are HIGH, LOW and OFF.

(1) Coolant Level
Displays the selected coolant solution flow level; the selected Flow level is indicated by 0 to 5 levels of illuminated
indicators. No illumination indicates when the Coolant Solution Flow is off.

(J) FWD/REV Direction
Displays the selected direction of handpiece rotation. When rotating, the circumference display rotates.

(K) GEAR Ratio
Selected Gear Ratio of the handpiece.

(L) PROGRAM Number
Selected Program Number indication. (1 to 8)

NOTICE e Right after turning on the power source, the clock may display “88:88/00:00” or the LCD of the USB

REC key may blink, but these are not malfunctions.

e When the power source is turned on, the device will return to its default settings. To save a setting,
see 6-1 Programming the Micromotor Operation. (Default: Implant system 1, Light HIGH, Coolant Flow
3, Rotation F, Gear Ratio 20:1, Program Number 1, Torque 20Necm, Speed 800min™)

© \When packed for shipping, etc., the clock will blink on “00:00” if the clock has not been set. See 5-1 Clock and
Date.

e When the clock display blinks on “- -: - -, the clock batteries have run out. Contact the retailer where device
was purchased.



Foot Control Cord and Plug

(d) Forward/Reverse Button

3-3 Foot Control
(b) PRG (Program) Button
e ;fe ,

(a) Coolant Solution Flow
Volume Button \@/

(
N

(c) Speed Control Pedal

(@) Coolant Solution Flow Volume Button

Use to select 6 levels of coolant solution flow from 0 to 5; each level may be increased by one step pressing this
button. If you press this button in level 5, it returns to level 0.
(b) PRG (Program) Button

Use to select the desired program number. Program numbers will always ascend each time this button is pressed and
released. To descend, press and hold for 1 second then release.
(c) Speed Control Pedal

Use to start and stop the Micromotor and to control the speed during operation. The Micromotor operational speed is
directly proportional to the position of the foot control, up to the preset maximum.
(d) Forward/Reverse Button

Use to change the rotational direction of the Micromotor. Push once to change the rotational direction.

I 4. Installation - e

& e Install the cord/plug only power is OFF.
CAUTION

4-1 Connecting the Motor Cord
Align the [+] mark on the Motor Cord with [+] mark on the
Control Unit.

Push the Base of Motor Cord Plug into the socket until the
locking joint ‘clicks’ into place.

To disconnect the plug; pull back the Lock Joint, pull further
to disconnect the cord.

Fig.1
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4-2 Connecting the Handpiece

& e \When using the Optic Surgic Pro micromotor (SGL70M), USE ONLY Optic contra-angle handpieces.
CAUTION  Non Optic handpieces may not precisely connect to the micromotor and it may malfunction when the
micromotor is under load.

1) Push the handpiece on to the motor taking care to keep it in

alignment. s
2) Twist the handpiece until it locks into position with a clicking sound. - E[{II

Fig.2
4-3 Connecting the Foot Control N
Face the screw on the Foot Control Cord Plug downward H ®
then insert the plug into the Foot Control Cord connector /
socket on the Gontrol Unit. Secure the plug by fastening Serew )

the Lock Nut. Refer Fig.3.

4-4 Connecting the AC Power Cord

Correctly align then insert the AC Power Cord into the ;9?3’
AC Power Cord Connector Socket at the back of the
Control Unit. (Fig.3) AC Power Cord Foot Control Cord Plug

Fig.3

4-5 Installing the Irrigation Tube
Ensure the Pump Cover Lever is in the ‘OPEN’ position, with the Irrigation tube ‘Needle’ towards the backside of the
Control Unit. Position the stoppers of the tube assembly in to the Tube Guide securely. (Fig.4)

Pump Cover

<OPEN Position>

Fixed Position

/Water flow direction

Fig.4

Pump Cover Lever

Stopper



& e Make sure that the tube is securely
CAUTION set on the rollers when closing
the Pump Cover. If the tube is not
correctly positioned on the Rollers
and the cover is closed, the tube

could be cut or sheared. (Fig.5)

e Do not mount the Irrigation Tube
except the person who specially
educated.

e Do not mount the Irrigation Tube
during Power is ON.

After the tubes are correctly positioned, close the Pump Cover by <CLOSE Position>

turning the Pump Cover Lever to the ‘CLOSE’ position. (180 degrees
counterclockwise) (Fig.6)

To remove, ‘OPEN’ the Pump Cover Lever then remove the tube.

Fig.6
4-6 Mounting the Coolant Solution Hanger Post

Mount the Coolant Solution Hanger Post onto the Holder on the Control
Unit. (Fig.7)

. N Fig.7
4-7 Insertion of the Irrigation Tube ’

) Close the Tube Clamp, between the Irrigation Tube Needle and the Irrigation Pump. (Fig.8)

) Insert the Irrigation Tube Needle into the Bottle Cap. (Fig.9)

) Open the Tube Cap to supply air into the bottle. (Fig.10)

)

1
2
3
4) Open the Tube Clamp.

Bottle Cap Tube Cap

Tube Clamp [I %7 IJ @

Irrigation — |
Tube Needle

Fig.8 Fig.9 Fig.10

& Do not operate the Irrigation Pump if the tube is bent or the Tube Clamp is in the closed position. This
CAUTION could cause the tube to burst or slip out of the bottle.
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4-8 Compatibility check of Internal Irrigation Nozzle/Drill

Internal irrigation nozzles accompanied with this product; is not necessarily fitted into all the drills on the market.

Follow the instructions given below for confirmation prior to use.

Failure to do so or to fit the Internal Irrigation Nozzle into drills may cause a leakage of saline solution, which will

result in problems such as rust or sudden stop of equipment during use.

* To mount the Drill, refer to attached Handpiece Operation Manual.

Instructions:

1) Attach a bottle of saline solution to the Control Unit.

2) Connect the Internal Irrigation Nozzle into the tip of the irrigation tube.
3) Insert the Internal Irrigation Nozzle into the drill from the back. (Fig.11)
4) Purge at “Maximum” for 5 seconds.

Irrigation Tube

Points to be checked:

Fig.11

e Cleanliness of the saline solution coming out from the drill; if solution is colored there could be rust inside of the

drill. If so renew the drill.

e Water Flow; if the flow is low and/or the flow from the drill is asymmetric, renew the drill.
e No water leakage between Internal Irrigation Nozzle and drill before use, ensure no water is leaking from the
entry point of irrigation nozzle, a broken seal or no seal in the drill may be the cause. Replace the drill even if its

new, saline solution ingress into handpiece will cause malfunction.

O
CAUTION

use, stop using and perform some troubleshooting.

4-9 Irrigation Nozzle Attachment

e |f malfunction such as a leakage of saline solution from the back of Contra Head is detected during

X-SG20L and SG20 has 3 irrigation methods available depending on tool and application; External, Internal or both,

for installation detail, refer to the attached handpiece Operation Manual.

4-10 Attaching the Tube Holder

Use the Motor Cord as a strain relief for the ‘Irrigation Tube’. It is
easier to insert Motor Cord first, then the Irrigation Tube. (Fig.12)

4-11 USB flash drive (Not supplied) (Surgic Pro* ONLY)

Motor Cord

\ Tube Holder
3
8

Irrigation Tube

1) Open the Insertion Opening Cover on the Control Unit side.
2) Completely insert the USB flash drive. The USB mark will appear

on the LCD DISPLAY when USB flash drive is recognized by the
device. (Fig.13)

AN
CAUTION

e Do not apply strong impact to USB flash drive when
it is connected. When the USB flash drive is not
connected, close the Insertion Opening Cover.

| 5. Setting
5-1 Clock and Date

Fig.12
0ooo
100 .. G
@u% flash drive
Socket
Fig.13

By setting the date and time, data on treatment will be recorded by day. (See 6-5 USB Function to learn how to

store data on a USB flash drive.)
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NOTICE ° Set the Clock before you use this system.
e |f the clock display does not appear or is shown as “- - : - -” the internal batteries may have run out.
Contact the retailer where device was purchased.
e The clock runs on a 24-hour display system.
e The years can be set from 2010 to 2099.

1) Push both the USB REC key and SPEED (-) for about 2 seconds.

2) The setting screen will appear on the LCD. Settings can be made for year, month, day, hour, and minute in that
order. Input the data, and press the USB REC key to move to the next item. (The item you have chosen will blink.)

3) Change numbers by pressing the SPEED (+ -) key. A long push will increase numbers in increments of 5.

4) When all items are set, press the USB REC key for 2 seconds to save settings.

& e |f the power goes off while settings are being made, the changes will not be saved. Start once more at the

CAUTION  beginning.

e |f data is already stored in the internal memory, it will not be possible to set the date.

5-2 lllumination Adjustment (X-SG20L Only)
Repeat press LIGHT key to cycle through light levels. Pressing LIGHT key to change illumination volume. (OFF —
LOW — HIGH) (Default is HIGH)
To save the changes, press the MEMORY key for at least 2 seconds.

NOTICE ° Repeat the above procedures when restoring operation.
e The lamp status will remain set even if the power is switched “OFF” and “ON”.
e This function is only applicable for an optic motor and handpiece.

5-3 Sound Volume
It is possible to change the volume for operation and warning sounds for keys.
1) Turn on the power while pressing the [CAL] key.
2) When turning ON, the volume will alternate between “Large” and “Low.” (The default is “Low”)
* Sound Volume is not displayed on the LCD Display. The actual sound changes.

NOTICE e Settings will be saved even if the power is turned off.

5-4 Motor Stop Time
It is possible to change the motor stop time after releasing the speed control pedal.
1) Turn on the power while pressing the SPEED (- +) key.

2) When turning ON, you will hear beeps, and the motor stop time will alternate between “Normal” and “Quick.” (The
default is “Normal”)

* This setting is not displayed on the LCD Display. Use the beeps you hear when the pedal is depressed to identify
the current setting. A single beep is heard for “Normal” and two beeps are heard for “Quick.”

NOTICE e Settings will be saved even if the power is turned off.

5-5 Factory Settings
When initialized, the device will revert to factory settings. Preferred settings and programs, etc. will be erased, so
be sure to make memos of them.
1) Turn power on while pressing the PROGRAM (+ -) Key.

2) “Set” will come up on the LCD Display. (there will also be a short beep) By pressing [CAL] key, the device will
revert to factory settings.

3) “Fin” will come up on the LCD Display. (there will also be a long beep) Initializing is complete when the screen
goes back to its usual display.

& e Even when the device reverts to factory settings, date and time data will not be initialized.

CAUTION

1
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| 6. Operation

6-1 Programming the Micromotor Operation

The Control Unit can memorize 8 programs. Each program includes the following functions which will be
automatically performed when the appropriate program number is selected.
Gear ratio of contra angle handpieces

Speed .

Direction of rotation Power Switch o ~
imi Symbol Mark

Torque upper limit ymbol Mar

Coolant Solution Flow T OFF N

Light Level

1) Turn on the power by pushing the Main Power Switch toward [-]; on
power up IMPLANT SYSTEM Number 1 program number 1 is displayed by default.
2) Select a program number by using either step (a) or step (0):
(a) Press the PROGRAM (+ -) Key on the Control Panel until the desired program number is displayed.
(b) Press the PRG(Program) Button on the Foot Control until the desired program number is displayed.
3) Selecting the Rotate direction of the handpiece. Select it by using either step (a) or (b):
(a) Press FWD/REV Key on the Control Panel until the desired direction is displayed.
(b) Press the Forward/Reverse Button on the Foot Control until the desired direction is displayed.

NOTICE ° There will be a beeping sound while “R” is displayed.
e Beeping sounds heard during rotations and when the device is stopped are not the same. Different sounds
do not indicate a malfunction.

4) Selecting the Gear ratio of contra angle handpieces relevant to the program; Press the GEAR Key to select the
gear ratio of the handpiece (Gear Ratio will display on the LCD).

5) Set the required max operating speed by pressing the SPEED (+ -) Key. Each time this Key is pressed display
changes to the next speed level. By pressing this Key for more than 1 second brings the speed quickly to the
next level until the speed display reaches its upper or lower limit.

- When the speed setting reaches the upper or the lower limit, an audible beep is heard and the speed setting
cannot be changed any further.

6) Set the torque upper limit by pressing the TORQUE Key on the Control Panel. Each time this Key is pressed
display changes to the next torque level. By pressing this Key for more than 1 second brings the torque quickly
to the next level until the torque display reaches its upper or lower limit.

- When the torque setting reaches the upper or the lower limit, an audible beep is heard and the torque setting
cannot be changed any further.

7) The level of Coolant Solution Flow volume has 6 Flow level (0-5) (0 = no coolant Flow). Select a Coolant Solution
Flow Volume using either step (a) or step (b):

(a) Press the COOLANT Key on the Control Panel until the desired flow level is displayed.
(b) Press the Coolant Solution Flow Volume Button on the Foot Control until the desired flow level is displayed.

8) After completing steps 2) - 7). press and hold MEMORY Key until beep is heard. The beep confirms that the
programming is completed. If you hear a short beep when the MEMORY Key is first pressed ignore this sound
and keep the MEMORY Key depressed until a long beep is heard.

* Repeat the above steps 2) - 8) to program any one of the 8 available programs.

6-1-1 Program Skip Function

When switching programs using the Foot Control, Program Numbers that are not chosen can be chosen ahead of time.

1
2
3
4

Choose Program Numbers that you want the Control Unit to skip.

Use the SPEED (-) Key to display the Minimum Rotation Speed.

Release the SPEED (-) Key, and then push it again. Display “---" on the LCD.
Push the MEMORY Key until it beeps (about 2 seconds) to memorize.

o>
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NOTICE ° Itis possible to choose programs that have been skipped using the Control Unit.

6-2 IMPLANT SYSTEM

Surgic Pro Series can memorize 8 different IMPLANT SYSTEMs. Also, you can program 8 steps in one SYSTEM
number which you use. When you set the program, refer to values which Implant manufacture recommends.

When programming each IMPLANT SYSTEM, the SYSTEM number may be changed by pressing the PROGRAM (+)
and (-) Key simultaneously.

6-3 Calibration Function

The rotation resistance of a handpiece depends on the handpiece model, condition, and internal wear of the

handpiece gears. This Control Unit incorporates an automatic function to recognize the level of the resistance of the
attached handpiece and motor.

NOTICE ° This equipment is optimized to obtain the highest calibration accuracy at a gear ratio of 20:1. For

calibration USE ONLY the 20:1 reduction handpiece listed on “12. Contra Angle Handpieces and
Accessories”.

e Micro saw handpiece should not be calibrated.
e Calibration should be performed only on NSK handpiece.

6-3-1 Calibration preparation

1) Attach Gear Ratio (Reduction Ratio) 20:1 handpiece to the motor.

2) Attach the Calibration Bur to the handpiece.

3) Press the [CAL] key for about 2 seconds. There will be a beep
and the display will switch to Calibration Mode.

6-3-2 Conducting Calibration

(N« Do ot apply load during no-load calibration. If load is applied, “FAIL” will appear on the LCD, and
CAUTION calibration will stop.

1) No-load calibration - torque display “L”

Hold the motor in your hand and make sure that “L” is displayed =1
on the torque display. Push [CAL] key without applying load. The g -
calibration bur will begin to rotate. Calibration is complete when ————mmuilll b nom

there is a beep and “donE” appears on the display.

=N
2) Load calibration- - -torque display “H” oo
Make sure “H” is displayed on the torque display, plug the
calibration bur into the Torque Lord Push [CAL] key (The calibration CAL >
is done while applying torque load, so securely grasp the handpiece. ——cm=sssfll  H.2
The calibration bur will begin to rotate. Calibration is complete when 20
there is a beep and “donE” appears on the display). M

3) Speed calibration

Remove the bur from the Torque Lord then press the [CAL] key (Calibration bur should not touch anywhere).
The bur will begin to rotate at a slow speed. After rotating slowly for 8 seconds, the bur will rotate at high
speed for 8 seconds. There will a beep when calibration is complete. Calibration mode will finish automatically.

13
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& e During a process, it is important to hold the Calibration Bur vertically without applying any forcible
CAUTION  power. Making the Calibration Bur tilt or pressing it may cause a loss in accuracy.

Calibration fail example

e Extreme gear abrasion and mechanical loss can exceed the control limits. Correct data cannot be obtained during
calibration cycle and the calibration will fail. In this case, request repair.

e |f nonconformities such as extreme abrasion of the gear and mechanical loss exceed the control limit, correct
data cannot be obtained during calibration will fail. In this case, request repair.

e Calibration fail; if the calibration bur makes contact with something during no load calibration or no load is
erroneously applied during load calibration.

6-4 Standard Operation

1) Select the desired program number.
Control Unit: Press PROGRAM (+ -) Key.
Foot Control: Step on the Foot Control PRG (Program) Pressing the PRG (Program) Button for 1 second
more will descend the to the next program number.

2) Step on the Speed Control Pedal in the middle of the Foot Control the motor will start to run. The Coolant Pump
will also run (if programmed). Speed increases as the pedal is depressed. When the Speed Control Pedal is fully
depressed the speed reaches the maximum preset value.

3) Reversing the motor rotational direction: To reverse direction of the motor (and bur) simply step on the Foot
Control Forward/Reverse Button. A warning beep can be heard when the rotational direction is in reverse mode.

& e Using the Micromotor with light ‘ON’ for more than 3 minutes continuously, motor will become hot (The
CAUTION maximum surface temperature might reach 45°C by the situation used). In such cases, stop using the
Micromotor till the light part cools down, or use the Micromotor without turning on the light.

e Activation of the torque limiter: During use, when the drilling load reaches the preset torque upper limit, the
integrated torque limiter automatically activates to prevent over torque. When the torque limiter activates,
the motor stops after beeping for 1 second. To reactivate the Micromotor, release the speed control pedal
and depress it again.

4) Release the Foot Control Pedal, and the Micromotor will automatically stop.

6-5 USB Function (Surgic Pro* ONLY)

NOTICE © When the clock is not set, the time and date will not be recorded on data. It is recommended that the
clock be set before using the device.

The internal clock is used along with the different operations of this device (date used, starting time, length of time,
Gear Ratio,level of Coolant Solution Flow, Rotation Speed, FWD/REV, Torque, Program Number), making it possible
to store data in chronological order on USB flash drive (CSV files, BMP files).

Stored data can be viewed on a personal computer.

*Files and graphs saved

Folders are created in 3
order by date

CSViile -
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 ABMP file can only be created only when Gear Ratio is 20:1 and the rotation speed is 50min™ or less.
NOTICE

*BMP File  Time Torque Irrigation Volume
Djte Rotation Speed | Gear Ratio | Program Number
TOrque |  zo-octzoto  20:26:9¢  [SPEzomms [romaueowem] _cear | cooaw | prosmaw |

A 20 | 3 [ 2:1 | 0o | 3 |

Set torque index

0 NN

& e Total recording time is about 100 minutes.
CAUTION ° Do not insert a USB flash drive during operation. Only insert after operations are completed in order to

store data.

Do not use data stored in USB flash drive for diagnostic purposes.

¢ Do not use a USB flash drive other than USB 2.0. (To 32GB verification being complated)

¢ Do not remove USB flash drive while the LED lamp is on or blinking.

e The LED lamp and their meanings are given below:
lamp on = internal memory is copying data, blinking = USB flash drive is storing data.

e This device is not guaranteed to work with all USB flash drive. It may not work with USB flash drive
with security functions or those which use a great deal of electricity.

e Do not turn the device on or off with the USB flash drive inserted.

e Be careful to insert the USB flash drive in the correct direction.

e When a USB flash drive is not connected, close the cover of the connector.

e |f power is turned off, the internal memory will be erased. Turn off power after storing data on USB
flash drive.

6-5-1 Internal memory

After power is turned on and the motor begins to rotate, memorizing will begin automatically (A USB flash drive need
not be connected).

6-5-2 Transmitting stored data

1) Insert a USB flash drive. (When correctly recognized, the USB flash drive mark will appear on the LCD).
2) Push the USB REC key to copy stored data onto the USB flash drive (During the control unit copying the data.
LED lamp blink).

NOTICE e Distinguish rotating direction and torque that has been set using line types.
e While in operation (memorizing), the LED lamp will light up. About 10 seconds after operation stops,
the LED lamp will turn off and memorizing will stop temporarily (The time counter will also stop
temporarily).

6-5-3 Resetting

Press the USB REC key for at least 2 seconds. The amount of remaining recording time will be reset after the
beep goes off (Initialized time: 100 min).
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I 7. Protection Circuit

An electronic circuit breaker automatically functions to protect the motor and the Control Unit if the motor is ever
overloaded. Power supply to the motor will automatically be terminated an Error code will be displayed on the Control

Unit.

When torque exceeds the set figures, “SAFE” will appear on the LCD, and the device will stop.

*Resetting the Protection Circuit

To reset the Protection Circuit, release and then depress the Speed Control Pedal.

| 8. Error Code & Troubleshooting

If an operational problem occurs the display will show an Error Code allowing immediate problem diagnosis.

When an error occurs, there will be a beep and an Error Code will appear on the LCD. The Error Code will blink until
the error is alleviated. The USB REC LCD will go on for about 10 seconds.

Release and then depress the Foot Control to perform an error check again. If no problem is found, the error is
canceled and operations can continue.

Error code Error Mode Cause of Error Remedy
Memory failure. Request repair.
((Surgic Pro 1))
- Erroneous memory. (Not
USB)
F0 System Error. - USB flash drive other
than the type stipulated
(mouse, printer, etc,) is
connected.
E1 Excessive Current Extended use under heavy load. Electrical contact may be insufficient.
Detected. Short circuit in the motor. Securely re-connect the Motor Cord.
. When an error cannot be eliminated, request
Excessive Voltage . .
E2 Motor cord failure. repair.
Detected.
Motor sensor failure (Hall IC).
Motor Cord failure.
E3 Motor Sensor Error. .
Request repair.
Ingress of water into a Motor. Make sure to put a Protection Plug when
Thermo-disinfecting it.
Overheating by extended use under A.”OW ltio C.OO| dqwn before USe. .
. ) Since heat is sufficiently radiated, periphery of
Control Unit Interior | heavy load. . ;
E4 . . . the main Control Unit should be
Over-heating Error. Operation of the Control Unit under . .
. well-ventilated wherever possible. When an
an extremely high temperature. - ,
error cannot be eliminated, request repair.
When rotation and stop are repeated in
Abnormal voltage generated in the | short frequencies, a circuit may be activated
E5 Breaking Error start / stop switch circuit. which limits acceleration at start. Wait a few
g ' Failure in the start / stop switches | seconds and then use.
circuit. When an error cannot be eliminated, request
repair.
The chuck may be opened, or may not be
Motor Rotation Handpiece attachment failure. sufficiently closed. Securely close the chuck.
E6 . . -
Failure Error. Motor failure. When an error cannot be eliminated, request
repair.
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E7 | Pump excess voltage.

ES Pump excess current.

The Irrigation tube is incorrectly
fitted and loading the pump roller.
The pump falils.

Check the Irrigation tube.
If an Error Code is displayed even when the
Irrigation tube is normal, request repair.

Foot Control

Connection failure of the connector.

Check the connection state of the connector.
The Error Code is displayed even when the

(Optic Motor).

E9 . Failure of the inside of the Foot .
abnormality. Control connector is normally connected, request
' repair.
LED excess voltage . - .
E10 (Optic Motor). Failure of LED circuit. Request repair.
LED excess current Check if the safine solution hasn't Remove the saline solution completely.
E11 penetrated the motor lamp.

Failure of LED circuit.

Request repair.

Errors Related to the USB Function (Displayed on the “Memory Time” indicator)

Error code

Cause of Error

Remedy

USB flash drive other than the type stipulated is connected

Please connect using the proper type of

e Other USB flash dri

e Use of a USB flash drive on which copying is prohibited.
e File name is already in use.

ve related error.

UEO ("EQ” will be displayed on the SPEED screen). USB flash drive.

UE1 USB flash drive module circuit error. Notify retailer where device was purchased.
Data cannot been stored on USB flash drive for the one of
the following reasons:

UE2 e | ack of available memory on USB flash drive. e Replace USB flash drive.

e Remove lock that prevents copying.
e Change the file name.
e Read instructions for USB flash drive use.

Error

Cause of Error

Remedy

Screen is blank.

inserted.

Plug to power source is not properly

Check to make plug is in.

Blown fuse.

Replace fuse.

Malfunction of power switch.

Request repair.

Rotation number display is “--" and
numbers are displayed and numbers
alternate.

pressed.

Power is on while Foot Control is being

Remove foot from Foot Control.

Foot Control malfunction.

If the problem is solved by removing
the Foot Control, the Foot Control has
malfunctioned. Repair is required.

Control Unit malfunction.

If the problem is not solved by
removing the Foot Control, the unit

has malfunctioned. Repair is required.

Will not rotate even if the Foot Control

is pressed.

Cord connection is loose.

Check connection.

Control.

Malfunction of Control Unit or Foot

If the problem is not solved by
checking the connection, system
repair is required.
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I 9. Fuse Replacement

If the Control Unit does not function, check the fuses (Fuse Box lock
located on the rear of the Control Unit). To access the Fuse, use
a pointed tool push on the fuse locking latch and the drawer will
spring open. (Fig.15)

Fuse Ratings
120V | T3.15AL 250V
230V | T1.6AL 250V

I 10. Maintenance

10-1 Maintenance of the Control Unit and Foot Control

If blood or saline solution has stained the Control Unit or Foot Control, remove the AC Electrical Cord; wipe Control
Unit or Foot Control with a damp cloth, then with an alcohol-absorbed cloth.

10-2 Maintenance of the Handpiece and Motor
Remove debris from the product. Do NOT use a wire brush. Protection Plug

Wipe clean with alcohol-immersed cotton swab or cloth. @F
)
= —(1IF

This handpiece and motor can be cleaned and disinfected with ‘ ‘
a Thermo-Disinfector. Protection Plug O-Ring

Attach the Protection Plug to the motor. Fig.16

For detail, refer to the Thermo-Disinfector’s Operation Manual.

& e Always use the Protection Plug during Thermo-Disinfector.
CAUTION * Do not use Protection Plug without the mounting 0-Ring. It may cause a malfunction. If 0-Ring had
damaged, replace it immediately.
e For information on the handpiece, see the operation manual for the handpiece.

NOTICE * Protection Plug O-ring is consumable supply. If it damaged, replace it new one.
Optional Protection Plug: Order Code 10001595
Protection Plug 0-Ring: Order Code 0312457102
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I 11. Sterilization
This handpiece and motor can be autoclavable up to Max.135°C.

e Autoclave sterilization is recommended.
e Autoclave sterilization is required for the first time use and after each patient as noted below.

& Only ltems Specified below can be autoclaved.

CAUTION  ° Handpiece * Micromotor with Motor Cord * Handpiece Stand
e |nternal Irrigation Nozzle e Tube Holder © Nozzle Holder
e Protection Plug e Calibration Bur

*Autoclaving
1) Remove blood and debris from the handpiece and motor.
Clean inside the handpiece; by using the spray lubricant

2)
3) Place those in autoclave pouch (not included in the package) and seal it.
4) Autoclavable up to max. 135°C.

ex.) Autoclave for 20 min. at 121°C, or 3 min. at 134°C.
5) Keep the handpiece in the autoclave pouch to keep it clean until you use it.

* EN13060/EN ISO17665-1 recommends autoclaving for 3 minutes (minimum holding time) at 134°C or 15
minutes(minimum holding time) at 121°C.

NSK recommends Class B sterilization.

& e (Clean and lubricate the handpiece before autoclaving. Autoclaving a handpiece stained with blood or
CAUTION debris could cause damage to the handpiece.
e Do not lubricate the micromotor.

e Do not disconnect the motor cord from the micromotor.
e The Irrigation tube is a single use and cannot be autoclaved.
e \We do not recommend you to sterilize on plasma sterilization or EOG sterilization.
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| 12. Contra Angle Handpieces and Accessories

Listed below are the contra angle handpieces which should be used with the Surgic Pro micromotor to guarantee torque

accuracy.
Order Code Description Remarks
1003 X-SG20L Optic surgial handpiece.
C1010 SG20 Non-optic surgial handpiece.
C1068 X-DSG20L Optic dismantling surgial handpiece.
C1067 X-DSG20 Non-optic dismantling surgial handpiece.
C1076 X-DSG20Lh Optic dismantling surgial handpiece with hexagon.
C1075 X-DSG20h Non-optic dismantling surgial handpiece with hexagon.
Order Code Description Remarks
(823752 Y-Connector Used for branching the internal and external coolant irrigation.
Y¥900113 Irrigation tube (Pack of 5) For replacement tube use.
20000396 Nozzle Holder (for X-SG20L) | Supplied as standard accessory items.
20000357 Nozzle Holder (for SG20) Supplied as standard accessory items.
10000324 Internal Irrigation Nozzle Supplied as standard accessory.
Y¥900083 Tube Holder Supplied as standard accessory for Irrigation Nozzle.
7182100 PANA SPRAY Plus For High & Low speed handpieces.
I 13. Specification
(Control Unit) (Micromotor)
Model Surgic Pro+ Model SGL70M SG70M
(with USB) Type E1023 E1025
Surgic Pro Rotation Speed Range | 200 — 40,000 min
(Without USB) Input Voltage DC24V
Type NE250 (with USB) Dimensions (923.5x.103.3mm (without cord)
NE294(without USB) Cord Length 2m
Power Supply Voltage | AC120/230V OPTIC White LED |
Frequency 50/60Hz
Power Consumption | 40VA (Foot Control)
Max. Pump Output | 75ml/min Model FC-78
Dimensions W265xD220xH100mm Cord Length 2m

I 14. Disposing Product

Consult with dealer from whom you purchased it about waste disposal.
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| 15. Symbols

% TUV Rhineland of North America is a Nationally Recognized Testing Laboratory (NRTL) in the United States and is accredited by the
cwets - Standards Council of Canada to certify electro-medical products with Canadian National Standards.

This product is designed not to become the ignition source in air and flammable anesthetic gas.

C € % The EU directive 93/42/EEC was applied in the design and production of this medical device.

‘ Protected against the effects of continuous immersion in dust and water.
IPX8

E Dispose of this device and its accessories via methods approved for electronic device and in compliance with the Directive 2012/19/EU.

& [Ti] See Operation Manual

(((, )) Marking on the outside of Equipment or Equipment parts that include RF transmitters or that apply RF electromagnetic energy for
| diagnosis or treatment.

[R] Type BF applied part

| 16. EMC Information (Electromagnetic Compatibility Information)

Guidance and manufacturer's declaration - Electromagnetic Emissions.

Surgic Pro series is intended for use in the electromagnetic environment specified below. The customer or the user of the Surgic Pro series should assure that is
used in such an environment. Guidance and manufacture’ sdeclaration electromagnetic emissions.

Emissions test Compliance Electromagnetic environment - guidance
RF emissions Group 1 Surgic Pro series uses RF energy only for its internal function. Therefore, its RF emissions are very
CISPR11/EN55011 low and are not likely to cause any interference in nearby electronic equipment.
RF emissions Class B Surgic Pro series is suitable for use in all establishments, including domestic establishments and
CISPR11/EN55011 those directly connected to the public low-voltage power supply network that supplies buildings
; o used for domestic purposes.
Harmonic emissions Class A
IEC61000-3-2/EN61000-3-2
Voltage fluctuations/flicker emissions Complies
IEC61000-3-3/EN61000-3-3

Guidance and manufacturer's declaration - Electromagnetic Immunity

Surgic Pro series is intended for use in the electromagnetic environment specified below.
The customer or the user of the Surgic Pro series should assure that it is used in such an environment.

Immunity test

IEC/EN60601 test level

Compliance level

Electromagnetic environment - guidance

Electrostatic discharge (ESD)
IEC61000-4-2/EN61000-4-2

+ (2, 4) 6 kV contact
+(2,4)8kVair

+ (2, 4) 6 kV contact
+(2,4)8kVair

Floors should be wood, concrete or ceramic tile. If floors
are covered with synthetic material, the relative humidity
should be at least 30%.

Electrical fast transient/burst
IEC61000-4-4/EN61000-4-4

+ 2KV for power supply lines
+ 1KV for input/output lines

+ 2KV for power supply lines
+ 1KV for input/output lines

Mains power quality should be that of a typical commercial
or hospital environment.

Surge
IEC61000-4-5/EN61000-4-5

+ 1kV differential mode
+ 2kV common mode

+ 1kV differential mode
+ 2kV common mode

Mains power quality should be that of a typical commercial
or hospital environment.

Voltage dips, short
interruptions and voltage
variations on power supply
input lines
IEC61000-4-11/EN61000-4-11

<5% Ut (>95% dip in Ut)
for 0.5 cycle

40% Ut (60% dip in Ut)
for 5 cycles

70% Ut (30% dip in Ut)
for 25 cycles

<5% Ut (>95% dip in UY)
for 5 sec

<5% Ut (>95% dip in Ut)
for 0.5 cycle

40% Ut (60% dip in Ut)
for 5 cycles

70% Ut (30% dip in Ut)
for 25 cycles

<5% Ut (>95% dip in UY)
for 5 sec

Mains power quality should be that of a typical commercial
or hospital environment. If the user of the Surgic Pro series
requires continued operation during power mains
interruptions, it is recommended that the Surgic Pro series
be powered from an uninterruptible power supply or a
battery.

Power frequency
(50/60Hz) magnetic Field
IEC61000-4-8/EN61000-4-8

3A/m

3A/m

Power frequency magnetic fields should be at levels
characteristic of a typical location in a typical commercial
or hospital environment.

NOTE ‘Ut is the AC mains voltage prior to application of the test level.
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Guidance and manufacturer's declaration - electromagnetic immunity

Surgic Pro series is intended for use in the electromagnetic environment specified below.
The customer or the user of the Surgic Pro series should assure that it is used in such an environment.

Immunity test

IEC/EN60601 test level

Compliance level

Electromagnetic environment - guidance

Conducted
RFIEC61000-4-6/EN61000-4-6

Radiated RF
IEC61000-4-3/EN61000-4-3

3Vrms

3V/m

150 kHz to 80MHz

80MHz t0 2.5 GHz

3Vrms

3Vrms

Portable and mobile RF communications equipment should be
used no closer to any part of the Surgic Pro series, including
cables, than the recommended separation distance calculated
from the equation applicable to the frequency of the transmitter.

Recommended separation distance

d=12VP_
d=1.2VP_ 80MHz to 800MHz
d=23VP 800MHzto 2.5GHz

Where P is the maximum output power rating of the transmitter in
watts (W) according to the transmitter manufacturer, and (d) is
the recommended separation distance in meters (m).

Field strengths from fixed RF transmitters as determined by an
electromagnetic site survey(a) should be less than the compliance
level in each frequency range(b).

Interference may occur in the vicinity of equipment marked with

the following symbol:
(®

NOTE1

At 80MHz and 800MHz, the higher frequency range applies.

NOTE2 These guidelines may not apply in all situations. Electromagnetic propagation is affected by absorption and reflection from structures, objects and people.

a Field strengths from fixed transmitters, such as base stations for radio (cellular/cordless) telephones and land mobile radios, amateur radio, AM and FM radio
broadcast and TV broadcast cannot be predicted theoretically with accuracy. To assess the electromagnetic environment due to fixed RF transmitters, an
electromagnetic site survey should be considered. If the measured field strength in the location in which the Surgic Pro series is used exceeds the applicable RF
compliance level stated above, the Surgic Pro series should be observed to verify normal operation. If abnormal performance is observed, additional measures
may be necessary, such as reorienting or relocating the Surgic Pro series.

b Over the 150kHz to 80MHz frequency range, the field strength should be less than 3V/m.

Cables and accessories Maximum length | Shield Complies with

Micromotor with Motor Cord | 2.0M Unshielded | RF emissions, CISPR11: Class B/ Group 1
Foot Controller with Cord 2.0M Unshielded | Harmonic emissions: IEC61000-3-2/EN61000-3-2
AC Power Cord 2.0M Unshielded | Voltage fluctuations/ flicker emission: |IEC61000-3-3/EN61000-3-3

Electrostatic discharge (ESD)
Electrical fast transient/burst
Surge:

Conducted RF:
Radiated RF:

Power frequency(50/60Hz) magnetic field:

. IEC61000-4-2/EN61000-4-2
IEC61000-4-4/EN61000-4-4
|IEC61000-4-5/EN61000-4-5

Voltage dips, short interruptions and voltage variations on power supply input lines:

IEC61000-4-11/EN61000-4-11
|IEC61000-4-8/EN61000-4-8
IEC61000-4-6/EN61000-4-6
|IEC61000-4-3/EN61000-4-3

Recommended separation distances between portable and mobile RF communications equipment and the Surgic Pro series.

The Surgic Pro series is intended for use in an electromagnetic environment in which radiated RF disturbances are control LCD. The customer or the user of the
Surgic Pro series can help prevent electromagnetic interference by maintaining a minimum distance between portable and mobile RF communications equipment
(transmitters) and the Surgic Pro series as recommended below, according to the maximum output power of the communications equipment.

Separation distance according to frequency of transmitter
Rated maximum qutput power of m
rensiter 150kHz to 80MHz 80MHz to 800MHz 800MHz to 2.56Hz
d=1.2pP d=1.2pP d=23VP
0.01 0.12 0.12 0.23
0.1 0.38 0.38 0.73
1 1.2 1.2 2.3
10 3.8 3.8 7.3
100 12 12 23

For transmitters rated at a maximum output power not listed above, the recommended separation distance ‘d” in meters (m) can be estimated using the equation
applicable to the frequency of the transmitter, where ‘P" is the maximum output power rating of the transmitter in watts (W) according to the transmitter manufacturer.

NOTE1

At 80 MHz and 800 MHz, the separation distance for the higher frequency range applies.

NOTE2 These guidelines may not apply in all situations. Electromagnetic propagation is affected by absorption and reflection from structures, objects and people.
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Ubersetzung des Bedienungsanleitung.

Surgicrro

Wir empfehlen Ihnen, vor der Verwendung des Geréts dieses Dokument sorgféltig durchzulesen und sich tber die
Gebrauchsanweisung, das Handhabungsverfahren sowie die Wartungspriifungen zu informieren, damit Sie das Gerat
kiinftig ordnungsgeman verwenden konnen. AuBerdem bitten wir Sie, dieses Bedienungshandbuch an einem Ort
aufzubewahren, an dem es vom Anwender jederzeit eingesehen werden kann.

@ Vorgesehene Verwendung

Das Surgic Pro ist ausschlieBlich flir die Verwendung in der zahnérztlichen Praxis/Klinik durch qualifizierte Personen
vorgesehen.

Deutsch

Inhalt
1. SicherheitsmaBnahmen vor der Verwendung 24
2. Lieferumfang 26
3. Steuereinheit und FuBschalter 27
4. Installation 29
5. Einstellung 32
6. Betrieb 34
7. Schutzschaltkreis 38
8. Fehlercode und Stérungssuche 39
9. Auswechseln der Sicherung 4
10. Wartung 4
11, Sterilisation 42
12. Winkelstlick und Optionales Zubehor 43
13. Technische Daten 43
14. Produktentsorgung 43
15, Symbole 44
16. EMC Informationen 44

@ Gerateklassifizierung

e Art des Schutzes gegen Stromschlag :
— Klasse I-Ausriistung

e Grad des Schutzes gegen Stromschlag :
— angewandtes Teil Typ BF [4&]

e \/om Hersteller empfohlenes Verfahren zur Sterilisation oder Desinfektion :
— Siehe 11. Sterilisation

e Grad des Schutzes gegen Eindringen von Wasser wie in der aktuellen Fassung der IEC 60529 beschrieben :
— FuBschalter : IPX8 (Geschiitzt gegen vertikal fallende Wassertropfen)

e Sicherheitsstufe der Anwendung in Gegenwart einer entziindlichen Mischung von Anésthesiegasen mit Luft oder
Sauerstoff oder Stickstoffoxid :
— FuBschalter : Kategorie AP Geréte

e Betriebsart :
— Intermittierender Betrieb
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/I\ Anzeigen fiir Gefahrenbedingungen

M| esen Sie diese SicherheitsmaBnahmen vor der Verwendung sorgfaltig durch und betreiben Sie das Geréat korrekt.

M Diese Hinweissymbole ermdglichen Ihnen die sichere Anwendung dieses Produkts und vermeiden Gefahren und
Schéden fir Sie und andere. Sie sind nach AusmaB und Schwere der Gefahrdung oder Schédigung eingestuft. Alle
Hinweise und Symbole betreffen die Sicherheit und miissen beachtet werden.

Klassifikation AusmaB und Schwere der Gefdhrdung oder Schadigung

& WARNUNG Anweisung zu einem Vorgang, bei dem Verletzungen von Personen oder
Beschédigungen des Geréts auftreten kdnnen.

& VORSICHT Anweisung zu einem Vorgang, bei dem leichte bis mittlere Verletzungen oder
Beschadigungen des Gerats auftreten kdnnen.

HINWEIS | Anweisung zu einem Vorgang, die aus Sicherheitsgriinden befolgt werden sollte.

I 1. SicherheitsmaBnahmen vor der Verwendung

Bitte lesen Sie diese Bedienungsanleitung sorgfaltig und bewahren Sie sie fiir die
spatere Verwendung auf.

(N WARNUNG

e Zur Vermeidung eines Stromschlags: Stecken Sie das Netzkabel niemals mit feuchten Handen ein oder aus.

e Zur Vermeidung eines Stromschlags: Achten Sie darauf, dass die Steuereinheit nicht mit Wasser in Bertihrung
kommt, da dies zu einem Kurzschluss oder Stromschlag fiihren kann.

e Zur Vermeidung eines Stromschlags: Benutzen Sie ausschlieBlich geerdete Stromanschliisse.

e Das System kann bei Verwendung in Gegenwart elektromagnetischer Interferenzwellen mogliche Ursache flr eine
Fehlfunktion sein. Das System nicht in der Nahe eines Gerdts installieren, das elektromagnetische Wellen abstrahit.
Den Netzschalter am Steuergerat dieses Systems ausschalten, wenn ein in der Nahe befindliches Ultraschallgerat
oder Elektrotom verwendet wird.

(N VORSICHT

e Die Genauigkeit der Drehzahlanzeige héngt entscheidend von der hochprazisen Leistung des Hand-/Winkelstiicks
ab, welches auf dem Mikromotor angebracht ist. Um die Genauigkeit des auf dem Display angezeigten
Drehmoments sicherzustellen, benutzen Sie bitte AUSSCHLIESSLICH die unter “12. Winkelstlick und Optionales
Zubehor” aufgeflihrten NSK Winkelstlicke. Bei Benutzung anderer Hand-/Winkelstiicke kann es vorkommen, dass
das angezeigte Drehmoment nicht véllig mit dem tatséchlichen Drehmoment (ibereinstimmt.

e Die Surgic Pro-Serie erfordert besondere VorsichtsmaBnahmen hinsichtlich der EMC und muss entsprechend den
EMC-Informationen installiert und in Betrieb genommen werden. (Siehe 16. EMC-Informationen)

e Tragbare und mobile HF-Kommunikationsgerdte konnen medizinisch elektrische Gerédte beeintrachtigen. Benutzen
Sie keine HF-Geréte in der N&he des Produkts.

e Die Verwendung von anderen Zubehdrteilen, Motoren und Kabeln als den vorgeschriebenen, mit Ausnahme von
Motoren und Kabeln, die vom Hersteller der Surgic Pro-Serie als Ersatzteile fur interne Komponenten verkauft
werden, konnte zu verstérkten Emissionen oder einer verringerten Storfestigkeit der Steuereinheit flhren.

e Dieses Produkt sollte nicht direkt an oder auf anderen Geraten benutzt werden. Sollte dies jedoch in Ausnahmeféllen
erforderlich sein, so muss bei diesem Produkt genau beobachtet werden, ob es noch normal gemaB seiner
Beschreibung und Bestimmung funktioniert.

e Die Sicherheit des Patienten hat absoluten Vorrang.

e \lersuchen Sie niemals, das Steuergerat, den FuBschalter oder den Mikromotor zu zerlegen.

e Falls das Produkt eine Fehlfunktion zeigt (iberméBige Vibration, Larm, Erhitzung), schalten Sie dieses bitte sofort
aus und und tibergeben es zur Inspektion an einen autorisierten Fachhéandler.
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e \ierwenden Sie eine elektrische Steckdose mit Erdung.

e Eine starke Erschiitterung — z. B. Durch Fallenlassen des Produkts — kann eine Beschadigung verursachen.

e Den Spilschlauch nicht biegen, wahrend die Wasserpumpe lauft. Dies konnte einen Bruch des Schlauchs
verursachen.

e \ierwenden Sie keine verbogenen, beschadigten oder unterklassigen Fraser oder Bohrer. Der Schaft kénnte sich
verbiegen oder brechen.

« Uberschreiten Sie nicht die empfohlene Geschwindigkeit und Drehkraft.

* Uberpriifen Sie die Funktionstiichtigkeit aller Zubehérteile vor der Benutzung und beginnen Sie die Arbeit erst, wenn
alle moglichen Fehler ausgeschlossen sind.

* Den Mikromotor nicht schmieren. Ol kdnnte zu (bermaBiger Erhitzung fihren und Schaden verursachen.

e Die Steuereinheit kann mit einem feuchten Tuch gereinigt werden. Trennen Sie vor der Reinigung das Netzteil. Die
Steuereinheit und der FuBschalter konnen durch keine andere Methode sterilisiert werden.

e Wird das Produkt sehr haufig verwendet, sollen Sie evtl. die Bevorratung einiger Ersatzteile in Erwdgung ziehen.

e Entfernen Sie das Motorkabel nicht vom Motor.

e Aufgesteckte Hand-und Winkelstiicke sollten sofort nach der Verwendung gereinigt, geschmiert und sterilisiert
werden.

e Beachten Sie u. a. Tabelle beziiglich Operationszeiten von Motor und Handstiick. Der kontinuierliche Betrieb mit
hohem Drehmoment und (ber einen langen Zeitraum kann zu einer Uberhitzung des Handstiicks und damit zu
einem Unfall fihren.

¢ Das Anwendungsteil am Patienten bzw. des Anwenders ist das Hand-/Winkelstlick.

e Nicht starr in die LED-Lichtquelle blicken.

e \Wenn Stérungen des LCD-Displays auftreten (dunkel, leuchtet nicht oder blinkt), stellen Betrigbsart
Sie die Benutzung des Produkts sofort ein und wenden Sie sich an den Handler. Aussetzbetrigh
e Kontinuierlicher Betrieb des Mikromotors mit eingeschaltetem Licht Uber mehr als 3 AN AUS

Minuten fiihrt zu einer Erhitzung des Mikromotors. (max. Oberflachentemperatur 45°C)
Beenden Sie in diesem Fall vorlibergehend die Benutzung des ikromotors, bis der
Bereich um den Lichtaustritt abgekiinlt ist, oder schalten Sie bei Weiterbenutzung des
Mikromotors das Licht aus.

e Eine zuverlassige Erdung kann nur erreicht werden, wenn die Ausriistung an einer
Anschlussdose mit der Kennzeichnung “Nur Krankenhaus” oder “Krankenhaus-Grad” | —'jetzstecker unten wird in
angeschlossen wird.

e Montieren Sie die Bedieneinheit aus Sicherheitsgriinden an eine Stelle, an der das AC- El W
Stromversorgungskabel einfach entfernt werden kann. (Es ist moglich, die Bedieneinheit

von der Stromversorgung zu trennen, indem das ACStromversorgungskabel entfernt S}eckertvp NEMA 5-15P
ird.) (Typ Krankenhaus-Grad)
wird.

3 min. 10 min.

HINWEIS

e Den Netzschalter nach jeder Verwendung ausschalten.

e F{ir Kundendienstanforderungen und Ersatzteile wenden Sie sich bitte an Ihren Handler.

e Die Verwendung des vorsterilisierten Einmal-Spiilschlauch-Kits von NSK wird empfohlen.

e Die gesamte Aufnahmezeit betragt etwa 100 Minuten. (NUR Surgic Pro*)

e Stecken Sie keinen USB-Speicher wahrend des Betriebs ein.

e Entfernen Sie den USB-Speicher nicht, wenn die LED-Lampe leuchtet oder blinkt.

e Benutzen Sie keine Daten, die auf dem USB-Speicher fiir Diagnosezwecke gespeichert wurden.

e Benutzen Sie keinen anderen USB-Speicher als USB 2.0.

e Dieses Gerat arbeitet nicht mit allen USB-Speichern. Moglicherweise arbeitet es nicht mit USB-Speichern mit
Sicherheitsfunktionen oder solchen, die einen hohen Stromverbrauch haben.

Temperatur Luftfeuchtigkeit Atmosphérischer Luftdruck

Gebrauch Zwischen 0-40°C (32-104°F) | Zwischen 10-85%RH relative Luftfeuchtigkeit |  Zwischen 700-1060hPa

Lagerung (Transport) | Zwischen -10-50°C (14-122°F) | Zwischen 10-85%RH relative Luftfeuchtigkeit |  Zwischen 500-1060hPa

Keine Feuchtigkeitskondensation im Steuergerét.
Eine Verwendung auBerhalb dieser Grenzwerte kann eine Fehlfunktion verursachen.
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I 2. Lieferumfang

@ @ ® @ ®

g

*Abbildung zeigt Lichtmotor, Licht-Winkelstiick

N Beschreibung Stiickzahl Nr. Beschreibung Stickzahl
@ | Wechselstromkabel (2 m) 1 @) | Handstiickablage 1
@ FuBschalter mit Kabel (2m) 1 @ Interne Spiildiise 1
@ Steuergerat 1 @ Diisenhalter 1
@ Kuhimittelschlauch 5 Reinigungsdraht 1
@ Aufhéngung fiir Kiihllésung 1 @ Kalibrierungsbohrer 1
® | Licht-Winkelstiick/Winkelstiick ohne Licht* 1 E-Typ-Spraydiise 1
@ Lichtmotor/Mator ohne Licht (mit Motorkabel) * 1 @ Schutzstecker 1
Y-Weiche 1 0-Ring (Schutzstecker) 2
Q@ | Ersatzsicherung 2 0-Ring (Motor) 2
G0 |Schlauchklemme 7

*Liegt passend zum Winkelstiick bei und vom Winkelstlick abhangig
*USB nicht inbegriffen
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| 3. Steuereinheit und FuBschalter

(5) Taste Speichern
(4) Taste Ubersetzung Kihllésung Aufh&ngevorrichtung

(2) Taste Kihimittelmenge |~

Lo Abdeckung der Einsteckdffnun
Kalibrierungsbuchse g 0

Spulpumpe
G (7) Taste Drezanl  Nezschalter
(1) Lichttaste (8) Taste Drehmoment Sicherungshalter
(3) Taste Rechts-/Linkslauf |  Mikromotorkabel- (9) Taste Programm Netzkabelanschlussbuchse
buchse
(6) Taste CAL (10) USB REC FuBschalter-Anschlussbuchse
aste

* Nicht nummerierte Teile werden im Kontext erklart.

3-1 Tasten an der Einheit

(1) Lichttaste
Wahlen Sie die Lichtstérke. (OFF -> LOW -> HIGH). Driicken Sie noch einmal auf die Taste, um durch die Lichtstarken zu
schalten. (Standardeinstellung: HIGH)

(2) Taste Kiihimittelmenge
Mit dieser Taste wird das Volumen des Kihimittelflusses gewahit. Zur Auswahl stehen 5 Flussvolumina bzw. die vollsténdige
Abschaltung des Kihimittels.

(3) Taste Rechts-/Linkslauf
Diese Taste dient zur Anderung der Drehrichtung des Mikromotors. Zur Anderung der Drehrichtung diese Taste einmal
drlicken. Sobald am Gerat Linkslauf eingestellt ist, ertont ein Piepton als Warnsignal.

(4) Taste Ubersetzung
Diese Taste dient zur Anpassung der Ubersetzung des Winkelstiicks an die Einheit vor Gebrauch. Driicken Sie diese Taste, bis
die LCD-Anzeige die korrekte Ubersetzung des Winkelstiicks zeigt.

(5) Taste Speichern
Diese Taste dient zur Speicherung der vom Anwender eingestellten Programmparameter. Zur Speicherung diese Taste etwa 1
Sekunde lang drticken. Ein Signalton bestétigt, dass die neuen Programmparameter gespeichert wurden.

(6) Taste CAL
Diese Taste dient der Aktivierung des Kalibrierungsmodus (zur Winkelsttick-Kalibrierung vor Benutzung).

(7) Taste Drehzahl
Diese Taste dient zur Einstellung der Mikromotor-Drehzahl. Driicken Sie [+], um die Drehzahl schrittweise zu erhhen, und [-],
um sie schrittweise zu senken. Wenn [+] gedrtickt wird und die Drehzahl den Maximalwert erreicht oder durch Driicken von
[-] die Drehzahleinstellung den Minimalwert erreicht, ertont ein intermittierender Signalton, und die Drehzahl kann nicht weiter
gedndert werden.

(8) Taste Drehmoment
Diese Taste dient zur Einstellung des Drehmoments. Driicken Sie [+], um das Drehmoment schrittweise zu erhdhen, und [-]
Zur schrittweisen Senkung. Wenn [+] gedrlickt wird und das Drehmoment den Maximalwert erreicht oder durch Driicken von [-]
die Drehmomenteinstellung den Minimalwert erreicht, ertont ein intermittierender Signalton, und das Drehmoment kann nicht
weiter gedndert werden. Der Bereich der Drehmoment-Einstellschritte variiert entsprechend der gewéhliten Ubersetzung fiir
das verwendete Handstiick und auch entsprechend der gewahlten eingestellten Drehzahl.

(9) Taste Programm
Diese Taste dient zur Auswahl eines der 8 verfiigbaren Programme. Drlicken Sie [+] fir die ndchsthohere Programmnummer
und [-] fir die n&chstniedrigere Nummer. Durch Driicken von entweder [+] oder [-] kommen Sie fortlaufend zu allen
verfligbaren Programmen.

(10) USB REC (NUR Surgic Prot)

Driicken Sie diese Taste, um den Inhalt des Geratespeichers auf einen USB-Datenspeicher zu tibertragen.
Durch ein kurzes Driicken werden die Daten auf dem USB-Speicher gespeichert. Durch ein langes Driicken (etwa 2 Sekunden)
werden die auf dem Speicher der Bedieneinheit gespeicherten Daten geldscht.
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3-2 LCD-Anzeige an der Bedieneinheit

(E) USB-Speicher  (B) SPEED  (G) Drehmoment

ﬁ \ Surgicro
88:88 SPEED o 3

(A) Taktgeber-Anzeige

(C) IMPLANT SYSTEM FCeC = i & @
(D) Speicherzeit — == ronaue

(F) Drehmoment-Grafikbalken — =28 = BEB - — TORQUE
..——- - bl N-cm
(H) Lichtintensitét rRocRAM,

ﬁ H == PROGRAM ==
Torrs H

USB REC

(1) Kiihimittelfluss  (J) Anzeige Rechts-Linkslauf ~ (K) Uber-/Untersetzung (L) Programmnummer
(A) Taktgeber-Anzeige (NUR Surgic Pro)
Uhranzeige. Die Zeit wird angezeigt, wenn eine entsprechende Batterie im Steuergerdt eingelegt ist (automatisch bei
Auslieferung enthalten, keine Aktion seitens des Anwenders erforderlich!)
(B) SPEED
Vorgewéhlte Geschwindigkeitsanzeige. Die Drehzahl wird wahrend der Rotation angezeigt. Wenn die Rotation
angehalten wird, wird die eingestellte maximale Drehzahl angezeigt. Bei Betétigen des FuBschalters: Drehzahl des
Motors auf der LCD-Anzeige sichtbar (unter der Voraussetzung, dass das korrekte Ubersetzungsverhaltnis gewahlt
ist). Die Geschwindigkeit variiert, je nachdem wie tief der FuBschalter gedriickt wird.
Ohne Betatigen des FuBschalters: Voreingestellte max. Drehzahl auf der LCD-Anzeige sichtbar.
(C) IMPLANT SYSTEM
Die Zahl des verwendeten Implantationssystems wird angezeigt. (1 bis 8)
(D) Speicherzeit (NUR Surgic Prot)
Die verbleibende Speicherzeit wird angezeigt. (Restliche Zeit)
(E) USB-Speicher (NUR Surgic Prot)
Wenn der USB-Speicher eingesteckt ist, wird dies auf dem LCD—Display angezeigt.
(F) Drehmoment-Grafikbalken:
Zeigt den tatsachlichen Drehmomentbereich wéhrend des Betriebs an. Wenn alle Balken aufleuchten, hat das
Betriebsdrenmoment den Maximalwert. Wenn nur die Halfte der Balken leuchtet, betragt das Drehmoment etwa 50
% des voreingestellten Werts.
(G) Drehmoment: Zeigt das gewahlte max.Drehmoment an.
* Bei Verwendung des Handstiicks mit Direktantrieb 1:1 oder Ubersetzung wird das Drehmoment nicht angezeigt.
(H) Lichtintensitat (NUR Surgic Pro optic und Surgic Pro)
Zeigt die angewdhlte Lichtintensitat an. Auszuwéhlende Werte sind: HIGH (hohe Lichtintensitét), LOW (niedrige
Lichtintensitat) und OFF (Licht aus)
(1) Kihimittelfluss
Zeigt den gewdhlten Wert fiir das Volumen des Kihimittelflusses an. Das gewahite Flussvolumen wird durch einen bis
flinf Leuchtbalken angezeigt. Wenn kein Leuchtbalken eingestellt wird, ist der KiihimittelfluB ausgeschaltet.
(J) Anzeige Rechts-Linkslauf
Zeigt die gewéhlte Drehrichtung des Mikromotors an. Bei Rotation dreht sich die Anzeige in der entsprechenden
Richtung (F= Rechtslauf; L= Linkslauf)
(K) Uber-/Untersetzung
Zeigt die Ubersetzung des Hand- und Winkelsticks an.
(L) Programmnummer
Zeigt die gewdahlte Programmnummer an.

HINWEIS ° Unmittelbar nach dem Einschalten der Stromquelle zeigt die Uhr mdglicherweise “88:88/00:00”, an oder
das LCD-Display des USB REC-Schliissels konnte blinken. Hierbei handelt es sich allerdings nicht um
Storungen.

e \Wenn die Stromquelle eingeschaltet ist, wird das Gerat zu den Standardeinstellungen zurtickkehren. Fir
die Speicherung einer Einstellung siehe 6-1 Programmierung der Mikromotorbedienung. (Einstellung:
Implantationssystem 1, Licht HIGH, Kiihlmitteldurchfluss 3, Rotation F, Ubersetzungsverhaltnis 20:1,
Programmnummer 1, Drehmoment 20N-cm, Geschwindigkeit 800min™)
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HINWEIS ° Im Lieferzustand blinkt die Uhr “00:00”, da sie noch nicht eingestellt ist. Siehe 5-1 Einstellen der Uhrzeit
und des Datums.

e Blinkt die Anzeige der Uhr “----", sind die Batterien der Uhr leer (Batterien sind bei der Lieferung des
Gerdts schon eingebaut). Wenden Sie sich in diesem Fall an einen Fachhandler.

3-3 FuBschalter

FuBschalterkabel und -stecker

(b) Taste PRG (Programm)

(a) Taste Kihimittelmenge

(c) Drehzahlsteuerungspedal

(a) Taste Kiihimittelmenge
Diese Taste dient zur Wahl der Kilhimittelmenge. Es stehen fiinf Stufen zur Verfligung, die schrittweise durch jeweils

einmaliges Driicken dieser Taste erhoht werden kdnnen. Der Schritt Uiber Stufe 5 schaltet den FluB aus (Stufe 0; kein
Balken sichtbar)

(b) Taste PRG (Programm)
Diese Taste dient zur Wahl der gewtinschten Programmnummer. Die Programmnummern steigen bei jedem
Tastendruck an und springen von Nr. 8 weiter zu Programm Nr. 1. Bei Idngerem Driicken der Taste (2 Sekunden) ist es
mdglich die Programmpunkte auch riickwérts anzuwahlen. (z.B. von Nr. 8 auf Nr. 7)

(c) Drehzahlsteuerungspedal

Dieses Pedal dient zum Starten und Stoppen des Mikromotors und Anderung der Drehzahl wéhrend des Betriebs.
(d) Taste Rechts-/Linkslauf

Diese Taste dient zur Anderung der Drehrichtung des Mikromotors. Einmal driicken, um die Drehrichtung zu &ndern.

I 4. Installation

& e |nstallieren Sie das Netzkabel nur bei ausgeschaltetem Gerat.

VORSICHT

4-1 Motorkabel anschlieBen —

Die Markierung [+] am Motor-Kabelstecker nach der Markierung
[+] am Steuergerat ausrichten und den Stecker in die
Mikromotorbuchse am Steuergerét einstecken. (Abb. 1)

Wenn der Stecker korrekt angeschlossen ist, ist ein Klick horbar.

Zum Ausstecken den Sperrring zurlickziehen und den Stecker
herausziehen.

Markierung [e]

Abb.1
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4-2 Anschluss des Handstiicks

& e Betreiben Sie bei Benutzung des Surgic Pro Lichtmotors (SGL70M) AUSSCHLIESSLICH Licht-

VORSICHT  Instrumente. Instrumente ohne Licht kénnen ggf. nicht ganz prézise mit dem Mikromotor verbunden

werden. Dies kann zu Fehlfunktionen des Mikromotors unter Last fiihren.

1) Halten Sie das Handstiick gerade zum Motor und driicken Sie es

hinein.
2) Drehen Sie das Handstiick bis es horbar einrastet.

4-3 FuB3schalter anschlieBen

Die Schraube am FuBschalter-Kabelstecker nach unten
ausrichten und den Stecker in die FuBschalterbuchse am
Steuergerat einstecken. Den Stecker durch Anziehen der
Uberwurfmutter sichern. Siehe Abb.3.

4-4 Netzkabel anschlieBen

Netzkabel korrekt ausrichten und auf der Riickseite des Steuergerats anschlieBen. (Abb.3)

4-5 Kuhimittelschlauch installieren

Vergewissern Sie sich, dass der Pumpendeckelhebel
in der Position ‘AUF’ steht, mit der ‘Nadel’ des

Spllschlauchs zur Riickseite.Legen Sie die Anschlagringe

des Schlauchsets in die Schlauchfiihrung. (Abb.4)
<AUF-Position>

Pumpendeckelhebel
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& e Sicherstellen, dass der Schlauch
VORSICHT  sicher auf den Rollen sitzt, wenn die
Pumpenabdeckung geschlossen wird.
Wenn der Schlauch beim SchlieBen
der Abdeckung nicht korrekt auf den
Rollen sitzt, kann er durchtrennt oder

abgeschert werden. (Abb. 5)

e |nstallation des Kiihimittelschlauchs
hat nur durch geschultes Personal zu
erfolgen.

e Montieren Sie den KiihImittelschlauch
nur bei ausgeschalteter Steuereinheit.

<ZU-Position>

Erst wenn die Schlduche korrekt positioniert sind, die
Pumpenabdeckung durch Drehen des Pumpenabdeckhebels um

180 Grad nach links schlieBen. (Abb.6)
Ir'—(ﬁ‘l

Zum Entfernen ‘OFFNEN’ Sie den Pumpendeckelhebel und /
entfernen Sie den Schlauch. )

Abb.6
4-6 Kiihllosungsflasche montieren

Aufhangung fir die Kihlldsungsflasche in den Halter am Steuergerédt schieben.
Flasche wie in Abb. 7 gezeigt anbringen.

4-7 KuhlImittelschlauch einfiithren

1) SchlieBen Sie die Schlauchklemme zwischen der Schlauchnadel und der Kiihimittelpumpe. (Abb.8)
2) Flihren Sie die Schlauchnadel in den Flaschendeckel ein. (Abb.9)

3) Offnen Sie das Schlauchventil, um Luft in die Flasche gelangen zu lassen. (Abb.10)

4) Offnen Sie die Schlauchklemme.

Schlauchklemme ‘I |’ tj

Schlauchventil

Schlauchnadel Flaschendeckel m

Abb.8 Abb.9 Abb.10

& e Kihimittelpumpe nicht betétigen, wenn der Schlauch verbogen oder das Schlauchventil geschlossen ist.
VORSICHT  Dadurch kdnnte der Schlauch platzen oder aus der Flasche rutschen.
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4-8 Kompatibilitatsiiberpriifung der internen Spraydiise

Die mitgelieferten internen Spraydiisen passen nicht in alle auf dem Markt gangigen Bohrer. Folgen Sie den unten stehenden
Anweisungen vor dem Betrieb des Systems. Fehler durch Inkompatibilitit oder bei der Einpassung der internen Spraydiise
in die Bohrer kann zum Auslaufen der Kochsalzlésung fiihren und schlieBlich zu Problemen wie Rostbildung oder plétzlichem

Ausfall einzelner Teile wahrend der Benutzung.

Arbeitsschritte:

1) SchlieBen Sie eine Flasche mit Kochsalzlosung an das Surgic Pro an, um die Pumpe in Betrieb zu nehmen.

2) Fihren Sie die interne Spraydiise in die Spitze des Kiihimittelschlauchs ein.

3) Fiihren Sie nun die interne Spraydiise von hinten in den Bohrer ein. (Abb.11)

4) Lassen Sie klares Wasser auf der hichsten Stufe fiir mindestens 5
Sekunden durchlaufen.

Kontrollpunkte :
o Sauberkeit der austretenden Kochsalzlosung: Bei Rost innerhalb des Bohrers ist die
Losung verfarbt. Ersetzen Sie den Bohrer.

Interne Spraydiise

Bohrer

Abb.11

o Wasserfluss: In seltenen Féllen wird der Austritt durch Knochenspane verstopft, wenn der Durchfluss schwach oder

unregelmaBig ist. Reinigen Sie den Bohrer oder ersetzen Sie diesen.

e Keine undichten Stellen zwischen interner Spraydtise und Bohrer: Eine gebrochene oder fehlende Dichtung im Bohrer kann
undichte Stellen am Dilseneingang verursachen. In das Winkelstiick eintretende Spilldsung kann ein Grund fiir Fehlfunktionen
sein. Stellen Sie sicher, dass es keine undichten Stellen gibt, im Zweifel durch Verwendung eines neuen Bohrers.

& e Bei Fehlfunktionen, wie z.B. austretendes Kuhlmittel aus dem hinteren Teil des Winkelstlicks,

unterbrechen Sie den Betrieb zur Fehlersuche.

VORSICHT

4-9 Spiildiise befestigen

Das X-SG20L/SG20 hat 3 verfligbare Spiilmethoden, je nach Instrument und Anwendung; extern, intern oder
beides. Details zur Installation finden Sie im beiliegenden Bedienungshandbuch des Winkelstiicks.

4-10 Schlauchklemme befestigen

Mit den Schlauchklemmen kénnen Sie zuerst das Motorkabel fassen und dann den
Kihimittelschlauch daran befestigen, um beide Leitungen zusammenzubringen. Es
ist einfacher, das Motorkabel zuerst einzuschieben. (Abb.12)

4-11 USB-Speicher (NUR Surgic Pro®)

1) Offnen Sie die Abdeckung der Einsteckgffnung an der Bedieneinheitsseite.

2) Stecken Sie den USB-Speicher(Nicht inbegriffen) vollsténdig in die
Einsteckoffnung. Das USB-Zeichen erscheint auf dem LCD-DISPLAY, wenn
der USB-Speicher vom Gerét erkannt wird. (Abb.13)

& e Uben Sie keinen zu starken Druck auf den USB-Speicher aus,
VORSICHT  wenn Sie ihn anschlieBen.
e Wenn der USB-Speicher nicht angeschlossen ist, ist die
Abdeckung der Einsteckdffnung geschlossen zu halten.

| 5. Einstellung
5-1 Uhrzeit und Datum (NUR Surgic Pro)

Schlaﬁcrﬂlemme

Motorkabel

KiihImittelschlauch

Abb.12

USB-Einsteckdffnung

Abb.13

Durch die Einstellung von Datum und Uhrzeit werden die Behandlungsdaten téglich dokumentiert. (Siehe 7-5
USB-Funktion, um zu erfahren, wie die Daten auf einem USB-Speicher gespeichert werden.)
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HINWEIS e Stellen Sie die Unrzeit ein, bevor Sie Surgic Pro™ benutzen.
e Wenn die Uhrzeit nicht erscheint oder wie “- - : -
Wenden Sie sich an Ihren Fachhé&ndler.
e Die Uhr lauft auf einem 24-Stunden-Anzeigesystem.
e Die Jahre kénnen von 2010 bis 2099 eingestellt werden.

-”, angezeigt wird, sind die Batterien moglicherweise leer.

1) Driicken Sie die USB REC-Taste und die Taste GESCHWINDIGKEIT(-) etwa 2 Sekunden gleichzeitig.
2) Der Einstellbildschirm erscheint auf dem LCD-Display. Nun kdnnen die Einstellungen von Jahr, Monat, Stunde und Minute,

in dieser Reihenfolge, vorgenommen werden. Geben Sie die Daten ein und driicken Sie auf die Taste USB REC, um zum
néchsten Punkt zu gehen. (Der von lhnen gewéhlte Punkt blinkt)

3) Andern Sie die Zahlen, indem Sie auf die Taste GESCHWINDIGKEIT(+ -) driicken. Durch ein langes Driicken werden die
Zahlen in Schritten von 5 erhoht.

4) Wenn Sie alle Einstellungen vorgenommen haben, miissen Sie 2 Sekunden lang auf die Taste USB REC driicken, um die
Einstellungen zu speichern.

& o Wenn der Strom ausgeschaltet wird, wahrend die Einstellungen vorgenommen werden, werden die
VORSICHT  Anderungen nicht gespeichert. Sie miissen noch einmal von vorne beginnen.

e \Wenn die Daten bereits im internen Speicher gespeichert sind, kann das Datum nicht eingestellt
werden.

5-2 Anpassung der Beleuchtung (Nur Surgic Pro optic und Surgic Pro*)
Driicken Sie die LIGHT-Taste, um die Lichtstarke einzustellen (OFF -> LOW -> HIGH). Driicken Sie mindestens 2
Sekunden auf die MEMORY-Taste, um die Anderungen zu speichern.
HINWEIS © Wiederholen Sie die oben genannten Schritte bei erneuter Inbetriebnahme.

e Der Lampenstatus bleibt eingestellt, auch wenn der Strom AUS- und EINGESCHALTET wird.
e Diese Funktion ist nur flir einen optischen Motor und ein Handstiick anwendbar.

5-3 Lautstarke

Es ist mdglich, die Lautstarke flir Betriebs- und Warntone fiir Tasten zu dndern.
1) Schalten Sie das Gerét ein, wéahrend Sie die Kalibrierungstaste dricken.

2) Wenn Sie das Gerét einschalten, schwankt die Lautstarke zwischen “Hoch” und “Niedrig” (Die Standardeinstellung ist “Niedrig”)
* Die Lautstérke wird nicht auf dem LCD-Display angezeigt. Die tatsachliche Lautstarke andert sich.

HINWEIS e Die Einstellungen werden gespeichert, auch wenn das Gerat ausgeschaltet wird.

5-4 Motorstoppzeit

Die Zeit, die zum Stoppen des Motors bendtigt wird, nachdem das Drehzahlsteuerungspedal losgelassen wird, kann
entweder auf “Normal” oder “Schnell” eingestellt werden.

1) Schalten Sie das Gerét ein, wéahrend Sie die Taste GESCHWINDIGKEIT(- +) driicken.

2) Beim Einschalten horen Sie Pieptone und die Motorstoppzeit wechselt zwischen “Normal” und “Schnell” hin und her. (Die
Standardeinstellung ist “Normal”)

* Diese Einstellung wird nicht auf dem LCD-Display angezeigt. Die Bestimmung der aktuell eingestellten Stoppzeit erfolgt,

indem Sie den Motor mittels des Drehzahlsteuerungspedals starten. Bei “normaler” Stoppzeit ertont ein schneller
Piepton, wahrend bei "schneller" Stoppzeit zwei Piepttne ertonen.

HINWEIS e Die Einstellungen werden gespeichert, auch wenn das Gerét ausgeschaltet wird.
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5-5 Werkseinstellungen
Bei der Initialisierung wird das Gerat in die Werkseinstellungen zurtickkehren. Die bevorzugten Einstellungen und Programme
usw. werden geloscht. Aus diesem Grund miissen Sie sicherstellen, dass Sie Notizen davon gemacht haben.

1) Schalten Sie das Gerét ein, wahrend Sie auf die Taste PROGRAMM(+ -) driicken.

2) Auf dem LCD-Display erscheint die Meldung “Einstellung” (darliber hinaus ertont ein kurzer Piepton). Durch Driicken auf
die Kalibrierungstaste wird das Gerat auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt.

3) Auf dem LCD-Display erscheint die Meldung “Fin”(es ertont ein langer Piepton). Die Initialisierung ist abgeschlossen, wenn
der Bildschirm zur normalen Anzeige zurtickkehrt,

& e \Wenn das Gerét in die Werkseinstellungen zurlickgesetzt wird, werden Uhrzeit und Datum nicht

VORSICHT initialisiert.

| 6. Betrieb
6-1 Programmierung des Mikromotorbetriebs

Das Steuergerat kann 8 Programmsétze speichern. Alle Programme umfassen die folgenden Funktionen, die bei Auswahl der
entsprechenden Programmnummer automatisch ausgefihrt werden.

Ubersetzungsverhéltnis von Hand-/Winkelstiicken Netzschalter-
Geschwindigket Symbol O -
Rotationsrichtung .

Obergrenze Drehmoment Funktion AUS EIN
Kihimitteldurchfluss

Lichtstarke

1) Schalten Sie das Gerét ein, indem Sie den Hauptschalter auf [-] driicken; Beim Hochfahren des Chirurgiesystems
erscheint standardméBig Programm Nummer 1.
2) Wahlen Sie eine Programmnummer mittels Schritt () oder Schritt (b):
(@) Driicken Sie die Taste PROGRAMM (+ -) auf der Bedieneinheit, bis die gewtinschte Programmnummer erscheint.
(b) Driicken Sie die Taste PRG (Programm) auf der FuBbedienung, bis, bis die gewlinschte Programmnummer erscheint.
3) Auswahl der Rotationsrichtung des Handstticks. Wahlen Sie die Richtung mittels Schritt (a) oder Schritt (b):
(a) Driicken Sie auf die Taste Vor/Zuriick auf der Bedieneinheit, bis die gewtinschte Richtung erscheint.
(b) Driicken Sie auf den Knopf Vor/Zuriick auf der FuBbedienung, bis die gewiinschte Richtung erscheint.

HINWEIS e Es ertont ein Piepton, wéhrend der Riickwértslauf (‘R”) aktiviert ist.
e Die Pieptone, die bei den Rotationen und beim Anhalten des Gerats ertonen, sind nicht die gleichen.

Unterschiedliche Téne sind kein Anzeichen fiir eine Storung.

4) Auswahl des Ubersetzungsverhaltnisses des im jeweiligen Programm verwendeten Instruments; Driicken Sie die GEAR,
um das Ubersetzungsverhaltnis auszuwahlen. (Auf dem LCD erscheint das Ubersetzungsverhaltnis)

5) Stellen Sie die erforderliche Hochstgeschwindigkeit ein, indem Sie die Taste SPEED (+ -) drlicken. Jedes Mal, wenn diese
Taste gedriickt wird, zeigt das Display die nachste Geschwindigkeitsstufe. Wenn Sie diese Taste langer als 1 Sekunde
eingedriickt halten, geht die Geschwindigkeit schnell in die néchste Stufe (iber, bis in der Geschwindigkeitsanzeige der
oberste oder unterste Bereich erreicht wurde.

- Wenn die Geschwindigkeitseinstellung die oberste oder unterste Grenze erreicht, ertont ein Piepton und die
Geschwindig-keitseinstellung kann nicht weiter geéndert werden.

6) Stellen Sie die Obergrenze des Drehmoments ein, indem Sie die Taste TORQUE auf der Bedieneinheit driicken. Jedes
Mal, wenn diese Taste gedriickt wird, erscheint im Display die ndchste Drehmomentstufe. Wenn Sie diese Taste lénger als
1 Sekunde eingedriickt halten, geht das Drehmoment schnell in die ndchste Stufe iber, bis in der Drehmomentanzeige
der oberste oder unterste Bereich erreicht wurde.

- Wenn die Drehmomenteinstellung die oberste oder unterste Grenze erreicht, ertont ein Piepton und die
Drehmomenteinstellung kann nicht weiter geéndert werden.
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7) Als Kiihimitteldurchflussmenge kdnnen 6 Durchflussleistungen (0-5) (0 = kein Kihimitteldurchfluss) gewéahit werden.
Wahlen Sie eine Kihimittelmenge mittels Schritt (a) oder Schritt (b):

(@) Driicken Sie die Taste COOLING auf der Bedieneinheit, bis die gewiinschte Durchflussmenge erscheint.
(b) Driicken Sie die Taste Kihimitteldurchflussmenge auf der FuBbedienung, bis die gewiinschte Durchflussmenge erscheint.
8) Halten Sie, nachdem Sie die Schritte 2) — 7) durchlaufen haben, die Taste MEMORY ein, bis ein Piepton ertont. Der Piepton

bestéatigt die Beendigung der Programmierung. Sollten Sie beim Drticken der Taste MEMORY einen kurzen Piepton héren,
ignorieren Sie ihn bitte und halten Sie die Taste MEMORY eingedriickt, bis Sie einen langen Piepton horen.

* Wiederholen Sie die obigen Schritte 2) — 8), um weitere der 8 verfligharen Programme zu programmieren.

6-1-1 Programmsprung-Funktion

Wenn man mit der FuBbedienung zwischen den Programmen schaltet, kénnen Programmnummern, die nicht gewahlt
wurden, vorzeitig gewahit werden.

1) Wahlen Sie Programmnummern, die die Bedieneinheit tberspringen soll.

2) Benutzen Sie die Taste GESCHWINDIGKEIT(-), um die Mindestrotationsgeschwindigkeit anzuzeigen.

3) Lassen Sie die Taste GESCHWINDIGKEIT(-) los und driicken Sie diese anschlieBend erneut. Anzeige “---" auf dem LCD.
4) Driicken Sie die Taste SPEICHER bis ein Piepton (etwa 2 Sekunden) zur Speicherung ertont.

HINWEIS e Es ist mdglich, mit der Bedieneinheit Programme zu wéhlen, die tbersprungen wurden.

6-2 IMPLANTATIONSSYSTEM

Surgic Pro verfiigt (iber 8 Programmebenen. In jeder Programmebene kdnnen 8 Arbeitsschritte gespeichert werden. Beim
Speichern der Arbeitsschritte befolgen sie bitte die Vorgaben des Implantatherstellers bzgl. der jeweiligen Arbeitsparameter.

Bei der Progammierung der Arbeitsschritte flr die einzelnen Programmebenen bzw. Implantatsysteme, wechseln Sie von
einer auf die ndchste Ebene, indem Sie die beiden PROGRAM (+) und (-) Tasten gleichzeitig driicken.

6-3 Kalibrierung

Der Rotationswiderstand eines Winkelstiicks kann in Abhdngigkeit von Modell, Alter und Zustand sowie dem Grad der
Abnutzung des Antriebs leicht variieren. Das Surgic Pro besitzt eine automatische Funktion, die den Widerstand jedes auf den

Motor angebrachten Winkelstiicks erkennt und den Mikromotor auf die spezifische Drehzahl und das benétigte Drehmoment
kalibriert.

HINWEIS e Dieses Gerét ist darauf ausgelegt, die hochste Kalibrierungsgenauigkeit bei einer Untersetzung von 20:1 zu

erreichen. Benutzen Sie fiir die Kalibrierung AUSSCHLIESSLICH die unter “12. Winkelstiick und Optionales
Zubehor” aufgefiinrten 20:1 reduzierenden Winkelstlicke.

e Mikrosdgenhandsticke sollten nicht kalibriert werden, da dies Fehlfunktionen verursachen konnte.
e Dieses Produkt hat auch eine Drehzahlkalibrierung. Bitte kalibrieren Sie die Drehzahl gerader Handstiicke,

andernfalls kann es sein, dass die Balkengrafik nicht die maximale Drehzahl anzeigt, selbst wenn diese vom
Motor erreicht wird.

6-3-1 Vorbereitung der Kalibrierung

1) Winkelstiick mit 20:1 Reduzierung am Motor anschlieBen.
Kalibrierdorn am Handstiick anschlieBen.
2) Die Kalibrierungstaste etwa 2 Sekunden lang gedriickt halten. \
3) Esertont ein Piepton und die Anzeige wechselt in den Kalibrierungsmodus. Kalibrisrdormr

Abb.14
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6-3-2 Durchfiihrung der Kalibrierung

& e Das Gerat darf wahrend der Nulllast-Kalibrierung nicht belastet werden. Wenn das Gerat belastet wird,
VORSICHT  erscheint “FAIL” auf dem Display und der Kalibriervorgang wird gestoppt.

1) Nulllast-Kalibrierung - - - Anzeige Drehmoment “L”
Halten Sie den Motor in Ihrer Hand und stellen Sie sicher, dass “L” auf der Anzeige
Drehmoment erscheint. Driicken Sie die Kalibrierungstaste, ohne eine Belastung zu

erzeugen. Der Kalibrierdorn beginnt zu rotigren. Die Kalibrierung ist abgeschlossen, 200
wenn ein Piepton ertont und “done” auf der Anzeige erscheint.
Lastkalibrierung - Anzeige Drehmoment “H” CAL

2) Stellen Sie sicher, dass “H” auf der Anzeige Drehmoment erscheint, stecken Sie eunntl  H =
den Kalibrierdorn in den Drehmomentgeber. Betétigen Sie die Kalibrierungstaste (die E
Kalibrierung erfolgt, wéhrend eine Belastung durch Drehmomente erzeugt wird, d.h. M

dass das Winkelstiick gut festgehalten werden muss). Der Kalibrierdorn beginntzu >/~~~
rotieren. Die Kalibrierung ist abgeschlossen, wenn ein Piepton ertont und “done” auf der Anzeige erscheint.
Geschwindigkeitskalibrierung

Driicken Sie die Kalibrierungstaste nach dem Entfernen des Kalibrierdorns aus dem Drehmomentgeber und Iosen Sie
den Kalibrierdorn. Der Haltestift wird anfangen, mit niedriger Geschwindigkeit zu rotieren. Nach langsamer Rotation

fiir die Dauer von 8 Sekunden wird der Haltestift fiir die Dauer von 8 Sekunden mit hoher Geschwindigkeit rotieren. Es
ertont ein Piepton, wenn die Kalibrierung abgeschlossen ist. Der Kalibrierungsmodus wird automatisch beendet.

w
-

& e Es ist wichtig den Kalibierdorn wéhrend des Vorgangs, ohne Anwendung groBerer Kréfte, senkrecht zu
VORSICHT halten. Das Neigen oder Pressen des Kalibrierdorns kann zu Ungenauigkeiten fihren.

Fehlschlagen der Kalibrierung

e Bei Schadigungen wie z.B. extremer Abnutzung des Antriebs oder einem mechanischen Schaden, welche die
Toleranzgrenze (iberschreiten, kdnnen keine korrekten Daten wahrend der Kalibrierung erhalten werden und die
Kalibrierung schldgt fehl. In diesem Fall ist eine Reparatur erforderlich.

e Bei Fehlerursachen wie z.B. extremem Zahnradverschlei oder mechanischer Schadigung, die zu einer
Uberschreitung der Kontrollgrenzen filhren, kénnen wahrend der Kalibrierung keine korrekten Daten erhalten
werden. Es ist eine Reparatur erforderlich.

e Die Kalibrierung kann auch dann fehlschlagen, wenn der Kalibrierdorn bei der Widerstandskalibrierung nicht nur
den Widerstandsgeber bertihrt oder der Kalibrierdorn irrtiimlich nicht in den Widerstandsgeber gesetzt wird.

6-4 Standardbetrieb

1) Wahlen Sie die gewtinschte Programmnummer.
Bedieneinheit: Driicken Sie auf die Taste PROGRAMM (+ -).
FuBbedienung: Treten Sie auf die FuBbedienung PRG (Programm). Wird 1 Sekunde langer auf den Knopf PRG (Programm)
gedriickt, erscheint die vorige Programmnummer.

2) Treten Sie auf das Geschwindigkeitsregelungspedal in der Mitte der FuBbedienung und der Mikromotor beginnt zu laufen.
Auch die Kiihimittelpoumpe beginnt zu laufen (falls programiert). Die Geschwindigkeit steigt, je mehr das Pedal eingedriickt
wird. Wenn das Geschwindigkeitsregelungspedal vollstandig eingedrtickt ist, erreicht die Geschwindigkeit den eingestellten
Hochstwert.

3) Anderung der Rotationsrichtung des Mikromotors: Um die Rotationsrichtung (und des Bohrers) zu &ndern, treten Sie ganz
einfach auf den Knopf Vor/Zuriick der FuBbedienung. Ein Warnton ertdnt, wenn die Rotation in umgekehrter Richtung verlduft.
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& e Kontinuierlicher Betrieb des Mikromotors mit eingeschaltetem Licht tber mehr als 3 Minuten fiihrt
VORSICHT  zu einer Erhitzung des Mikromotors. (max. Oberfldchentemperatur 45°C) Beenden Sie in diesem Fall
vortibergehend die Benutzung des Mikromotors, bis der Bereich um den Lichtaustritt abgekuhlt ist,

oder schalten Sie bei Weiterbenutzung des Mikromotors das Licht aus.

e Aktivierung des Drehmomentbegrenzers: Wenn die Bohrlast wahrend des Gebrauchs die eingestellte
Drehmomentobergrenze erreicht, wird automatisch der integrierte Drehmomentbegrenzer aktiviert, um
ein (ibermaBiges Drehmoment zu verhindern. Sobald der Drehmomentbegrenzer aktiviert wird, stoppt
der Motor, nachdem er 1 Sekunde lang piepst. Lassen Sie das Geschwindigkeitsregelungspedal los
und driicken Sie es wieder ein, um den Motor wieder einzuschalten.

4) Lassen Sie das FuBbedienungspedal los und der Motor wird automatisch angehalten.

6-5 USB-Funktion (Nur Surgic Pro+)

HINWEIS © Wenn die Uhr nicht eingestellt ist, werden Uhrzeit und Datum nicht auf den Daten aufgezeichnet. Es wird
empfohlen, die Uhr vor dem Gebrauch des Geréats einzustellen.

Die interne Unr wird fur verschiedene Vorgange dieses Gerats benutzt (verwendetes Datum, Anfangszeit, Zeitdauer,
Ubersetzungsverhaltnis, Splilungsmenge, Rotationsgeschwindigkeit, VOR/ZURUCK, Drehmoment, Programmnummer) und
ermdglicht es, Daten in chronologischer Reihenfolge auf dem USB-Speicher zu speichern (CSV-Dateien, BMP-Dateien).

Die gespeicherten Daten kdnnen nach Auslesen auf einen USB-Stick auf einem PC abgelesen und gespeichert werden.

*Gespeicherte Dateien und Graphiken

Archive werden geordnet nach

HINWEIS  Eine BMP-Datei kann nur erstellt werden, wenn das Ubersetzungsverhaltnis 20:1 betrégt und die Zahl der
Rotationen 50min™ oder weniger ist.

Datum erstellt

*BMP-Datei Datum  Drehrichtung Programmnummer
Zeit Ubersetzungsverhaltnis

GeSChWindigkeit 0ct10 202694 [SPEEDIn [oRaUENer] Gzan

[e= o] _oza COOLANT | PROGRAN
[20 [ 200 [ 0o | 3 |

AT T A -
L Ulbersetzungsverhaltm Stellen Sie Drehkraftindex ein
S Geschwindigkeit

» /Zeit
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& e Die gesamte Aufnahmezeit betragt 100 Minuten.
VORSICHT ° Stecken Sie keinen USB-Speicher wahrend des Gebrauchs ein. USB-Speicher erst einstecken, wenn
der Vorgang abgeschlossen ist, um die Daten zu speichern.
e Benutzen Sie Daten, die im USB-Speicher erstellt wurden, nicht fiir Diagnosezwecke.
e Benutzen Sie keinen anderen USB-Speicher als USB 2.0. (Es kénnen USB-Memorysticks bis zu einer
Kapazitat von 32GB verwendet werden)
e Entfernen Sie den USB-Speicher nicht, wenn die LED leuchtet oder blinkt. (Bei Blinken findet
Kommunikation (Datentibertragung) des Systems mit dem USB-Memorystick statt)
e Dieses Geréat arbeitet nicht mit allen USB-Speichern. Mdglicherweise arbeitet es nicht mit USB-
Speichern mit Sicherheitsfunktionen oder mit denen, die viel Strom verbrauchen.
e Schalten Sie das Gerét nicht ein oder aus, wenn der USB-Speicher eingesteckt ist.
e Stecken Sie den USB-Speicher vorsichtig ein und achten Sie auf die richtige Richtung.
e Wenn kein USB-Speicher angeschlossen ist, schlieBen Sie die Abdeckung des Anschlusses.
e Die LED-Anzeigen und ihre Bedeutungen werden nachfolgend wiedergegeben:
Lampe an=interner Speicher kopiert Daten, blinken = USB-Speicher speichert Daten.
e \Wenn das Gerat ausgeschaltet wird, wird der interne Speicher geloscht. Schalten Sie das Gerét aus,
nachdem die Daten auf dem USB-Speicher gespeichert wurden.

6-5-1 Interner Speicher

Die automatische Speicherung beginnt mit der Rotation des Motors (es muss und sollte dabei kein dabei
USB-Speicher angeschlossen sein).

6-5-2 Ubertragung gespeicherter Daten:

1) USB-Memorystick in daftir vorgesehene Schnittstelle einsetzen. (wenn das Gerét erkannt wird, erscheint das USB-
Zeichen auf dem LCD-Display)

2) Betétigen Sie die USB REC Taste, um die gespeicherten Daten auf den USB-Memorystick zu tibertragen. (Wahrend der
Ubertragung der Daten leuchtet die USB REC Taste)

HINWEIS e Rotationsrichtung und Drehmoment werden durch unterschiedliche Linignarten dargestellt.
e Wahrend des Betriebs leuchtet die USB REC LED. Ca. 10 Sekunden nach Arbeitsunterbrechung erlischt die
LED. (der Zeitzahler wird ebenfalls angehalten)

6-5-3 Zuriicksetzen

Driicken Sie mindestens 2 Sekunden lang auf die Taste USB REC. Die restliche Aufnahmezeit wird zurlickgesetzt,
nachdem der Piepton aufgehdrt hat. (Initialisierungszeit: 100 Min.)

I 7. Schutzschaltkreis

Falls der Mikromotor je (iberlastet wird, tritt automatisch ein elektronischer Schaltkreisunterbrecher in Aktion, um den Motor und
das Steuergerat zu schiitzen. Die Stromversorgung des Motors wird automatisch unterbrochen und der Fehlercode am Steuergerét
angezeigt.
Wenn das Drehmoment die festgelegten Werte iibersteigt, erscheint “SAFE” auf dem LCD-Display und das Gerét wird angehalten.
* Zurlicksetzen des Schutzschaltkreises

Um den Schutzschaltkreis zurlickzusetzen, 16sen und betétigen Sie anschlieBend das Drehzahlsteuerungspedal.
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| 8. Fehlercode und Storungssuche

Wenn wahrend des Betriebs ein Problem auftritt, zeigt das Display den Fehlercode an, um eine sofortige Fehlerdiagnose zu ermdglichen.

Wenn ein Fehler auftritt, ertont ein Piepton und es erscheint ein Fehlercode auf dem LCD-Display. Der Fehlercode blinkt, bis der Fehler

behoben ist. (nur Surgic Pro™) Die USB REC LED erleuchtet fiir ca. 10 Sekunden:

Lassen Sie den FuBschalter los und driicken Sie ihn dann, um erneut eine Fehlerpriifung auszufiihren. Falls kein Problem

gefunden wird, ist der Fehler aufgehoben und der Betrieb kann fortfahren.

Fepercode Fehlerart Fehlerursache Fehlerbehebung
Speicher defekt. Reparatur anfordern.
((Surgic Pro +))
- Fehlerhafter Speicher. Bestétigen Sie die angeschlossene Ausriistung.
(Kein USB-Speicher)
F0 Systemfehler. - Ein anderer USB-Speicher
wurde angeschlossen als
angegeben wurde.
(Maus, Drucker usw)
Uberspannung Langerer Gebrauch unter starker
F entdeckt Belastung. Kurzschluss im Motor.
i i " | Elektrischer Kontakt mdglicherweise
2 Uberspannung Fehler Motor. ungenggend.l\/lotorkabel sicher neu
entdeck. anschlieBen.
Wenn der Fehler nicht beseitigt
Motor-Sensorfehler (Hall IC).
Fehler Motorkabel. werden kann, Reparatur anfordern.
E3 | Fehler Motorsensor. | Fenler Signalleitung.
) . Reparatur anfordern. Verwenden Sie unbedingt
Fintreten von Wasser in den Motor. eine Verschlusskappe beim Autoklavieren.
Uberhitzuna durch lanae Vor der Anwendung abkiihlen lassen. Damit die
. g g Hitze ausreichend abgestrahlt werden kann,sollte
Fehler interne Anwendung unter starker Belastung. | . . oo
E4 . —_ : L die Umgebung des Steuergerat nach Moglichkeit
Uberhitzung der Einheit.| Betrieb der Einheit bei extrem hoher qut beliiftet werden. Wenn ein Fenler nicht
Temperatur. beseitigt werden kann, Reparatur anfordern.
Wenn Drehung und Stopp in kurzen Abstanden
Abnormale Spannund im wiederholt werden, kann ein Schaltkreis
P g . aktiviert werden, der die Beschleunigung beim
E5 Bremsfehler. Start-/Stopp-Schaltkreis erzeugt. Start begrenzt. Einige Sekunden warten und
Fefhler im Start-/Stopp-Schaltkreis. | .\ weiter verwenden Wenn der Fehler icht
beseitigt werden kann, Reparatur anfordern.
Wenn Drehung und Stopp in kurzen Abstanden
wiederholt werden, kann ein Schaltkreis
Handsttickfehler. aktiviert werden, der die Beschleunigung beim
k6 Fehler Motordrefung. Motorfehler. Start begrenzt. Einige Sekunden warten und
dann erneut starten. Wenn ein Fehler nicht
beseitigt werden kann, Reparatur anfordern.
Pumpe besitzt " . Uberpriifen Sie den Kihimittelschlauch.
E7 Uberschussige Der Splschlauch ist falsch ~ Ein Fehlercode wird dennoch angezeigt,
Spannung. ?’E?T?sgr:”r((;ﬁzen und belastet die selbst wenn der Kiihimittelschlauch in
- Pumpe besitzt Die Pumpe ist defekt. Ordnung ist Bitte beantragen Sie in
{iberschiissigen Strom. diesem Fall eine Reparatur.
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Uberpriifen Sie den Anschlusszustand des
Steckers.

E9 Abweichung der Anschlussfehler des Steckers. Ein Fehlercode wird dennoch angezeigt,
FuBsteuerung. Interner Ausfall der FuBsteuerung. | selbst wenn der Stecker ordnungsgeméan
angeschlossen ist. Bitte beantragen Sie in
diesem Fall eine Reparatur.
Pumpe besitzt
E10 Uberschiissige Ausfall des Lampenstromkreises. | Bitte beantragen Sie eine Reparatur.
Spannung.
Priifen Sie ob die KiihImittel-Losung e .
- Pumpe besitzt in die Motor-Lampe eingedrungen st Entfernen Sie die Kihimittellosung vollstandig.
tberschiissigen Strom.

Ausfall des Lampenstromkreises.

Bitte beantragen Sie eine Reparatur.

Kopieren nicht zuldssig ist.
e Dateiname bereits im Einsatz.
e Fehler eines anderen USB-Speichers.

Fehler beziiglich der USB-Funktion (In der Anzeige “Speicherzeit” angezeigt)
e Fehlerursache Fehlerbehebung
UEO Ein anderer USB-Speicher wurde angeschlossen als angegeben | SchlieBen Sie den richtigen Typ des
wurde. (in der Geschwindigkeitsanzeige erscheint "EQ") USB-Speichers an.
Benachrichtigen Sie den Héandler, bei dem
UET Kurzschluss USB-Modul Sie das Gerat gekauft haben.
Daten kdnnen aus einem der folgenden Griinde nicht auf
dem USB-Speicher gespeichert werden:
e Zu wenig verfugbarer Speicherplatz auf dem USB. e USB-Speicher ersetzen.
UE2 e Verwendung eines USB-Speichers, auf dem das * Kopierschutz entfernen.

e Dateiname andern.
e Lesen Sie die Anweisungen flr den
Gebrauch des USB-Speichers durch.

Fehlercode-Anzeige

Fehlerursache

Fehlerbehebung

Leerer Bildschirm.

Netzstecker nicht richtig angeschlossen.

Uberpriifen Sie, ob der Stecker richtig
angeschlossen ist.

Durchgebrannte Sicherung.

Sicherung ersetzen.

Storung des Stromschalters.

Reparatur beantragen.

Anzeige der Rotationszahl ist "--"
/ es werden Zahlen angezeigt
/ die Zahlen dndern sich.

Gerdt ist eingeschaltet, wahrend die
FuBbedienung eingedriickt wird.

FuB von der FuBbedienung entfernen.

Storung der FuBbedienung.

Wenn das Problem durch das Entfernen des
FuBes von der FuBbedienung geldst wurde,
liegt eine Fehlfunktion des FuBanlassers vor.
Eine Reparatur ist erforderlich.

Bedieneinheit funktioniert nicht.

Wenn das Problem nicht durch das Entfernen
des FuBes von der FuBbedienung gelost

wurde, liegt eine Fehlfunktion des

Steuergerdts vor. Eine Reparatur ist erforderlich.
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Kabelanschluss ist lose. Anschluss berprifen.

Rotiert nicht, sogar wenn die

funktioniert nicht.

Wenn das Problem nicht durch die
Uberprifung des Anschlusses gelost
wird, ist eine Reparatur erforderlich.

§ 9. Auswechseln der Sicherung

Wenn das Steuergerat nicht funktioniert, die Sicherungen Uberpriifen.
Zum Offnen der Sicherungsbox einfach die Verriegelung der
Sicherungsbox seitlich am Steuergerét eindriicken. Wenn die
Verriegelung zu stramm ist, mit einem spitzen Instrument eindriicken.
(Abb.15)

Sicherungstyp
120V | T3,15AL 250V
230V | T1,6AL 250V

§ 10. Wartung
10-1 Wartung der Bedieneinheit und der FuBbedienung

Wenn sich Blut oder Salzlosung auf der Bedieneinheit oder FuBbedienung befinden, entfernen Sie das AC-
Stromkabel; Wischen Sie die Bedieneinheit oder FuBbedienung erst mit einem feuchten Tuch und dann mit einem
in Alkohol getrdnktem Tuch ab.

10-2 Wartung des Handstiicks und Motors Schutzstecker
Entfernen Sie Schmutz und Ablagerungen vom Produkt. Benutzen
Sie keine Drahtbirste. = = “ E
Wischen Sie es mit einem in Alkohol getrankten Wattestédbchen ——
oder Tuch sauber. Schutzstecker 0-Ring

(/] Der Mikromotor des Surgic Pro sowie mit diesem Zeichen
gekennzeichnete Hand- und Winkelstlicke kdnnen in einem
Thermodesinfektor gereinigt und desinfiziert werden.

Abb.16

Befestigen Sie den Schutzstecker an dem Motor.

Mehr Informationen entnehmen Sie bitte der Betriebsanleitung
des Thermodesinfektors.

& e Benutzen Sie immer den Schutzstecker wahrend des Gebrauchs des Thermodesinfektors.
VORSICHT ° Benutzen Sie den Schutzstecker nicht ohne O-Ring. Dies kann zu einer Storung fuhren. Wenn der
0-Ring beschadigt ist, miissen Sie ihn sofort ersetzen.
e Weitere Informationen zum Handstiick finden Sie in der Bedienungshandbuch des Handstiicks.

HINWEIS * Der O-Ring des Schutzsteckers ist ein VerschieiBteil. Sollte er beschadigt oder nicht mehr vorhanden
sein, ersetzen Sie ihn durch einen neuen O-Ring.
Einsatz Schutzstecker : Teil Nr.10001595
Schutzstecker O-Ring : Teil Nr.0312457102

41

Deutsch



I 11. Sterilisation
Autoklavierbar bei max. 135 °C

e Die Verwendung eines Autoklaven wird empfohlen.
e Die Sterilisation ist, wie angeflhrt, nach jedem Patienten durchzuftihren.

& Die folgenden Teile sind autoklavierbar.

VORSICHT  © Winkelsttick e Motorhandstiickablage e Schlauchklemme
e Motor mit Kabel e Aufnahmevorrichtung e Schutzstecker
(einschlieBlich des Motorgehauses) e |nterne Splildiise e Kalibrierdorn
*Autoklavieren

1) Schmutz und Gewebereste vom Hand-und Winkelstlick entfernen.
2) Hand-und Winkelstiick innen mit Spray-Schmiermittel reinigen.
3) Instrument in einen Autoklavierbeutel (nicht in der Packung enthalten) legen und versiegeln.
4) Sterilisierbar bis max. 135°C.
Bsp.) 20 Min. Autoklavieren bei 121°C, oder 15 Min. bei 132°C
5) Das Winkelstiick im Autoklavierbeutel belassen um es bis zur Benutzung sauber zu halten.
* Es wird eine Sterilisation bei 121 °C tber einen Zeitraum von Uber 15 Minuten in den Normen EN13060 oder EN
ISO17665-1 empfohlen.
NSK empfiehlt Sterilisation der Klasse B.

& e [nstrument vor dem Autoklavieren reinigen und schmieren. Autoklavieren eines mit Blut oder
VORSICHT  Geweberesten verschmutzten Instruments konnte dieses beschédigen.
e Den Motor nicht schmieren.
e Trennen Sie das Motorkabel nicht vom Motor.
e Der mitgelieferte Kiihimittelschlauch ist ein Einmalartikel und kann nicht autoklaviert werden.
e \ir raten von Plasmasterilisierung oder EOG-Sterilisierung ab.
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| 12. Winkelstiick und Optionales Zubehor

Im Folgenden aufgefiihrte Auflistung beinhaltet die Winkelstlicke, welche Sie in Verbindung mit dem Surgic Pro
Mikromotor zur Sicherstellung einer hohen Drehmomentgenauigkeit verwenden sollten.

Teil Nr. Bezeichnung Bemerkungen
1003 X-SG20L Licht-Winkelstlick.
C1010 SG20 Winkelstiick ohne Licht.
(1068 X-DSG20L Zerlegbares Licht-WinkelstUick.
1067 X-DSG20 Zerlegbares Winkelstlick ohne Licht.
1076 X-DSG20Lh Zerlegbares Licht-Winkelstiick flir Hexagon-Bohrer
C1075 X-DSG20h Zerleghares Winkelstlick ohne Licht fiir Hexagon-Bohrer
Teil Nr. Bezeichnung Bemerkungen
Zur Verzweigung der internen und externen Kiihimittelsptilung.
C823752 Y-Stecker Siehe Abb. 11 zur Installation.
Y900113 Spiilschlauch Als Ersatzschlauch.
28888323 Bﬁzggt:gmmggé%?m Als Standardzubehér mitgeliefert.
10000324 Interner Splilschlauch Als Standardzubehér mitgeliefert.
Y900083 Schlauchklemme Als Standardzubehér mitgeliefert.
7182100 PANA SPRAY Plus Fiir hoch-und niedertourige Handstlicke.

| 13. Technische Daten

(Steuergerat mit Spulpumpe) (Motor)

Modell Surgic Pro+ Modell SGL70M SG70M
(mit USB) Typ £1023 £1025
Surgic Pro Drehzahlbereich 200 —40.000 min’*
(ohne USB) Eingangsspannung DC24V

Typ NE250 (mit USB) Abmessungen (23,5x.103,3mm (ohne Motor Kabel)
NE294 (ohne USB) Kabellénge 2m

Netzspannung AC120/230V OPTIC WeiBe LED | -

Frequenz 50/60Hz

Aufnahmeleistung 40VA (FuBschalter)

Max. Pumpen-leistung | 75ml/min Modell FC-78

Abmessungen W265xD220xH100mm| [ Kabellange 2m

I 14. Produktentsorgung

Wenden Sie sich bitte an den Handler, bei dem Sie das Produkt gekauft haben und informieren Sie sich tber die aktuellen

Entsorgungsrichtlinien fir medizinische Produkte.
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I 15. Symbole
@)

TUV Rheinland of North America ist eine national anerkannte Prifeinrichtung (NRTL) in den Vereinigten Staaten und vom Standards
Council of Canada zugelassen, um elektromedizinische Gerate gemas den Canadian National Standards zu zertifizieren.

Dieses Produkt ist so ausgelegt, dass es nicht als Ziindquelle in der Luft oder fiir brennbare Anésthesiegase wirken kann.

C € % Die EU-Richtlinie 2012/19/EU wurde bei der Entwicklung und Herstellung dieses Medizinprodukts angewendet.

‘ Geschitzt gegen die Wirkungen von bestédndigem Untertauchen in Staub und Wasser.

IPX8

E: Dieses Gerat und sein Zubehor sind gemas Verfahren zu entsorgen, die fiir elektronische Vorrichtungen zugelassen sind und der Richtlinie

((<i>)

2012/19/EUentsprechen.
@ Anwendungsteil Typ BF

/N[T3] siene Gebrauchsanweisung

Markierung auf der AuBenseite von Produkten oder auf Produktteilen, die RF-Sender beinhalten oder die RF-elektromagnetische Energie
flir Diagnose oder Behandlung verwenden.

| 16. EMC Informationen (Elektromagnetische Kompatibilitat)

Anleitung und Herstellererklarung - elektromagnetische Emissionen.

Surgic Pro ist fir die Verwendung in der unten angegebenen elektromagnetischen Umgebung vorgesehen. Der Besitzer oder Benutzer des Surgic Pro muss
sicherstellen, dass es in einer entsprechenden Umgebung eingesetzt wird.

Emissionspriifung Konformitat Electromagnetic environment - guidance

RF-Emissionen CISPR11/EN55011 Gruppe 1 Das Surgic Pro series verwendet RF-Energie ausschlieBlich fiir den internen Betrieb des Geréts.
Demzufolge sind die HF-Emissionen sehr niedrig und verursachen mit hoher Wahrscheinlichkeit
keine Stérungen von in der Nahe befindlichen elektronischen Apparaten.

RF-Emissionen CISPR11/EN55011 Klasse B Das Surgic Pro series ist zur Verwendung in allen Geb&uden geeignet die direkt an das offentliche
Niederspannungsstromnetz angeschlossen sind, mit dem auch Privathaushalte versorgt werden.

Oberschwingungsemissionen Klasse A

IEC/EN61000-3-2

Spannungsschwankungen/ Konform

Flimmeremissionen IEC/EN61000-3-3

Anleitung und Herstellererkldrung - elektromagnetischer Schutz.

Surgic Pro ist fiir die Verwendung in der unten angegebenen elektromagnetischen Umgebung vorgesehen.
sicherstellen, dass es in einer entsprechenden Umgebung eingesetzt wird.

Der Besitzer oder Benutzer des Surgic Pro muss

Immunitétspriifung

IEC/EN60601 Priifpegel

Konformitatspegel

Elektromagnetische Umgebung - Anleitung

Elektrostatische Entladung (ESD)
|IEC/EN61000-4-2

+ (2, 4) 6 kV Beriihrung
+ (2, 4) 8 kV Luft

+ (2, 4) 6 kV Beriihrung
+ (2, 4) 8KV Luft

Die Bdden sollten aus Holz, Beton oder Keramikfliesen
bestehen. Bei Boden mit synthetischem Belag sollte die
relative Luftfeuchtigkeit mindestens 30% betragen.

Spannungsspitzen/ -st6Be
|IEC/EN61000-4-4

+2 KV fir Stromversorgungsleitungen
+1 KV fiir Input/Output

+2 KV fiir Stromversorgungsleitungen
+1 kV fiir Input/Output

Die Qualitat der Netzversorgung sollte einer typischen
kommerziellen oder Krankenhausumgebung entsprechen.

Uberspannung
|IEC/EN61000-4-5

+ 1 kV bei Gegentakt
+ 2 kV bei Gleichtakt

+ 1 kV bei Gegentakt
+ 2 kV bei Gleichtakt

Die Qualitat der Netzversorgung sollte einer typischen
kommerziellen oder Krankenhausumgebung entsprechen.

Spannungsschwankungen
("Dip"), kurze Unter- brechungen
und Spannungs- verdnderungen
bei Stromversorgungs- leitungen
|EC/EN61000-4-11

<5 % Ut (>95 % Dip bei Ut)
flir 0,5 Zyklen

40 % Ut (60 % Dip bei Ut)
flir 5 Zyklen

70 % Ut (30 % Dip bei Ut)
flir 25 Zyklen

<5% Ut(>95% Dip bei Ut)
frbs

<5 % Ut (>95 % Dip bei Ut)
fir 0,5 Zyklen

40 % Ut (60 % Dip bei Ut)
flir 5 Zyklen

70 % Ut (30 % Dip bei Ut)
flir 25 Zyklen

<5% Ut(>95% Dip bei Ut)
fr5s

Die Qualitat der Netzversorgung sollte einer typischen
kommerziellen oder Krankenhausumgebung entsprechen.
Falls der Benutzer des Surgic Pro series eine Fortsetzung
des Betriebs auch bei einem Stromausfall verlangt, sollte
das Surgic Pro series tiber eine UVS oder eine Batterie
versorgt werden.

Netzfrequenz
|IEC/EN61000-4-8

3A/m

3A/m

Die Magnetfelder der Netzfrequenz sollten Pegel aufweisen,
die denen einer typischen kommerziellen oder
Krankenhausumgebung entsprechen.

ANMERKUNG

"Ut" ist die Wechselstrom-Netzspannung vor Anwendung des Prifpegels.
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Anleitung und Herstellererklarung - elektromagnetischer Schutz.

Surgic Pro ist fiir die Verwendung in der unten angegebenen elektromagnetischen Umgebung vorgesehen. Der Besitzer oder Benutzer des Surgic Pro muss

sicherstellen, dass es in einer entsprechenden Umgebung eingesetzt wird.

Storsicherheitspriifung

IEC/EC60601 Priifpegel

Konformitéatspegel

Elektromagnetische Umgebung - Anleitung

(iber Leitung RF IEC61000-4-6

{iber Strahlung RF IEC61000-4-3

3Vrms
150 kHz bis 80MHz

3V/m
80MHz bis 2,5 GHz

3Vrms

3V/m

Tragbare und mobile RF-Kommunikationsgeréte sollten nicht néher zu
irgendeinem Teil des Surgic Pro series einschlieBlich Kabeln verwendet
werden als durch den empfohlenen Abstand vorgegeben wird, der
durch die Gleichung fiir die Frequenz des Senders berechnet wird.

Empfohlener Abstand
d=12Vp

d=1,2/P 80MHz bis 800MHz
d=23VP 800MHz bis 2.5GHz

Dabei entspricht "P" der maximalen Leistungsabgabe in Watt (W)
gemadB dem Hersteller des Senders und "d " bezieht sich auf den
empfohlenen Abstand in Metern (m).

Feldstarken von festen HF-Sendern, die durch eine
elektromagnetische Feldprtifung ermittelt werden, sollten unter dem
Konformitétspegel in jedem Frequenzbereich liegen.

Es kann zu Stdrungen in der N&he von Geréten geben,
die mit dem folgenden Symbol gekennzeichnet sind: (((.))>

ANMERKUNG 1

Bei 80 MHz und 800 MHz gilt die jeweils hdhere Frequenz.

ANMERKUNG 2 Diese Richtlinien gelten mdglicherweise nicht fiir alle Situationen. Die elektromagnetische Ausbreitung wird durch die Absorption und Reflektion durch

Strukturen, Ojbekte und Personen beeintréchtigt.

a Feldstérken von festen Sendern, wie Basisstationen fir Telefonapparate (Mobiltelefone/schnurlose Geréte) und Landfunkgeréte, Amateurfunkgerédte, MW- und UKW- sowie
Fernsehsendern kénnen nicht prézise vorhergesagt werden. Um die elektromagnetische Umgebung bei festen HF-Sendern zu beurteilen, sollte eine elektromagnetische
Priifung vor Ort ins Auge gefasst werden. Falls gemessene Feldstérke an dem Standort des Surgic Pro series (iber dem angegebenen HF-Konformitédtspegel liegt, sollte auf
einen ordnungsgeméBen Betrieb des Surgic Pro series geachtet werden. Bei Auffélligkeiten kdnnten zusatzliche MaBnahmen wie eine Neuausrichtung oder eine Umsetzung

des Surgic Pro series erforderlich sein.
b Im Frequenzbereich von 150 kHz bis 80 MHz sollten die Feldstérken unter 3 V/m liegen.

Kabel und Zubehor

Entspricht

Motor mit Motorkabel
FuBschalter mit Kabel
Wechselstromkabel

Max. Lange | Abgeschirmter

2,0M Nicht abgeschirmter
2,0M Nicht abgeschirmter
2,0M Nicht abgeschirmter

Harmonische Emissionen:
Spannungsspitzen / -stéBe:
Uberspannung:
Stromversorgungsleitungen

RF Uber Leitungen:
RF (iber Strahlung

RF-Emissionen, CISPR11, NE55011:
Spannungsschwankungen/Flimmeremissionen:
Elektrostatische Entladung (ESD):
Spannungsschwankungen (Dips), kurze Unterbrechungen und Spannungsveranderungen bei

Netzfrequenz (50/60 Hz) Magnetfeld

Klasse B/ Gruppe 1
IEC61000-3-2/EN61000-3-2
|IEC61000-3-3/EN61000-3-3
IEC61000-4-2/EN61000-4-2
IEC61000-4-4/EN61000-4-4
IEC61000-4-5/EN61000-4-5

IEC61000-4-11/EN61000-4-11
IEC61000-4-8/EN61000-4-8
IEC61000-4-6/EN61000-4-6
|IEC61000-4-3/EN61000-4-3

Empfohlener Abstand zwischen traghbarem und mobilem HF-Kommunikationsgerédten und dem Surgic Pro.

Das Surgic Pro ist zur Verwendung in einer elektromagnetischen Umgebung vorgesehen, in der ausgestrahite Funkstérungen kontrolliert werden. Der Kunde bzw.
Nutzer des Surgic Pro kann dazu beitragen elektromagnetische Storungen zu verhindern, indem er auf die Einhaltung eines Mindestabstandes zwischen tragbaren
und mobilen HF-Kommunikationsgeraten (Sendern) und dem Surgic Pro series, wie nachfolgend empfohlen, achtet, und zwar nach MaBgabe der maximalen

Leistungsabgabe der Kommunikationseinrichtung.

Abstand geméaB der Frequenz des Senders in
Maximale Leistungsabgabe m
des Se\;\‘,ders n 150kHz bis 80MHz 80MHz bis 800MHz 800MHz bis 2.5GHz
a=1,20P a=1,20P d=23VP
0,01 0,12 0,12 0,23
0,1 0,38 0,38 073
1 1,2 1.2 23
10 38 38 7.3
100 12 12 23

Bei Sendern mit einer oben nicht angefiinrten maximalen Leistungsabgabe kann der empfohlene Abstand in Metern (m) durch Verwendung der Gleichung fiir die
Frequenz von Sendern geschétzt werden, wobei "P" der maximalen Leistungsabgabe des Senders in Watt (W) nach Auskunft des Senderherstellers entspricht.

ANMERKUNG 1

Bei 80 MHz und 800 MHz gilt der Abstand fur den hoheren Frequenzbereich.

ANMERKUNG 2 Diese Richtlinien gelten mdglicherweise nicht fiir alle Situationen. Die elektromagnetische Ausbreitung wird durch die Absorption und Reflektion

durch Strukturen, Objekte und Personen beeintréchtigt.
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Traduction de Manuel d’utilisation Frangais

Surgicrro

Merci d’avoir acheté I'unité chirurgicale Surgic Pro de NSK.

Avant toute utilisation, nous vous recommandons de bien lire ce document reprenant les instructions d’utilisation, le mode
d’emploi et la marche a suivre pour entretenir I'appareil de maniére & pouvoir continuer a utiliser I'unité. Veillez en outre a
conserver ce manuel & un endroit ou I'utilisateur pourra le consulter a tout moment

@ Destination
Le Surgic Pro est destiné a une utilisation de chirurgie orale dentaire par du personnel qualifié.

Une table des matiéres

1. Mesures de sécurité a respecter avant toute utilization 48
2. Contenu de 'emballage 50
3. Boitier de controle et Pedale de controle 51
4. |Installation 53
5. Réglage 57
6. Utilisation 58
7. Circuit de protection 63
8. Codes d’erreur & Dépannage 63
9. Remplacement fusible 65
10. Entretien 66
11. Stérilisation 66
12. Contre-angles et Accessoires optionnels 67
13. Spécifications 67
14, Elimination du produit 67
15, Symboles 68
16.  Compatibilité électromagnétique L'information 68

@ Classification de I'équipement

 Type de protection contre les chocs électriques :
— Equipement de classe 1

e Degré de protection contre les chocs électriques :
— Type BF piece appliquée [4&]

e Méthode de stérilisation ou de désinfection recommandée par le fabricant :
— Cf. Chapitre 11. Stérilisation

e Degré de protection contre I'introduction d’eau, comme détaillé dans I'édition actuelle de I'EC 60529 :
— Pédale de controle : IPX8 (protection contre les effets de I'immersion continue dans I'eau)

e Niveau de sécurité de I'appareil en présence de mélanges anesthésiants inflammables avec de I'air, de 'oxygéne ou
de l'oxyde d’azote :
— Pédale de contrble, moteur : Equipement catégorie AP

e Utilisation :
— Utilisation intermittente
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/I\ Précautions d’emploi et d’utilisation

M isez bien ces instructions de sécurité avant d’utiliser 'appareil et utilisez le produit conformément a celles-ci.

B Ces recommandations ont pour but d’assurer une utilisation stire de I'appareil et d’éviter tout risque de blessure
pour vous et autrui. Ces risques sont classés par degré de danger, de dommage et de gravité. Tous les indicateurs
concernent la sécurité, veillez a bien les respecter.

Classification Niveau de danger ou danger et gravité

Explique une instruction s’il existe un risque de dommage physique ou de
& AVERTISSEMENT blessure personnelle.

Explique une instruction s’il existe un risque de dommage physique ou de
& ATTENTION blessure personnelle mineure a moyenne.

REM AR Q U E | Explique une instruction & respecter pour des raisons de sécurité.

I 1. Mesures de sécurité a respecter avant toute utilisation
Merci de lire ce mode d’emploi avec attention avant toute utilisation.

(N AVERTISSEMENT

e Ne débranchez pas le cordon d’alimentation avec les mains humides pour éviter les chocs électriques.

e \leillez a ce que le boitier de contrble ne soit pas mouillé, sans quoi vous pourriez causer un court-circuit et des
chocs électriques.

e Pour éviter les chocs électriques, merci de ne pas débrancher le cordon d’alimentation avec les mains humides

e |e systeme peut dysfonctionner s'il est utilisé en présence d’une vague d’interférences électromagnétiques. N'installez
pas le systéme a proximité d’un appareil émettant des ondes magnétiques. Placez I'interrupteur du boitier de
contrble en mode “Arrét” si un appareil d’oscillation ultrasonique ou une électrode couteau Situé () a proximité est
utilisé.

(N ATTENTION

e La précision de I'indication du couple dépend de la performance du contre-angle attaché au micromoteur. La
valeur réelle du couple ne peut pas s‘afficher correctement. Pour garantir la précision du couple du contre-angle,
qui correspond au systeme d'affichage peut utiliser UNIQUEMENT les contre-angles NSK listés "12. Contre-angles
et Accessoires optionnels”. Lorsque d’autres contre-angles sont connectés, il se peut que couple ne soit pas celui
indiqué sur le contre-angle.

e | e Surgic Pro requiert une attention particuliere en ce qui concerne la compatibilité électromagnétique et doit étre
installé et mis en service conformément aux informations relatives a la CEM.

e | es équipements de communication RF mobiles et portables peuvent affecter le Surgic Pro. N'utilisez pas
d’équipement RF a proximité du produit.

Lutilisation d’accessoires, de moteurs et de cables autres que ceux spécifiés (exception faite des moteurs et des
cables vendus par le fabricant du Surgic Pro en tant que pieces de remplacement des composants internes) peut
déboucher sur une augmentation des EMISSIONS ou une diminution de 'IMMUNITE du boitier de controle.

e Le Surgic Pro ne doit pas étre utilisé a co6té ou sur un autre équipement et si I'utilisation a c6té ou sur un tel
équipement est nécessaire, le boitier de controle devra étre controlé pour vérifier qu'il fonctionne normalement dans
la configuration dans laquelle il est utilisé.

e Lorsque vous utilisez ce systeme, veillez toujours a la sécurité du patient.

e Lisez bien ce mode d’emploi avant d'utiliser I'appareil et veillez a bien comprendre les fonctions de chacune des
parties.

» N'essayez pas de démonter le boitier de controle / la pédale de controle / le micromoteur ou le mécanisme.
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e \/érifiez les vibrations, le bruit et 1a surchauffe de I'appareil avant toute utilisation et, si vous constatez des anomalies
pendant votre utilisation, arrétez immédiatement d’utiliser I'appareil et contactez votre revendeur.

e Utilisez une prise électrique mise a la terre.

e Ne pas faire tomber, heurter ou soumettre a un choc excessif.

e Ne courbez pas le tube d’irrigation lorsque la pompe a eau fonctionne. Vous pourriez sectionner le tube.

e N'utilisez pas de fraises endommagées, courbées ou ne répondant pas aux normes. Le manche pourrait se courber
0OU Se casser.

e Ne dépassez pas la vitesse recommandée.

e Apres chaque utilisation, veillez a lubrifier et a stériliser la piece a main des qu’elle est propre. La coagulation
sanguine peut en effet engendrer de la corrosion ou I'apparition de rouille. Cependant, ne lubrifiez pas le
micromoteur. Lhuile pourrait générer une chaleur excessive et causer des dommages.

e e boitier de controle peut étre nettoyé avec un tissu humide. Débranchez I'alimentation avant le nettoyage. Le
boitier de contrdle et la pédale de contrble ne peuvent pas étre stérilisés, quelle que soit la méthode utilisée.

¢ Si le produit est trés fréquemment utilisé, veillez & conserver un petit stock de pieces de rechange.

¢ Ne déconnectez pas le cordon moteur du moteur.

e N'essuyez pas, ne nettoyez pas ou n’'immergez pas dans de I'eau trés acide ou des solutions de stérilisation.

e Suivre le tableau ci-dessous pour la durée de fonctionnement du moteur et du contre- o
Mode d'opération

angle. Lutilisation en continu sur une longue période avec un couple élevé peut

provoquer la surchauffe du contre-angle, et provoquer un accident. Mode d'opération

e Pigces appliquées pour le patient et / ou I'opérateur de la piece a main. ACTIVE DEACTIVE

e Ne fixez pas les yeux sur I'écran LED. 3 min. 10 min.

e £n cas d’anomalies (clignotement, pas de lumiere, sombre) au niveau de I'écran LED,
arrétez de I'utiliser et contactez immédiatement votre revendeur.

e [utilisation du micromoteur avec la lumiere "ON" pendant plus de 3 minutes en continu, engendre une surchauffe du
moteur (la température peut atteindre 45 °C) Dans ce cas, arréter le micromoteur jusqu'a ce que la LED refroidisse
ou utiliser le micromoteur sans lumiere.

e | a fiabilité de mise a la terre peut uniquement étre atteinte si I'équipement est connecté a un réceptacle d’équipement

présentant “HOSpital Only" ou “HOSpital Grade”. La prise suivante est utilisée en Amérique du Nord.
e Pour des raisons de sécurité, installez le boitier de controle dans un endroit
ol le cordon d’alimentation CA peut facilement étre enlevé. (Il est possible de " —i HHI,
déconnecter le boftier de controle de la source d’alimentation en enlevant le L —
cordon d’alimentation CA) Plug Type NEMA 5-15P (Hospital Grade Type)
REMARQUE

e Eteignez le commutateur principal apres chaque utilisation.

e Pour obtenir des piéces détachées et si votre appareil doit étre réparé, veuillez contacter votre revendeur.

e |utilisation du kit du tube d'irrigation jetable et préstérilisé de NSK est recommandée.

e | a durée d’enregistrement totale peut atteindre jusqu’a 100 minutes. (Surgic Pro” UNIQUEMENT)

e N'insérez pas de mémoire USB pendant I'utilisation.

¢ N'enlevez pas I'USB pendant que la lampe LED est allumée ou clignote.

e N'utilisez pas de données stockées dans la mémoire USB a des fins de diagnostic.

e N'utilisez pas de mémoire USB autre que I'USB 2.0.

e Cet appareil n'est pas garanti pour fonctionner avec toutes les mémoires USB. Il se peut qu'’il ne fonctionne pas avec
une clé USB avec des fonctions de sécurité ou demandant beaucoup d’électricité.

Température Humidité Pression atmosphérique
Utilisation Entre 0-40°C (32-104°F) Entre 10-85%RH Entre 700-1060hPa
Conservation (Transport)|  Entre -10-50°C (14-122°F) Entre 10-85%RH Entre 500-1060 hPa

Pas de condensation dans le boitier de controle.
[utilisation en dehors de ces limites peut entrainer un dysfonctionnement.
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I 2. Contenu de ’'emballage

@ @ ® @ ®

L

* L'image illustre le Moteur optique, la Piece a main lumiére

ArIt]ig:Ie Description Quantité Ar[t]igle Description Quantité

Cordon d’alimentation CA (2 m) 1 @) Support piece a main 1
@ Commande au pied avec cordon (2 m) 1 @ Embout d’irrigationintrne 1
@ Boitier de contréle 1 @ Support embout 1
@ Tube d'irrigation 5 Fil de nettoyage 1
@ Poste de fixation liquide de refroidissement 1 @ Fraise de calibrage 1
® | Piece & main lumigre/Piece & main non lumisre* 1 @® | Embout Spray Type E 1
@ Moteur optique/Moteur non-optique (avec cordon moteur)* 1 @ Prise de Protection 1
Connecteur Y 1 Joint (Prise de Protection ) 2
@ Fusible de rechange 2 Joint (Moteur) 2
@ Support Tube 7

*Une de ces pieces a main / moteur devra etre emballe(e). (Dependant de la piece a main)
*USB non incluse.
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| 3. Boitier de contrdle et Pedale de controle

Abdeckung der
Kiihliésung Aufhéngevorrichtung Einsteckoffnung
Charge de calibrage

\
(2) Bouton Débitdu

rfrioérant (7) Bouton Vitesse
(3) Bouton Avar?t/Arriére (8) Bouton Gouple g:)irqlri];g}ateur Prise de connexion
(4) Bouton Rapport de vitesse | | price g connexion E?)O)Bﬁggggéogramme cordon d’alimentation CA
(6) Bouton Memoire du cordon du micromoteur Support fusible

(6) Buton CAL Prise de connexion cordon
de pédale de controle

Si-aucun numéro n'a été attribué a la fonction, cela sera expliqué plus tard.

3-1 Boutons sur le boitier de contrdle

(1) Bouton éclairage
Sélectionnez le niveau de lumiere. (OFF — FAIBLE — ELEVE) Appuyez plusieurs fois sur le bouton pour naviguer dans
les niveaux de lumiére. (Par défaut : NIVEAU ELEVE)

(2) Bouton débit du réfrigérant
Il permet de sélectionner six niveaux de débit du liquide de refroidissement allant de 0 a 5. Appuyez sur ce bouton
plusieurs fois pour passer d’un niveau de débit a l'autre.

(3) Bouton Avant / Arriere
Il permet de sélectionner le sens de rotation. Enfoncez-le une fois pour modifier le sens de rotation. (une fois qu'il sera
en mode arriere, le boitier de contrdle émettra un bip d’avertissement audible)

(4) Bouton Rapport de vitesse
Il permet de déterminer le rapport de vitesse de la piece a main attachée avant I'utilisation. Appuyez sur ce bouton
jusqu'a ce que I'écran LCD indique le bon rapport de vitesse de la piece a main.

(5) Bouton mémoire
Il permet de mémoriser les parametres déterminés par I'opérateur. Appuyez sur ce bouton et maintenez-le enfoncé
pendant environ 1 seconde pour mémoriser les parametres. Lorsque vous entendez un bip, les nouveaux parametres du
programme ont été enregistrés.

(6) Bouton CAL
Utilisation d'activer le cycle de calibrage du handpiece avant emploi.

(7) Bouton Vitesse (- +)
Il permet de déterminer le rapport de vitesse de la piece a main attachée avant I'utilisation. Appuyez sur ce bouton
jusqu'a ce que I'écran LCD indique le bon rapport de vitesse de la piece a main.

(8) Bouton Couple (- +)
Il 'sert & déterminer la gamme de couple. Appuyez sur le bouton [+] pour augmenter la gamme de couple et sur le bouton [-]
pour la diminuer (si les limites supérieure et inférieure de la gamme de couple sont atteintes, un bip d’avertissement sera
émis). Le réglage de la gamme de couple doit étre sélectionné selon le rapport de vitesse de la piece a main.

(9) Bouton programme (- +)
Permet de naviguer parmi les programmes disponibles. Appuyez sur le bouton [+] pour monter et sur le bouton [-] pour
descendre de numéro de programme. Vous retrouverez tous les numéros de programme séquentiellement en appuyant
sur les boutons.

(10) USB REC (Surgic Pro” UNIQUEMENT)

Appuyez sur cette touche pour enregistrer la pro opération de série de Surgic a la mémoire d’'USB
Une courte pression permettra d’enregistrer les données mémorisées sur la mémoire USB. Une longue pression (environ
2 secondes) effacera les données enregistrées sur la mémoire du boitier de controle.
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3-2 Ecran LCD sur la console du boitier de controle

(F) Mémoire USB (B) Vitesse (G) Couple

Surgicro”

(A) Affichage de I' horloge -EIEIEIEI =:‘ O .M

(C) IMPLANT SYSTEM iy (2]
(D) Temps de mémoire ﬁEEB cam

(F) Graphique en ——g=2_
barres couple '-""---

f———{ == TORQUE == )

(H) Niveau lumineux

f———{ == PROGRAM == )

LIGHT coo|

(1) Niveau debit réfrigérant | (K) Rapport de vitesse
(J) Avant/Arriere (L) Numéro de programme

(A) Affichage de I'norloge (Surgic Pro™ UNIQUEMENT)
Affichage de I'horloge. Lheure est affichée a I'aide des batteries prévues dans le boftier de contrdle.
(B) Vitesse
Indication choisie de Vitesse. La vitesse de rotation est affichée pendant la rotation. Lorsque la rotation s'arréte, la
vitesse de rotation maximale est affichée.
Pédale baissant : La vitesse de rotation du moteur est montrée sur 'affichage a LCD (Assumer le rapport correct de
vitesse est choisi) La vitesse de la pédale de contrdle varie en fonction du relachement de la pédale.
Sans presser de Pédale: La rotation maximum a préréglé I'arrangement montré sur I'affichage a cristaux liquides.
(C) IMPLANT SYSTEM
Le chiffre du systéeme d’implant utilisé est affiché. (1 a 8)
(D) Temps de mémoire (Surgic Pro” UNIQUEMENT)
La durée de mémoire restante est affichée. (Temps restant)
(E) Mémoire USB (Surgic Pro” UNIQUEMENT)
Lorsque la mémoire USB est insérée, elle est affichée sur le LCD.
(F) Graphique en barres couple
Affiche la gamme de couple d'utilisation réelle. Si toutes les barres s'allument, le couple d’utilisation est & son niveau
maximal. Si les barres sont a moitié illuminées, le couple d’utilisation équivaut a environ 50% du couple programmeé.
(G) Couple
En employant la commande directe de 1:1 ou le handpiece croissant de vitesse, le couple n’est pas montré. (Cette
fonction est appropriée pour un contre-angle réducteur 2:1 ou plus)
(H) Niveau lumineux (Optic UNIQUEMENT)
Montre le niveau lumineux choisi ; les niveaux lumineux sont HAUTS, BAS et OFF.
(1) Niveau debit réfrigérant
Niveau de débit du liquide de refroidissement Affiche le niveau de débit du liquide de refroidissement sélectionné, le
niveau de débit sélectionné est indiqué par 1 & 5 niveaux d’indicateurs illuminés. Si rien n’est illuminég, cela signifie
qu'il n’y a pas de débit du liquide de refroidissement.
(J) Avant/ Arrieré
Montre la direction choisie de la rotation de piece a main. Lors de la rotation, I'affichage de circonférence tourne.
(K) Rapport deritesse
Choisissez rapport de vitesse du de piece a main.
(L) Numéro de programme
Indication choisie de nombre de programme. (1 a 8)
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REMARQUE  Juste apres avoir allume la source d’alimentation, I'horloge peut afficher “88:88.00:00,” ou I'écran
LCD du bouton USB REC peut clignoter. Ce ne sont pas des dysfonctionnements.

e Lorsque la source d’'alimentation est allumée, I'appareil reviendra a ses parametres par défaut. Pour
enregistrer un réglage, cf. 7-1 Programmation de I'utilisation du micromoteur. (Défaut: Systéme
d’implantation 1, Lumiere ELEVEE, Flux réfrigérant 3, Rotation F, rapport de vitesse 20:1, Numéro de
programme 1, Couple 20Ncm, Vitesse 800 min™).

e L ors de I'emballage pour I'envoi, etc., I'horloge clignotera sur “00:00” si I'horloge n'a pas été réglée.
Cf. 5-1 Horloge et date.

e Si I'affichage de I'norloge clignote sur “- - : - -” les batteries de I'horloge sont a plat. Contactez le
revendeur auquel vous avez acheté I'appareil.

3-3 Pédale de controle

Cordon et prise pédale de controle

(b) Bouton PRG (Programme)

(a) Bouton de débit du

liquide de refroidissement (d) Bouton Avant / Arriere

(c) Pédale de controle de la vitesse

(a) Bouton de débit du liquide de refroidissement :
Il sert a sélectionner un des six niveaux de débit du liquide de refroidissement (de 0 & 5). On peut augmenter d’un
niveau en appuyant sur ce bouton. Si vous appuyez sur ce bouton alors que le niveau 5 est déja sélectionné, I'appareil
revient au niveau 0.

(b) Bouton PRG (Programme) :
Il sert a sélectionner le numéro de programme désiré. Les numéros de programme augmenteront a chaque fois que
Vous appuierez sur ce bouton. Pour faire diminuer le numéro de programme, maintenez le bouton enfoncé pendant 1
seconde avant de le relacher.

(c) Pédale de controle de la vitesse :
Utilisée pour démarrer et arréter le micromoteur et pour contrbler la vitesse pendant I'utilisation. La vitesse
opérationnelle du micromoteur est directement proportionnelle a la position de la pédale de contréle, jusqu’au niveau
maximal programme.

(d) Bouton Avant / Arriére :
Utilisé pour changer le sens de rotation du micromoteur. Enfoncez-le une fois pour modifier le sens de rotation.

I 4. Installation

& e Brancher le cordon/allumer seulement si le bouton est sur OFF.

ATTENTION

53

Francais



4-1 Connexion du cordon moteur

Alignez la marque [] sur le cordon du micromoteur avec la
marque [¢] sur le boitier de controle. Branchez la prise du
cordon de la base du micromoteur dans la prise jusqu’a ce
que le joint de blocage génere un « clic ».

Pour débrancher la prise, retirez le joint de blocage et tirez
pour débrancher le cordon.

Joint de blocage

Fig.1

4-2 Connexion de la piéce a main

& e Lorsque vous utilisez le micromoteur Surgic Pro lumiere (SGL70M), utiliser uniquement les contre-
ATTENTION  angles lumiere. Les contre-angles non lumiére ne peuvent pas se connecter au micromoteur et cela
peut engendrer un dysfonctionnement lorsque le micromoteur est en marche.

1) Enfoncez la piece a main sur le moteur et veillez a assurer
I'alignement.

2) Faites tourner la piéce & main jusqu’a ce qu’elle se verrouille en "- - EIIII{]:I

position en faisant un clic.

Fig.2

4-3 Connexion de la pédale de contréle
Placez la vis de la prise du cordon de la pédale de D

controle vers le bas et branchez ensuite la prise dans la
prise du connecteur du cordon de la pédale de contrble
sur le boitier de controle. Fixez bien la prise avec I'écrou
de blocage. Cf. (Fig.3).

Connexion
de la pédale

Crdon électrique CA

Fig.3

4-4 Connexion du cordon électrique CA

Alignez correctement et insérez le cordon d’alimentation CA dans la connexion du cordon d’alimentation CA a I'arriére
du boitier de controle. (Fig.3)
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4-5 Installation du tube d’irrigation

Veillez a ce que le levier du couvercle de la pompe
Soit en position « ouverte » et que « I'aiguille » du
tube d’irrigation soit dirigée vers I'arriere du boitier de
contrble. Placez bien les arréts de I'assemblage du
tube dans le guide du tube. (Fig.4)

Couvercle pompe

Position fixe
<Position ouverte>

Sens de I'irrigation

Arrét Fig,4

Bouton de la pompe

& e \eillez a ce que le tube soit bien
ATTENTION  fixé sur les rouleaux lorsque
vous refermez le couvercle de la
pompe. Si le tube n’est pas bien
positionné sur les rouleaux et que
le couvercle est fermé, il pourrait
étre sectionné ou arraché. (Fig.5)
e Ne pas laisser monter le tuyau
d’irrigation par une personne
inexpérimenteée.
e Faites-le apres avoir éteint la
source d’alimentation du tube
d’irrigation.

Fig.5

<Position fermée>

Une fois que les tubes sont bien positionnés, fermez le couvercle
de la pompe en faisant pivoter le levier du couvercle de la pompe
en position “fermée”. (180° dans le sens inverse des aiguilles d’'une
montre) (Fig.6)

Pour I'enlever, “OUVREZ” le levier du couvercle de la pompe et enlevez
ensuite le tube.

Fig.6

4-6 Montage du poste de fixation du liquide
de refroidissement

Montez le poste de fixation du liquide de refroidissement
sur le support du boitier de contrdle. Une seule solution
sera possible. (Fig.7)

Fig.7
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4-7 Insertion du tube d’irrigation

1
2
3
4

Fermez la pince du tube entre I'aiguille du tube d'irrigation et la pompe d’irrigation. (Fig 8)
Insérez I'aiguille du tube d'irrigation dans le bouchon de la bouteille. (Fig.9)

Ouvrez le bouchon du tube pour que de I'air entre dans la bouteille. (Fig.10)

Ouvrez la pince du tube.

Pince tube l ‘—H_H I

Bouchon Bouchon tube
bouteille

XX

Aiguille Tube
d'irrigation

Fig.8 Fig.9 Fig.10

& o N'utilisez pas la pompe d’irrigation si le tube est courbé ou si la pince du tube est en position fermée.
ATTENTION  Sinon, le tube pourrait éclater ou sortir de la bouteille.

4-8 Vérification de la compatibilité de 'embout d’irrigation interne / Frais

Les embouts d'irrigation internes fournis avec ce produit ne sont pas forcément adaptés a toutes les fraises
disponibles sur le marché. Suivez les instructions mentionnées ci-dessous pour obtenir une confirmation avant
d’utiliser I'appareil.

Si vous ne réalisez pas cette opération ou que vous ne montez pas I'embout d'irrigation interne dans les fraises,
VouS pourriez causer une fuite de la solution saline, ce qui pourrait
déboucher sur I'apparition de rouille ou un soudain arrét de I'appareil
pendant son utilisation.

* Pour monter le foret, référez-vous au manuel d'exploitation ci-joint

de Handpiece. Instructions:

Tube d'irrigation

Instructions : Fraise
) Attachez une bouteille de solution saline au boitier de contrle. ,
) Connectez I'embout d'irrigation interne dans I'insert du tube d’irrigation. Fig.11
)
)

1

2

3) Insérez I'embout d'irrigation interne dans la fraise depuis I'arriére. (Fig.11)

4) Purgez au niveau « maximal » pendant 5 secondes.

Points a vérifier :

e Propreté de la solution saline provenant de la fraise. Si la solution est colorée, il doit y avoir de la rouille dans la
fraise. Si tel est le cas, remplacez la fraise.

e Débit de I'eau : si le débit est bas et / ou que le débit provenant de la fraise est asymétrique, remplacez la fraise.

e Pas de fuite d’eau entre la fraise et I'embout d’irrigation interne Avant utilisation, veillez a ce qu'il n'y ait pas de
fuite d’eau depuis le point d’entrée de I'embout d'irrigation. La fuite peut étre causée par un joint défectueux
ou par 'absence de joint dans la fraise. Remplacez la fraise, méme si elle est neuve, car si de la solution saline
pénetre dans la piece a main, elle entrainera des dysfonctionnements. Cleanliness of the saline solution coming
out from the drill; if solution is colored there could be rust inside of the drill. If so renew the drill.

& e Si vous constatez un dysfonctionnement tel qu’une fuite de la solution saline depuis I'arriere du contre-
ATTENTION  angle pendant que vous utilisez I'appareil, arrétez de I'utiliser et essayez de résoudre le probleme.
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4-9 Connexion de I'embout d’irrigation

Le X-SG20L / SG20 propose trois méthodes d'irrigation selon I'outil et I'application utilisés : externe, interne ou les
deux. Pour connaitre les détails liés a I'installation, référez-vous au Manuel d’utilisation de la piece a main.

4-10 Fixation du support du tube

Utilisez le cordon moteur en tant que réducteur de tension pour le
« tube d’irrigation ». Il est plus facile d’insérer d’abord le cordon
moteur et ensuite le tube d'irrigation. (Fig.12)

4'11 MémOire USB Tube d’irrigation
(non fournie) (Surgic Pro* UNIQUEMENT) Fig 12

1) Ouvrez le couvercle d’ouverture d’insertion sur le coté du boitier
de contrdle.

2) Insérez completement la mémoire USB. La marque USB
apparaitra sur 'TECRAN LCD une fois que I'appareil reconnaitra

PUSB. (Fig13)
/N FESN

O
* N’appliquez pas d’impact puissant sur la clé USB %\/ Cowverdle douverture

ATTENTION  lorsqu’elle est connectée. d'insertion de I'USB
e Lorsque la clé USB n'est pas connectée, fermez le
couvercle d’ouverture d'insertion.

Cordon moteur
Support tube

Fig.13

I 5. Réglage
5-1 Horloge et date

Avec le réglage de la date et de I'heure, les données sur le traitement seront enregistrées en fonction du jour. (cf.
7-5 Fonction USB pour apprendre comment enregistrer des données sur une mémoire USB.)

REMARQUE © Reglez I'horloge avant d'utiliser le systeme.
e Sj l'affichage de I'horloge n’apparait pas ou indique “- - : - -,” les batteries internes sont peut-étre
usées. Contactez le revendeur auquel vous avez acheté I'appareil.
e [’horloge fonctionne avec un systéeme d’affichage 24 heures.
e | es années peuvent étre réglées de 2010 a 2099.

1) Appuyez a la fois sur le bouton USB REC et le bouton SPEED (-) pendant environ 2 secondes.

2) L'écran de réglage apparaitra sur le LCD. Les réglages peuvent étre faits pour I'année, le mois, le jour, 'neure et la
minute. Entrez les données et appuyez sur le bouton USB REC pour passer au prochain élément.
(L'élément que vous avez sélectionné clignotera)

3) Changez les chiffres en appuyant sur le bouton SPEED (+,-). Une longue pression augmentera le chiffre par unités de 5.

4) Une fois que tous les éléments sont réglés, appuyez sur le bouton USB REC pendant 2 secondes pour enregistrer les
réglages.

& e Si I'alimentation est interrompue pendant le réglage des parametres, les changements ne seront pas
ATTENTION enregistrés. Recommencez alors depuis le début.
e Si des données sont déja enregistrées dans la mémoire interne, il ne sera pas possible de régler la
date.
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5-2 Réglage de I’éclairage (X-SG20L uniquement)

Appuyez plusieurs fois sur le bouton LIGHT pour naviguer dans les niveaux de lumiere. Appuyez sur le bouton
LIGHT pour modifier I'éclairage. (ETEINT — FAIBLE — ELEVE) (par défaut : ELEVE)
Pour enregistrer les modifications, appuyez sur le bouton MEMORY pendant au moins 2 secondes.

REMARQUE © Repetez les procédures susmentionnées pour recommencer I'opération.
e | e statut de la lampe restera fixé que le courant soit branché ou non.
e Cette fonction est uniquement applicable pour une piece a main et un moteur lumiere.

5-3 Bruit
II'est possible de modifier le volume pour les sons d'utilisation et d'avertissement des boutons.

1) Allumez I'alimentation en appuyant sur le bouton CAL.
2) En allumant, le volume alternera entre “Haut” et “Faible.” (par défaut : “faible”)
* Le volume du son n'est pas affiché sur le LCD. Le son réel change.

REMARQUE  Les réglages seront enregistrés méme si 'alimentation est coupee.

5-4 Temps d’arrét du moteur
Le temps que prend le moteur pour S'arréter apres avoir relaché la pédale de contrdle de la vitesse peut étre réglé sur “Normal” ou “Rapide”.
1) Allumez I'alimentation en appuyant sur le bouton SPEED (- +).
2) Lorsque vous allumerez I'appareil, vous entendrez des bips et le temps d’arrét du moteur alternera entre “Normal”
et “Rapide” (par défaut: “Normal”).
* Ce réglage ne s’affiche pas sur I'écran LCD. Utilisez les bips que vous entendez lorsque la pédale est enfoncée
pour identifier le réglage actuel. Un seul bip retentit pour “Normal” et deux bips retentissent pour “Rapide”.

REMARQUE  Les réglages seront enregistrés méme si 'alimentation est coupée.

5-5 Réglages d’usine

Lors de Iinitialisation, I'appareil reviendra aux réglages d’usine. Les programmes et les réglages favoris, etc. seront
effacés. Veillez donc a les enregistrer quelque part.

1) Allumez I'alimentation en appuyant sur le bouton PROGRAM (+ -)

2) “Set” apparaitra sur le LCD. (il y aura aussi un court bip). En appuyant sur le bouton CAL, I'appareil reviendra aux
parametres d’usine.

3) “Fin” apparaitra sur le LCD. (il y aura un long bip) Linitialisation est terminée lorsque I'écran revient a son
affichage habituel.

& e \iéme lorsque I'appareil revient aux parametres d’usine, la date et I'neure ne seront pas initialisées.

ATTENTION

I 6. utilisation

6-1 Programmation de I'utilisation du micromoteur

Le boitier de controle peut mémoriser 8 programmes.

Chaque programme comprend les fonctions suivantes, qui seront automatiquement lancées si le numéro de

programme correspondant est sélectionné.
Rapport de vitesse des pieces a main contre-angle Symbole
Vitesse alimentation O
Sens de rotation ,
Limite supérieure de couple Fonction | ARRET |MARCHE
Débit du liquide de refroidissement
Niveau limineux
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1) Branchez I'alimentation en plagant le commutateur principal vers [-]. Sur le systeme IMPLANT, le programme
numéro 1 est affiché par défaut.

2) Sélectionnez un numéro de programme en suivant I'étape (a) ou (b)
(@) Appuyez sur le bouton PROGRAM (+ -) sur le panneau de controle jusqu’a ce que le numéro du programme
désiré apparaisse.
(b) Appuyez sur le bouton PRG (Programme) sur la pédale de controle jusqu’a ce que le numéro du programme
désiré apparaisse.

3) Sélectionnez le sens de rotation de la piece a main. Sélectionnez-le en suivant I'étape (a) ou (b) :
(a) Appuyez sur le bouton FWD / REV sur le panneau de controle jusqu’a ce que le sens désiré apparaisse.
(b) Appuyez sur le bouton Forward / Reverse sur la pédale de controle jusqu’a ce que le sens désiré apparaisse.

REMARQUE  Vous entendrez un bip en appuyant sur “R”.
¢ |es hips que vous entendez pendant les rotations et lorsque I'appareil est arrété sont différents.
Différents sons ne désignent pas des dysfonctionnements.

4) Sélectionnez le rapport de vitesse des pieces a main contre-angle correspondant au programme. Appuyez sur
le bouton GEAR pour sélectionner le rapport de vitesse de la piece a main (le rapport de vitesse apparaitra sur
I'écran LCD).

5) Déterminez la vitesse d'utilisation maximale requise en appuyant sur le bouton SPEED (+ -). Chaque fois que
Vous appuyez sur ce bouton, l'affichage passe au niveau de vitesse suivant. Si vous maintenez ce bouton
enfoncé pendant plus d’une seconde, 1a vitesse passe rapidement au prochain niveau jusqu’a ce que vous
arriviez a la limite supérieure ou inférieure.

— Si la vitesse atteint le niveau supérieur ou inférieur, un bip audible sera émis et le réglage de la vitesse ne
pourra plus étre modifig.

6) Déterminez la limite supérieure de couple en appuyant sur le bouton TORQUE sur le panneau de controle.
Chaque fois que vous appuyez sur ce bouton, I'affichage passe au niveau de couple suivant. Si vous maintenez
ce bouton enfoncé pendant plus d’une seconde, le couple passe rapidement au prochain niveau jusqu’a ce que
vous arriviez a la limite supérieure ou inférieure.

— Si le couple atteint le niveau supérieur ou inférieur, un bip audible sera émis et le réglage du couple ne pourra
plus étre modifié.

7) Le volume du débit du liquide de refroidissement a six niveaux de flux (0-5) (0 = pas de flux du liquide de
refroidissement). Sélectionnez un volume de débit du liquide de refroidissement en suivant I'étape (a) ou (b):

(@) Appuyez sur le bouton COOLANT sur le panneau de controle jusqu’a ce que le débit désiré apparaisse.
(b) Appuyez sur le bouton volume du débit du liquide de refroidissement (Coolant solution flow volume) sur la
pédale de contrle jusqu’a ce que le débit désiré apparaisse.

8) Apreés avoir effectué les étapes 2)-7), appuyez sur le bouton MEMORY et maintenez-le enfoncé jusqu'a ce que
vous entendiez un bip. Le bip confirme que la programmation est terminée. Si vous entendez un bip court
lorsque vous appuyez pour la premiére fois sur le bouton MEMORY, ignorez ce son et maintenez ce bouton
enfoncé jusqu’a ce que vous entendiez un long bip.

* Répétez les étapes 2)-8) pour programmer un des 8 programmes disponibles.

6-1-1 Fonction de saut de programme

Si vous changez de programme avec la pédale de controle, les numéros de programme qui ne sont pas choisis
peuvent étre choisis plus tard.

Choisissez les numéros de programme que vous voulez sauter avec le boftier de controle.
Utilisez le bouton SPEED (-) pour afficher la vitesse de rotation minimale.
Relachez le bouton SPEED (-) et enfoncez-le ensuite a nouveau. “---" saffiche sur le LCD.

1
2
3
4) Appuyez sur le bouton MEMORY jusqu’a ce que vous entendiez un bip (environ 2 secondes) pour mémoriser.

X

REMARQUE !l est possible de choisir des programmes qui ont été sautes avec le boitier de contrdle.
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6-2 SYSTEME D’IMPLANT

La gamme Surgic Pro peut mémoriser 8 programmes d’implantologie. En outre, vous pouvez programmer 8 étapes
dans chacun des 8 programmes. Lorsque vous configurez le programme, se référer aux valeurs recommandées
par les fabricants d’implants.

Lors de la mémorisation de chaque programme d'implantologie, son numéro peut étre modifié en appuyant sur les
touches (+) et (-) simultanément.

6-3 Fonction de calibrage

La résistance de rotation de la piece a main dépend du modele de piéce a main, de son état et du niveau d’'usure
interne des transmissions de la piece a main. Ce boitier de contrble intégre une fonction automatique permettant
de reconnaitre le niveau de résistance de la piece a main attachée et du micromoteur.

REMARQUE © Cet équipement est optimise pour obtenir la meilleure précision d’étalonnage pour une réduction 20:1.
Pour I'étalonnage, utiliser uniquement le contre-angle réduction 20:1 listé "12. Contre-angles et
Accessoires optionnels".
e | a piece a main de la microscie ne doit pas étre calibrée.
e | e calibrage ne doit étre effectué que sur la piece a main NSK.

6-3-1 Préparation de calibrage

1) Fixez le rapport de vitesse (Rapport de réduction) 20:1 de la
piece a main au moteur.

2) Attachez la fraise de calibrage a la piece a main.

3) Appuyez sur le bouton CAL pendant environ 2 secondes.
Vous entendrez un bip et I'écran passera au mode de calibrage.

Fraise de calibrage

6-3-2 Réalisation du calibrage

N
ATTENTION

e N'appliquez pas de charge pendant un calibrage sans charge. Si une charge est appliquée, le
message “FAIL" s'affichera sur le LCD et le calibrage s'arrétera.

1) Calibrage sans charge-: - - affichage du couple “L”
Tenez le moteur dans votre main et veillez a ce que “L” s'affiche
sur I'écran du couple. Appuyez sur le bouton CAL sans appliquer
de charge. La fraise de calibrage commencera a tourner. Le
calibrage est terminé lorsque vous entendez un bip et que “donE”

ToRauE

s'affiche & I'écran.

2) Calibrage avec charge: - - affichage du couple “H”
Veillez a ce que “H” s'affiche sur I'écran de couple, branchez la cAl
fraise de calibrage dans le transmetteur. Appuyez sur le bouton - :l =
—1 | Neem

CAL (e calibrage est réalisé pendant I'application de la charge de
couple, donc tenez bien la piece a main.) La fraise de calibrage
commencera a tourner. Le calibrage est terminé lorsque vous
entendez un hip et que “donE” s'affiche a I'écran.
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3) Calibrage de la vitesse
Appuyez sur le bouton CAL aprés avoir enlevé la fraise du transmetteur de couple et avoir détaché la fraise de
calibrage. La fraise commencera a tourner lentement. Aprés avoir tourné lentement pendant 8 secondes, la fraise
tournera a grande vitesse pendant 8 secondes. Vous entendrez un bip lorsque le calibrage est terming. Le mode
de calibrage s'arrétera automatiquement.

& e Lors du processus, la vitesse de rotation augmente automatiquement pour finalement arriver a une
ATTENTION rotation grande vitesse. La prudence est de rigueur pour éviter tout risque.

Exemple d’échec de calibrage

e Une abrasion extréme de la vitesse et une perte mécanique peuvent dépasser les limites de controle. Il est
impossible d’obtenir des données correctes pendant le cycle de calibrage et le calibrage échouera. Dans ce cas,
veuillez demander une réparation.

e En cas d’anomalies comme une abrasion extréme du rapport de vitesse et une perte mécanique dépassant
la limite de controle, aucune donnée correcte ne pourra étre obtenue et le calibrage échouera. Dans ce cas,
demandez une réparation.

e Echec de calibrage. Si la fraise de calibrage entre en contact avec un autre élément pendant le calibrage sans
charge ou qu'aucune charge n'est erronément appliquée lors du calibrage de la charge.

6-4 Utilisation standard

1) Sélectionnez le numéro du programme souhaité.
Boitier de controle: Appuyez sur le bouton PROGRAM (+ -).
Pédale de controle: Appuyez sur le bouton PRG (Programme) de la pédale de controle pendant 1 seconde de plus
pour accéder au numero de programme suivant.

2) Appuyez sur la pédale de contrdle de la vitesse au milieu de la pédale de contrble pour que le micromoteur
commence a fonctionner. La pompe du liquide de refroidissement fonctionnera aussi (Si elle est programmée).
La vitesse augmente en fonction du relachement de la pédale. Lorsque la pédale de contrdle est entierement
relachée, la vitesse atteint la valeur préfigurée maximale.

3) Inverser le sens de rotation du micromoteur : Pour inverser le sens du micromoteur (et de la fraise), appuyez
simplement sur le bouton Forward / Reverse de la pédale de contrle. Un bip d’avertissement sera émis lorsque
le sens de rotation sera inverseé.

& o | utilisation du micromoteur avec la lumiére "ON" pendant plus de 3 minutes en continu, engendre une
ATTENTION surchauffe du moteur (la température peut atteindre 45 C) Dans ce cas, arréter le micromoteur jusqu'a ce
que la LED refroidisse ou utiliser le micromoteur sans lumiere.

e Activation du limiteur de couple: Pendant I'utilisation, lorsque la charge de forage atteint la limite supérieure
de couple programmeé, le limiteur de couple intégré s'active automatiquement pour éviter d'atteindre un
couple trop élevé. Lorsque le limiteur de couple s'active, le moteur s’arréte aprés avoir émis des « bips »
pendant 1 seconde. Pour a nouveau activer le micromoteur, relachez la pédale de controle de la vitesse et
enfoncez-la a nouveau.

4) Relachez la pédale de controle et le micromoteur s'arrétera automatiquement.
6-5 Fonction USB (Surgic Pro* uniquement)

REMARQUE  Lorsque I'horloge n'est pas réglée, I'heure et la date ne seront pas enregistrées dans les données. Il
est recommandé de changer d’insert toutes les 5 utilisations.
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L’horloge interne est utilisée avec différentes opérations de cet appareil (date utilisée, heure de lancement, durée,
rapport de vitesse, débit d’irrigation, vitesse de rotation, FWD / REV, couple, numéro de programme), ce qui permet
d’enregistrer des données dans I'ordre chronologique sur I'USB (fichiers CSV, fichiers BMP).

Les données enregistrées peuvent étre visionnées sur un ordinateur personnel.

* Fichiers et graphiques enregistrés

Des dossiers sont créés
danslordrealadate. | [ o

: fichier C‘SVﬂﬁerBMP_
LEM
- -|5?4, | Py

REMARQUE © Un fichier BMP peut uniquement étre cré¢ avec un rapport de vitesse de 20:1 et si le nombre de
rotations est de 50 min™ ou moins.

Fichier BMP Temps Cuple Irrigation
Dite Rotation Vtesse Proiram
Cuple | zoetzoi0 20260 [sPecomn [rorouzmem] eear | cosian [rron | — rorwo

(i
A 20 [ 3 [200 | 0 | & | e

Placez I'index
e-couple

SEC

>
Temps
=

& e | a durée d’enregistrement totale peut atteindre jusqu’a 100 minutes.
ATTENTION N’insérez pas de mémoire USB pendant I'utilisation. N’effectuez I'insertion qu’une fois que les

opérations sont terminées pour enregistrer les données.

e N'utilisez pas de données stockées dans la mémoire USB a des fins de diagnostic.

o N'utilisez pas de mémoire USB autre que I'USB 2.0. (NSK vérifie la taille du lecteur flash USB jusqu'a
32GB)

* N'enlevez pas I'USB pendant que la lampe LED est allumée ou clignote. (Pendant le clignotement, le
lecteur flash USB est en communication avec le systeme)

e Cet appareil n'est pas garanti pour fonctionner avec toutes les mémoires USB. Il se peut qu'il ne
fonctionne pas avec une clé USB avec des fonctions de sécurité ou demandant beaucoup d'électricité.

 N'allumez et n'éteignez pas I'appareil avec une clé USB insérée.

e \leillez a insérer 'USB dans la bonne position.

e Si aucune clé USB n'est connectée, fermez le couvercle du connecteur.

e | e LED affiche des messages et les significations sont indiquées ci-dessous :
Lampe allumée = la mémoire interne copie des données, clignote = la mémoire USB enregistre les
données.

¢ Si l'alimentation est éteinte, la mémoire interne sera effacée. Eteignez I'alimentation aprés avoir
enregistré les données sur la mémoire USB.
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6-5-1 Mémoire interne

Une fois que I'alimentation est allumée et que le moteur commence a tourner, la mémorisation commencera
automatiquement. (Une mémoire USB doit étre connectée.)

6-5-2 Transmission des données stockées

1) Insérer la clé USB. (lorsqu’elle est correctement reconnue, I'icone de clé USB apparaitra sur I’écran LCD)
2) Appuyez sur la touche REC USB pour copier les données a stocker sur la clé USB. (Le témoin USB REC est
allumé)

REMARQUE  Pour distinguer la courbe représentant la direction de rotation et de celle du couple, différents types
de traits ont été utilisés.
e Pendant I'opération (mémorisation), le témoin USB REC s'allume. Environ 10 secondes apres l'arrét
de l'opération, la lumiere sur I'écran LED s'éteint et la mémorisation s'arréte temporairement. (Le
chronometre s'arréte aussi temporairement)

6-5-3 Réinitialisation
Appuyez sur le bouton REC USB pendant au moins 2 secondes. Le temps d’enregistrement restant sera réinitialisé
une fois que le bip s'arrétera. (Temps initialisé : 100 min.)

I 7. Circuit de protection

Un disjoncteur électronique fonctionne automatiquement pour protéger le micromoteur et le boftier de controle si
le micromoteur surchauffe. L'alimentation du micromoteur sera automatiquement interrompue et un code d’erreur
s'affichera sur le boftier de controle.

Si le couple dépasse les chiffres préfigurés, le message “SAFE” s’affichera sur le LCD et I'appareil s'arrétera.

* Redémarrage du circuit de protection :

Pour redémarrer le circuit de protection, libérez et ensuite abaissez la pédale de contréle de la vitesse.

| 8. Codes d’erreur & Dépannage

Si un probleme opérationnel survient, I'écran affichera un code d’erreur permettant de cibler directement le probléme.
En cas d’erreurs, un bip sera émis et un code d’erreur s’affichera sur le LCD. Le code d’erreur clignotera jusqu’a ce que
I'erreur soit résolue. Le LCD REC USB continuera pendant environ 10 secondes.

Relachez puis enfoncez la pédale de contrdle pour effectuer de nouveau le controle d’erreurs. Si aucun probleme n’est
détect, l'erreur est annulée et les opérations peuvent continuer.

Code

, Mode erreur Cause d’erreur Remede
d’erreur

Echec mémoire. Demande de réparation.
((Surgic Prot))
- Mémoire erronée. Vérifiez si I'équipement est connecté.
(pas USB)
EO | Erreur systeme. - USBautre que le
type stipulé
(souris,
imprimante, etc.)
connectée.
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Courant excessif

Utilisation prolongée sous une

E1 s harge élevée.
détecté. charge ? ¢ .ee .
Court-circuit dans le micromoteur.
. . : Le contact électrique est peut-étre insuffisant.
Tension excessive Dysfonctionnement cordon .
E2 s ! Reconnectez bien le cordon moteur.
détectée. micromoteur. . . X
Si vous ne pouvez pas solutionner le probleme,
Dysfonctionnement capteur demandez une réparation.
micromoteur (Hall IC).
Dysfonctionnement cordon
£3 Probleme capteur micromoteur.
moteur. —
Demande de réparation.
Introduction d’eau dans le moteur. | Veillez a placer un bouchon d’autoclave lors de
I'autoclave.
Surchauffe suite : ilisat Laissez-le refroidir avant de I'utiliser.
Bofter de contrél urlc autte surte a un(; utt |se,1||on, Puisque de la chaleur est émise,
o | (t)l’ erde gonbzc\’ © Ejﬁlontgee goubs Ptne Z argeteAtlavee. les alentours du boitier de controle principale
|dn erleuL. f:(o éme | Ut |sat|on u t0| ier teAcon 1o et doivent &tre bien agrés.
e surchauffe. alllung empérature extrémemen Sivous ne pouvez pas solutionner
elevee. le probléme, demandez une réparation.
Si les fonctions de rotation et d’arrét sont
L activées a répétition dans de courtes
Voltage anormal généré dans . ! T
e M fréquences, il se peut qu’un circuit qui limite
le circuit de I'interrupteur NP L
. . . I'accélération au lancement soit active.
E5 Probleme de freinage. | marche / arrét.
) .. | Attendez quelques secondes
Dysfonctionnement dans le circuit e .
; . avant d'utiliser I'appareil.
de l'interrupteur marche / arrét. . )
Si vous ne pouvez pas solutionner
le probleme, demandez une réparation.
) , , Il 'se peut que la griffe soit ouverte ou pas
. .| Dysfonctionnement de I'accessoire ! . : :
Probléme de rotation o suffisamment fermée. Fermez bien la griffe.
E6 de la piece a main. . )
du moteur. . . Si vous ne pouvez pas solutionner
Dysfonctionnement micromoteur. . ] )
le probleme,demandez une réparation.
g7 | Tensionexcessive || g tube d'irrigation mest pas bien | Vérifiez le tube d'irrigation.
pompe. placé et charge le rouleau Si un code d'erreur s'affiche alors que le tube
Courant excessif de la pompe. d |rr|gat|9n ne présente aucun , .
E8 pompe L.a pompe est en panne. dysfonctionnement, demandez une réparation.
Echec de connexion du connecteur Vérifiez la connexion du connecteur.
E9 Dysfonctionnement Panne située 4 lintéricur " | Si un code d'erreur saffiche alors que
pédale de controle. de Ia pédale de controle le connecteur est bien connectg,
P ' demandez une réparation.
Témoin de tension
E10 excessive. Panne circuit lampe. Demande de réparation.
(Moteur Optique)
o Vérifiez si de la solution saline
Temom de courant | ne s'est pas introduite dans Eliminez complétement la solution saline.
E11 | excessif. la lampe du moteur.

(Moteur Optique)

Panne circuit lampe.

Demande de réparation.
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Erreurs liées a la fonction USB (Affichées dans I'indicateur “Temps de mémoire”)

Code d'erreur

Cause d’erreur

Remede

UEO

Une clé USB autre que le type stipulé est connectée.

(“EQ” s'affichera sur I'écran VITESSE)

Veuillez assurer la connexion avec le bon
type de mémoire USB.

Adressez-vous au revendeur auquel vous

» Utilisation d’une clé USB n’autorisant pas I'enregistrement.

 Nom de fichier déja utilisé.
* Autre erreur liée a la mémoire USB.

UE1 Erreur de circuit du module de mémoire USB. C .
avez acheté I'appareil.
Les données ne peuvent pas étre enregistrées sur
la mémoire USB pour I'une des raisons suivantes:
UE? * Manque de mémoire disponible sur la clé USB. » Remplacez la mémoire USB.

* Enlevez le verrou empéchant la copie.
* Modifiez le nom de fichier.
* Lisez les instructions pour I'utilisation de

la mémoire USB.

Erreur

Cause d'erreur

Remede

['écran est blanc.

Le branchement a la source
d’alimentation n’est pas bien effectué.

Veillez & ce que le branchement soit
bien réalise.

Le fusible a sauté.

Remplacez le fusible.

Dysfonctionnement du commutateur.

Demandez une réparation.

L'affichage du numéro de rotation
est “--” les numéros sont affichés
et les numéros alternent.

L'alimentation est branchée pendant
que la commande au pied est pressée.

Remove foot from Foot Control.

Dysfonctionnement de la commande au pied.

Si le probleme est résolu en enlevant
la commande au pied, il y a un
dysfonctionnement de cette derniere.
Une réparation est nécessaire.

Dysfonctionnement de I'unité.

Si le probleme n’est pas résolu en
enlevant la commande au pied, il y a
un dysfonctionnement de l'unité.
Une réparation est nécessaire.

Pas de rotation, méme lorsque
la commande au pied est pressée.

Mauvaise connexion du cable.

Vérifiez la connexion.

Dysfonctionnement de 'unité ou de
la commande au pied.

Si le probleme n'est pas résolu en
vérifiant la connexion, une réparation
du systeme est nécessaire.

I 9. Remplacement fusible

Si le boitier de controle ne fonctionne pas, vérifiez les fusibles (le
boitier des fusibles se trouve a 'arriére du boitier de contrble). Pour
accéder aux fusibles, utilisez un outil pointu pour appuyer sur le

mécanisme de blocage du fusible et le

mécanisme s’ouvrira. (Fig.15)

Fusible
120V | T3.15AL 250V
230V | T1.6AL 250V
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I 10. Entretien

10-1 Entretien du boitier de contréle et de la pédale de controle

Si du sang ou une solution saline a taché le boitier de contrble ou la pédale de contréle, enlevez le cordon
d’alimentation CA, essuyez le boitier de controle ou la pédale de contrble avec un tissu humide et ensuite avec un
chiffon imbibé d'alcool.

10-2 Entretien de la piece a main et du moteur

Eliminez les saletés et les débris présents sur le produit. N'utilisez |
PAS de brosse métallique.
Essuyez avec un tissu ou un coton-tige imbibé d’alcool. @@ ' [D]:E

Prise de Protection joint

Prise de Protection

Cette piéce & main peut étre nettoyée et désinfectée avec un
thermodésinfecteur.

Fig.16
Attachez la prise de protection au micromoteur

Pour de plus amples détails, référez-vous au manuel
d’utilisation du thermodésinfecteur.

& e Utilisez toujours la prise de protection pendant I'utilisation du thermodesinfecteur.
e N'utilisez pas la prise de protection sans le joint de montage. Ceci pourrait engendrer un
ATTENTION  dysfonctionnement. Si le joint est endommage, veuillez le remplacer immediatement.
e Pour plus d’informations sur a piece a main, consultez le manuel d'utilisation de la piece a main.

REMARQUE * Le Joint de sterilisation a I'autoclave est approvisionnement consommable. S'il endommageatit,
remplacez-le neuf.
Optionnelle Prise de Protection : 10001595
Prise de Protection Joint : 0312457102

I 11. Stérilisation

Cette piece a main peut tre nettoyée avec un thermodésinfecteur.

e | a stérilisation par autoclave est recommandge.
e || convient de procéder a une stérilisation par autoclave pour la premiére utilisation et aprés chaque patient,
comme indiqué ci-dessous.

& Les éléments suivants peuvent étre autoclavés.
ATTENTION  © Piece a main pour implant e Embout d'irrigation interne e Prise de Protection
e Micromoteur avec cordon moteur ® Support Tube e Fraise de calibrage
e Support piece a main e Support embout

*Autoclaving
1) Eliminez le sang et les débris présents sur la piece a main.
2) Nettoyez I'intérieur de la piece a main en utilisant le lubrifiant en spray .
3) Placez ces éléments dans un sac pour autoclave (pas inclus dans le pack) et scellez-le.
4) Stérilisable en autoclave jusqu’a 135°C max.
par ex. : stérilisez par autoclave pendant 20 minutes a 121°C, ou 3 minutes a 134°C.
5) Conservez la piece a main dans son sac de stérilisation jusqu’a son utilisation.
* La norme EN13060/EN 1S017665-1 recommande I'autoclave pendant 3 minutes (durée de maintien minimale)
a134°C.
NSK recommande la stérilisation de la classe B.
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A
ATTENTION

e Ne |ubrifiez pas le micromoteur.
¢ Ne déconnectez pas le cordon moteur du micromoteur.

e | e tube d'irrigation est jetable et a usage unique et ne peut donc pas étre autoclave.

¢ Nous ne recommandons pas vous stériliser sur une stérilisation plasma ou une stérilisation EOG.

* Nettoyez et lubrifiez la piece a main avant I'autoclave. Si vous autoclavez une piece a main couverte de
taches de sang ou de débris, vous pourriez I'endommager.

| 12. Contre-angles et Accessoires optionnels

Voici la liste des contre-angles qui doivent étre utilisés avec le micromoteur Surgic Pro pour garantir ule meilleur couple.

N° d’article Description Remarques
C1003 X-SG20L Contre-angle lumiere.
C1010 SG20 Contre-angle non lumiére.
1068 X-DSG20L Contre-angle lumiere avec téte démontable.
C1067 X-DSG20 Contre-angle non lumiére avec téte démontable.
Contre-angle lumiere avec démontable avec systéme de griffe
C1076 X-DSG20Lh hexagonal.
: Contre-angle non lumiére avec démontable avec systeme de
C1075 X-DSG20n griffe hexagona.
N° d’article Description Remarques
Utilisé pour brancher Iirrigation du liquide de refroidissement
(823752 Connecteur Y interne et externe.
Y900113 Tube d'irrigation (Paquet de 5) | Pour le tube de remplacement.
20000396 (for X-SG20L) | Support embout (X-SG20L) Fourni en tant au'accessoire standard
20000357 (for SG20) Support embout (SG20) g )
10000324 Embout d'irrigation interne | Fourni en tant qu'accessoire standard.
Y¥900083 Support Tube Fourni en tant qu’accessoire standard pour 'embout d'irrigation.
7182100 PANA SPRAY Plus Pour les pieces a main grande et faible vitesse

I 13. Spécifications

(Botier de controle) (Micromoteur)

Modele Surgic Pro* Modele SGL70M SG70M
(avec la fonction d’'USB) Type E1023 E1025
Surgic Pro Gamme de vitesses | 200-40,000 min”*
(Sans fonction d’USB) Tension d’entrée DC24V

Type NE250 (avec la fonction d’USB) Dimensions (23.5x.103.3mm (sans cordon)
NE294 (Sans fonction d’USB) Longueur de cordon | 2m

Tension dalimentation | AC120 / 230V OPTIC Blanc LED

Fréquence 50/ 60Hz , R

Coﬁsommaﬁon 40VA (Pédale de controle)

Débit de pompage maximum | 75ml / min Modele FC-78

Dimensions W265xD220xH100mm Longueur de cordon | 2m

I 14. Elimination

du produit

Consultez votre revendeur pour en savoir plus sur I'élimination de I'appareil.
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I 15. Symboles

UV Rhineland of North America est un Nationally Recognized Testing Laboratory (NRTL) aux Etats-Unis (un Laboratoire de test reconnu

normes nationales ca

nadiennes.

au niveau national) et est accrédité par le Conseil des Normes du Canada pour certifier les produits électro-médicaux conformément aux

Ce produit est congu pour ne pas devenir la source d’ignition dans I'air et les gaz anesthésiques inflammables.

0197

‘ Protégé contre les effets de I'immersion continue dans I'eau et la poussiere.

IPX8

C E La norme UE 93/42/CEE a été respectée lors de la conception et la production de cet appareil médical.

Débarrassez-vous de cet appareil et de ses accessoires via des méthodes approuvées pour les dispositifs électroniques et conformément
=m 2 laDirective 2012/19/EU.

Type BF piece appliquée

& Dﬂ Cf. Manuel d'utilisation

((,))) Marquage sur I'extérieur des piéces de I'équipement qui comprend les émetteurs RF ou qui s’applique a I'énergie électromagnétique RF

pour le diagnostic ou

traitement.

| 16. Compatibilite electromagnetique L'information (EMC L'information)

Conseils et déclaration du fabricant-émissions électromagnétiques

L"appareil Surgic pro series est congu pour étre utilisé dans I'environnement électromagnétique précisé ci-dessous. Le client ou I'utilisateur du Surgic Pro series doit
veiller a utiliser cet appareil dans un tel environnement.Conseils et déclaration du fabricant - émissions électromagnétiques.

Emissions test Compliance | Electromagnetic environment-guidance
o Surgic Pro series n'utilise de I'énergie RF que pour ses fonctions internes. Par conséquent, ses émissions
Emissions Rf CISPR11/EN55011 Groupe 1 RF sont tres faibles et ne devraient pas causer d'interférences avec 'équipement électronique placé a proximité.
Emissions Rf ol B Surgic Pro series peut étre utilisé dans tous les établissements, dont les établissements domestiques
CISPR11/EN55011 asse et ceux qui sont directement reliés au réseau public de fourniture d’énergie basse tension utilisé a des
— - fins domestiques.
Emissions harmoniques
IEC/ENG1000-3-2 Classe A
Les fluctuations de voltage/les émissions
fluctuantes IEC/EN61000-3-3 Conforme

Conseils et déclaration du fabricant-lmmunité électromagnétique

L'appareil Surgic Pro series est congu pour étre utilisé dans I'environnement électromagnétique précisé ci-dessous.
Le client ou I'utilisateur du Surgic Pro series doit veiller a utiliser cet appareil dans un tel environnement.

Test d’'immunité

IEC/EN60601 niveau de test

Niveau de conformité

Environnement électromagnétique-conseils

Décharge électrostatique

(ESD)
IEC/EN61000-4-2

+ (2, 4) 6 kV contact
+ (2, 4) 8 kV air

+ (2, 4) 6 kV contact
+ (2, 4) 8 kV air

Les sols doivent étre en bois, en béton ou recouverts de dalles
en céramique. Si les sols sont recouverts de matériaux
synthétiques, le niveau d’humidité relative doit étre d’au moins 30%.

Explosion/courant transitoire
rapide IEC/ENG1000-4-4

+ 2KV pour les lignes d'alimentation en énergie
+ 1kV pour les lignes d'alimentation/de sortie

+ 2KV pour les lignes d'alimentation en énergie
+ 1kV pour les lignes d'alimentation/de sortie

La qualité de I'alimentation principale doit étre équivalente a
celle d’un environnement commercial ou hospitalier typique.

Surtension
IEC/EN61000-4-5

+ 1kV mode différentiel
+ 2kV mode commun

+ 1kV mode différentiel
+ 2kV mode commun

La qualité de I'alimentation principale doit étre équivalente a
celle d’un environnement commercial ou hospitalier typique.

Chutes de tension, courtes
interruptions et variations
de voltage sur les lignes
d’alimentation.
|IEC/EN61000-4-11

<5% Ut (>95% chute d’Ut)
pendant 0.5 cycle

40% Ut (60% chute dans Ut)
pendant 5 cycles

70% Ut (30% chute dans Ut)
pendant 25 cycles

<5% Ut (>95% chute d’Ut)
pendant 5 sec

<5% Ut (>95% chute d’Ut)
pendant 0.5 cycle

40% Ut (60% chute dans Ut)
pendant 5 cycles

70% Ut (30% chute dans Ut)
pendant 25 cycles

<5% Ut (>95% chute d’Ut)
pendant 5 sec

La qualité de I'alimentation principale doit étre équivalente

a celle d'un environnement commercial ou hospitalier
typique. SiI'utilisateur du Surgic Pro series a besoin d’une
utilisation continue pendant les coupures de I'alimentation
principale,il est recommandé d'alimenter le Surgic Pro series
al'aide d'une batterie ou d’'une alimentation qui ne sera pas
interrompue.

Fréquence de la puissance
(50 / 60Hz) champ magnétique
IEC/EN61000-4-8

3A/m

3A/m

Les champs magnétiques de la fréquence de puissance doivent
se situer a des niveaux caractéristiques d'un site typique se
trouvant dans un environnement commercial ou hospitalier typique.

REMARQUE :

« Ut » est la tension principale de CA avant I'application du niveau de test.
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Conseils et déclaration du fabricant-immunité électromagnétique.

L'appareil Surgic Pro series est congu pour étre utilisé dans I'environnement électromagnétique précisé ci-dessous.
Le client ou I'utilisateur du Surgic Pro series doit veiller a utiliser cet appareil dans un tel environnement.

Test d’'immunité

IEC/EN60601 niveau de test

Niveau de conformité |

Environnement électromagnétique-conseils

RF IEC/EN61000-4-6 conduit

RF IEC/EN61000-4-3 émis

3VRMS
150 kHz a 80MHz

3V/m
80MHz a 2,5GHz

3VRMS

3V/m

La distance séparant les équipements de communication RF mobiles et
portables et les pieces du Surgic Pro series (cables compris) ne doit pas
étre inférieure a la distance de séparation recommandeée et calculée a
partir de I'équation applicable pour la fréquence du transmetteur.

Distance de séparation recommandée

d=12VP_
d=1.2/P_ 80MHz a 800MHz
d=23VP 800MHz 4 2.5GHz

Si P est le niveau de puissance maximal du transmetteur en watts
(W) selon le fabricant du transmetteur et que (d) est la distance
de séparation recommandée en métres (m).

Les intensités de champ des transmetteurs RF fixes telles que
déterminées par une étude (a) de site électromagnétique doivent étre
inférieures au niveau de conformité dans chaque gamme de fréquence

(b).

Il se peut qu'il y ait des interférences a proximité des équipements

arborant le symbole suivant : (( (o ))
| |

NOTE1

A 80MHz et 800MHz, la gamme de fréquence supérieure est d'application.

NOTE2 Ces directives ne s'appliquent pas dans toutes les situations. La propagation électromagnétique est touchée par I'absorption et Ia réflexion depuis les structures, les objets et les personnes.

a Les intensités de champ depuis les transmetteurs fixes, comme par exemple les stations de base pour les téléphones (portables/sans fil) et les radios mobiles, la radio
amateur, la diffusion radio AM et FM et la diffusion télévisée, ne peuvent théoriquement pas étre prévues avec précision. Pour évaluer I'environnement
électromagnétique engendré par les transmetteurs RF fixes, une étude de site électromagnétique devrait étre envisagée. Si I'intensité de champ mesurée sur le site
dans lequel le Surgic Pro series est utilisé dépasse le niveau de conformité RF applicable susmentionné, il conviendra de vérifier le bon fonctionnement du Surgic Pro
series. En cas de fonctionnement anormal, des mesures complémentaires pourraient étre nécessaires, comme par exemple la réorientation ou la relocalisation du

Surgic Pro series.

b Au-dela de la gamme de fréquence de 150kHz a 80MHz, I'intensité de champ doit étre inférieure a 3V/m.

Cables et accessories Longueur maximale| ~ Revétu En Conformité avec

Micromoteur avec cordon moteur | 2,0M Non revétu Les émissions RF, CISPR11 : Class B/ Group 1
Commande au pied avec cordon | 2,0M Non revétu Emissions harmoniques : IEC61000-3-2 / EN61000-3-2
Cordon d'alimentation CA 2,0M Non revétu Les fluctuations de voltage / les émissions fluctuantes : |[EC61000-3-3 / EN61000-3-3

Surtension :

RF conduit :
RF émis :

Décharge électrostatique (ESD) :
Electrical fast transient / burst

Fréquence de puissance (50/60Hz) champ magnétique :

IEC61000-4-2 / EN61000-4-2
IEC61000-4-4 / EN61000-4-4
IEC61000-4-5/EN61000-4-5

Chutes de tension, courtes interruptions et variations de voltage sur les lignes d’alimentation :

IEC61000-4-11 / EN61000-4-11
IEC61000-4-8 / EN61000-4-8
IEC61000-4-6 / EN61000-4-6
IEC61000-4-3 / EN61000-4-3

Distances de séparation recommandées entre I'équipement de communication RF mobile et portable et le Surgic Pro series.

Le Surgic Pro series est congu pour étre utilisé dans un environnement électromagnétique dans lequel les nuisances RF émises sont controlées. Le client ou
I'utilisateur du Surgic Pro series peut prévenir les interférences électromagnétiques en conservant une distance minimale entre I’équipement de communication RF
portable (transmetteurs) et le Surgic Pro series, comme recommandé ci-dessous, selon la puissance maximale de I'équipement de communication.

Distance de séparation selon la fréquence du transmetteur.
P.uis'sance maximale m
estimee d“\t\r,a”sme“e“r 150kHz to 8OMHz 80MHz to 800MHz 800MHz to 2,5GHz
d=12VP d=12VP d=23VP
0,01 0,12 0,12 0,23
0,1 0,38 0,38 0,73
1 1,2 1,2 23
10 38 3,8 73
100 12 12 23

Pour les transmetteurs dont la puissance maximale n'est pas indiquée ci-dessus, la distance de séparation « d » recommandée en metres (m) peut étre estimée a
I'aide de I'équation applicable a la fréquence du transmetteur, si « P » est la puissance maximale du transmetteur en watts (W) selon le fabricant du transmetteur.

NOTE1

A 80MHz et 800MHz, la distance de séparation pour la gamme de fréquence supérieure est d’application.

NOTE2 Ces directives ne s'appliquent pas dans toutes les situations. La propagation électromagnétique est touchée par I'absorption et la réflexion depuis les structures, les objets et les personnes.
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Traduccién del manual de uso

Surgicrro

Gracias por adquirir la unidad quirdrgica NSK Surgic Pro series.

Le recomendamos que, antes de su uso, lea detenidamente las instrucciones de uso, método de manejo 0 comprobacion
de mantenimiento para que pueda seguir usando la unidad en el futuro. Asimismo, mantenga este manual de usuario en
un lugar donde pueda consultarlo en cualquier momento.

@ Finalidad
Surgic Pro series ha sido disefiado para su uso en cirugia dental oral por personal cualificado.

Espaiiol

Indice
1. Advertencias de seguridad antes del uso 72
2. Contenido del paquete 74
3. Unidad de control y Controlador de pedal 75
4. Instalacion 77
5. Configuracion 80
6. Manejo 82
7. Circuito de proteccion 86
8. Cddigos de error y Localizacion de averias 86
9. Cambio de fusible 88
10. Mantenimiento 88
11, Esterilizacion 89
12. Accesorios opcionales 90
13. Caracteristicas técnicas 90
14, Eliminacion del producto 90
15.  Simbolos 91
16. Informacion de Compatibilidad Electromagnética (EMC) 9

@ Clasificacion del equipamiento

e Tipo de proteccion contra descargas eléctricas:
— Equipamiento de clase |

e Grado de proteccion contra descargas eléctricas:
— Pieza aplicada de tipo BF:[4]

e Método de esterilizacion o de desinfeccion recomendado por el fabricante:
— Ver 11. Esterilizacion

e Grado de proteccion contra la entrada de agua, tal y como se detalla en la edicion actual de CEl 60529:
— Pedal de control: IPX8 (Protegido contra los efectos de la inmersion continua en agua)

e Grado de seguridad de la aplicacion en presencia de mezcla anestésica inflamable con aire, con oxigeno u oxido
nitroso:
— Motor, pedal de control: equipamiento de categoria AP

¢ Modo de funcionamiento:
— Operacion intermitente
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/I\ Precauciones para su uso y funcionamiento

B | ea detenidamente estas advertencias de seguridad antes de usar y trabajar adecuadamente con el producto.

B Estos indicadores tienen el fin de permitirle un uso seguro del producto, evitar que se produzca cualquier dafio 0
ponerle en peligro a usted o a otras personas. Estos indicadores se clasifican segun el grado de peligro o dafio y
gravedad. Todos los indicadores se refieren a la seguridad, asegurese de seguirlos.

Clasificacion Grado de Peligro o Dafios y Seriedad

Explica una instruccion con la que hay que tener cuidado ya que es posible que se
& ADVERTENCIA produzcan heridas personales o daiios fisicos.

2 Explica una instruccion con la que hay que tener cuidado ya que es posible que se
& PRECAUCION produzcan heridas personales medias o dafos fisicos.

IMPORTANTE | Explica una instruccion que debe observarse por razones de seguridad.

| 1. Advertencias de seguridad antes del uso
Lea atentamente el manual de uso de la pieza de mano antes de su utilizacion.

(N ADVERTENCIA

e Para EVITAR UNA DESCARGA ELECTRICA, NO desconecte el cable de CA con las manos hiimedas.

¢ Asegurese de evitar que el agua entre en la unidad de control ya que podria provocar un cortocircuito y una
descarga eléctrica.

e Utilice una toma eléctrica de tierra. Podria sufrir una descarga eléctrica si no dejara de usarla.

e E| sistema puede presentar una posibilidad de mal funcionamiento cuando se utiliza en presencia de una ola
de interferencia electromagnética. No instale el sistema cerca de un dispositivo que emita ondas magnéticas.
Apague el interruptor de potencia de la unidad de control del sistema cuando se utilice un dispositivo de oscilacion
ultrasonica o cuando un cuchillo de electrodo esté cerca.

/N PRECAUCION

e La precision del indicador de la velocidad depende de manera decisiva en el rendimiento de alta precision de la
pieza de mano/contra-angulo que se monta en el micromotor. Para garantizar la exactitud del torque que muestra
en la pantalla, utilice SOLAMENTE los contra-angulos NSK que figuran en la "12. Contra-angulos y Accesorios
opcionales". Si hay otra pieza de mano conectada, puede que el torque resultante no se ajuste al indicado en la
pieza de mano.

e Surgic Pro series requiere unas precauciones especiales en relacion con EMC y necesita ser instalado y puesto en
funcionamiento de acuerdo con la informacion EMC.(Refiérase 16. EMC Informacion)

e Un equipo de comunicaciones rf moviles y portatiles puede afectar el Surgic Pro series. No utilice los alrededores
del equipo rf para el producto.

e E| uso de accesorios, motores y cables que no sean aquellos especificados, con la excepcion de motores y cables
vendidos por el fabricante de Surgic Pro series, como piezas de recambio para componentes internos, puede
provocar un aumento de las EMISIONES y una disminucion de la INMUNIDAD de la Unidad de control.

e Surgic Pro series no debe utilizarse cerca o apilado con otro equipamiento y, si el uso cercano o apilado fuera necesario,
la Unidad de control deberd ser observada para comprobar el funcionamiento normal en la configuracion en la que se use.

e Al utilizar este sistema, piense siempre en la seguridad del paciente.

¢ No intente desmontar la unidad de control/ pedal de control/ micromotor ni modificar su mecanismo.

e Compruebe la vibracion, ruido y sobrecalentamiento antes de su uso, si se produjera alguna anormalidad, detenga
Su uso inmediatamente y pdngase en contacto con su distribuidor.

e Utilice una toma eléctrica de tierra.

¢ No la arroje, golpee ni la someta a un choque excesivo.

¢ No doble el tubo de riego mientras la bomba de agua esté en funcionamiento. Podria provocar la rotura del tubo.

¢ No utilice fresas dobladas, dafiadas o no originales. La lima podria doblarse o romperse.
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e No supere la velocidad recomendada.

e Después de cada funcionamiento, asegurese de lubricar y esterilizar la pieza de mano tan pronto como esté limpia.
La coagulacion sanguinea podria provocar éxido. No obstante, no lubrique el micromotor. El aceite podria generar un
calor excesivo y podria provocar dafios.

e | a unidad de control puede limpiarse con un pafo himedo. Desconecte la corriente eléctrica antes de la limpieza.
La unidad de control y el pedal de control no pueden esterilizarse con ningin método.

e Cuando el producto se utilice con mucha frecuencia, considere el mantenimiento de un pequefio stock de piezas de
recambio.

e No desconecte el cable de motor del motor.

¢ No limpie, frote ni sumerja el aparato en agua muy dcida o en soluciones esterilizantes.

e En cuanto al tiempo de funcionamiento del motor y de la pieza de mano, siga la tabla que aparece mas abajo. Un
uso continuo durante un tiempo prolongado con un torque elevado puede producir el sobrecalentamiento de la pieza
de mano, lo que a su vez puede ocasionar un accidente.

e | 0s accesorios utilizados para el paciente y/o especialista son la pieza de mano. Modo de funcionamiento

 No fije los ojos en la luz del LED.

. ; . o Operacion intermitente
e Si se produjera alguna anormalidad en el LED (oscuro, sin iluminar o parpadear),

deje de usarlo inmediatamente y péngase en contacto con su proveedor. ON OFF

¢ Si se emplea el micromotor con la luz encendida ‘ON’ de modo continuo durante 3 min 10 min

mas de 3 minutos, el motor se calentard. (La temperatura de superficie maxima

podria alcanzar los 45°C en esta situacion). Si ocurre, deje de utilizar el micromotor | Eenchufe ?:Zaginﬂﬁaeg;aﬁiﬁ:ed;;gﬁigase utiiza en
hasta que la pieza con luz se enfrie o emplee el micromotor sin encender la luz. '

e Solo se puede conseguir una conexion a tierra fiable cuando el equipo esté @ ﬁil]f‘
conectado a un repeptégulo marcadg como "Hospital Only" o "Hospital Grade". Enchufe tipo NEMIA 5-15P

e Para mayor seguridad, instale la unidad de control en un lugar donde el cable de (Hospital Grade Type)

alimentacion CA se pueda retirar facilmente. (Es posible desconectar la unidad de control
de la fuente de alimentacion retirando el cable de alimentacion CA.)

IMPORTANTE

e Apague el conmutador de potencia después de cada uso.

e Para obtener indicaciones de servicio y piezas de recambio, pongase en contacto con su distribuidor.

e Se recomienda el uso del kit de tubo de irrigacion desechable genuino de NSK, previamente esterilizado.

e £l tiempo total de grabacion es de unos 100 minutos.

¢ No inserte una memoria USB durante la operacion.

 No retire el USB mientras la lampara estd encendida o parpadeando.

 No utilice los datos almacenados en la memoria USB con fines de diagndstico.

e No use una memoria USB que no sea USB 2.0.

¢ No se garantiza que este dispositivo funcione con todas las memorias USB. Puede que no funcione con USB con
funciones de seguridad o aquellos que requieran una gran cantidad de electricidad.

Temperatura Humedad Presion atmosférica
Uso Entre 0-40°C (32-104°F) Entre 10-85%RH Entre 700-1060hPa
Almacenamiento (Transporte) Entre -10-50°C (14-122°F) Entre 10-85%RH Entre 500-1060hPa

Sin condensacién de humedad en la unidad de control.
El uso fuera de estos limites podria provocar un mal funcionamiento.
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I 2. Contenido del paquete

LU

*La figura muestra el motor Optico, la pieza de mano 6ptica

l}\,eg? Description Quantity I}\leg? Description Quantity
@ Cable eléctrico ca (2m) 1 @ Soporte para la pieza de mano 1

Controlador de pedal con cable (2m) 1 @ Boquilla de irrigacion interna 1
@ Unidad de control 1 @ Soporte de la boquilla 1
@ Tubo de irrigacion 5 Cable de limpieza 1
@ Poste de soporte de la solucion refrigerante 1 @ Fresa de calibracion 1
@ Pieza de mano dptica/ pieza de mano no dptica* 1 Boquilla de pulverizacion de tipo E 1
@ | Motor dptico/ motor no éptico (Con cable de motor)* 1 @ |Enchufe de Proteccion 1
Conector Y 1 Junta térica(Enchufe de Proteccion) 2
@ Fusible de recambio 2 Junta térica(Motor) 2
0 | soporte del tubo 7

*La pieza de mano se conectara de forma apropiada y pieza de mano dependiente.
*Una de las piezas de mano/ motor debe ser empaquetado.
*USB no incluido.
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| 3. Unidad de control y Controlador de pedal

(3)Boton FWD-REV
(4)Boton de relacion de transmision

(10)USB REC

Soporte del poste de solucion refrigerante

L Cubierta de apertura de insercion
Carga de calibracion

Bomba de irrigacion

m—w)Bot()n de velocidad

/ /TkEN Al ‘
WI—(B)BNOH de torque

7—(9)Boton de programa

(1)Tecla de luz

(2)Botdn de flujo refrigerante Conmutadr de

potencia

Toma de conexion
9 | cable eléctrico CA
Toma de conexion del del cable eléctrico C.

cable del micromotor Soporte de fusible Toma de conexion del cable
del pedal de control

(5)Botdn de memoria
(6)Boton de CAL

*El punto no numerado se explica en el contexto.

3-1 Botones en la unidad de control

(1) Tecla de luz
Seleccione el nivel de luz. (OFF -> LOW->HIGH) Repetir el pulsado de tecla para pasar por los niveles de luz.(Default:HIGH)

(2) Botdn de flujo refrigerante:
Utilicelo para seleccionar los 6 niveles de flujo de solucion refrigerante de 0 a 5. Vuelva a pulsar el boton para
alternar entre los diferentes niveles de flujo refrigerante.

(3) Boton FWD-REV:
Utilicelo para seleccionar la direccion de rotacion. Pulse este boton una vez para cambiar la direccion de rotacion.
(Cuando esté en modo hacia atras, la unidad de control le avisara audiblemente con un pitido)

(4) Botdn de relacion de transmision:
Utilicelo para configurar la relacion de transmision de la pieza de mano conectada antes de su uso. Vuelva a pulsar
este boton hasta que la pantalla LCD indique la relacion de transmision correcta de la pieza de mano.

(5) Boton de memoria:
Utilicelo para memorizar los pardmetros de programa establecidos por el usuario. Pulse y mantenga pulsado este
boton durante 1 segundo aproximadamente para memorizar los pardmetros. Cuando suene un pitio, los parametros
del nuevo programa habrdn sido memorizados.

(6) Boton de CAL:
Uso de activar el ciclo de la calibracion del pieza de mano antes de usar.

(7) Boton de velocidad:
Utilicelo para configurar la velocidad del micromotor. Pulse el botdn (+) para aumentar y (-) para disminuir la
velocidad. (Cuando se alcancen los limites superior e inferior, sonard un pitido de alarma)

(8) Botdn de torque:
Utilicelo para configurar el rango de torque. Pulse el boton (+) para aumentar y (-) para disminuir el rango de torque.
(Cuando se alcancen los limites superior e inferior del rango de torque, sonard un pitido de alarma). La configuracion
del rango de torque se seleccionard en funcion de la relacion de transmision del accesorio de la pieza de mano.

(9) Botdn de programa:
Utilicelo para alternar entre los programas disponibles. Pulse el botdn (+) para ascender y (-) para descender el
numero de programa. Encontrara todos los nimeros de programa, de forma secuencial, pulsando los botones.

(10) USB REC (Solo Surgic Pro)

Pulse esta tecla para registrar la favorable operacion de la serie de Surgic a la memoria del USB.
Una pulsacion corta guardara los datos memorizados en la memoria USB. Una pulsacion larga (aproximadamente 2
segundos) borrara los datos guardados en la memoria de la unidad de control.

75

Espaiiol



3-2 Pantalla LCD de la consola de la unidad de control

(E)lMemoria USB  (B)Velocidad ~ (G)Torque

m Surgicrro’
28:88 ) > 4 \

(A)Muestra la reloj

(©MPLANT SYSTEM — I e 3| 1=l i € =)
(D)Memory time — == a7
(F)Diagrama de barras [ 868 N S
de torque e | | | ||

(H)Nivel ligero

== PROGRAM ==

(K)Relacion de
transmision
(J)Hacia delante/ hacia atrds (L)NUmero de programa

(I)Nivel de flujo refrigerante

(A) Muestra la reloj (Solo Surgic Prot)
Panel del reloj. Se muestra el tiempo utilizando baterias instaladas en la unidad de control.
(B) Velocidad
Muestra la velocidad seleccionada.
Al pulsar el pedal de control velocidad de rotacion del motor mostrada en la LCD. (Asumiendo que se haya
seleccionado la relacion de transmision correcta)
Sin pulsar el pedal de control Se muestra la configuracion preestablecida de rotacion maxima en la LCD.
La velocidad de rotacion se muestra durante la rotacion. Cuando la rotacion se detiene, se visualiza el conjunto de
velocidad de rotacion maxima. La velocidad del pedal de control varfa dependiendo de lo que se presione el pie.
(C) IMPLANT SYSTEM
Se muestra el nimero del sistema de implante utilizado. (1 a 8).
(D) Memory time (Solo Surgic Pro)
Se muestra el tiempo restante de memoria (Remain Time).
(E) Memoria USB (Solo Surgic Prot)
Cuando se inserta la memoria USB, esta se visualiza en la pantalla LCD.
(F) Diagrama de barras de torque
Muestra el rango real de torque de funcionamiento. Cuando todas las barras estan iluminadas, el torque
de funcionamiento estd al maximo. Cuando la mitad de las barras estan iluminadas, entonces, el torque de
funcionamiento es aproximadamente de un 50% respecto al torque preestablecido.
(G) Torque
Muestra el torque seleccionada.
* Al utilizar la relacion de transmision 1:1 o un aumento de velocidad de la pieza de mano, no se mostrard la Torque.
(Esta funcion es adecuada para una pieza de mano de reduccion 2:1 o superior)
(H) Nivel ligero (Solo optica)
Exhibe el nivel ligero seleccionado; los niveles ligeros son ALTOS, BAJOS y APAGADO.
(1) Nivel de flujo de refrigerante
Muestra el nivel de flujo de solucion refrigerante seleccionado, el nivel de flujo seleccionado estd indicado por 5
indicadores luminosos de nivel. Si no hay iluminacion, el flujo de solucion refrigerante esta apagado.
(J) Indicador hacia delante/ hacia atras
Muestra la direccion seleccionada del micromotor. Al rotar, la pantalla de circunferencia rota.
(K) Relacion de transmision
Muestra la relacion de transmision seleccionada de la pieza de mano.
(L) Ndmero de programa
Muestra el nimero de programa seleccionado.
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[MPORTANTE  © Inmediatamente después de encender la fuente de alimentacion, el reloj puede mostrar
"88:88.00:00", o la pantalla LCD de la tecla USB REC puede parpadear, pero estos acontecimientos
no son fallos de funcionamiento.

e Cuando la fuente de alimentacion se enciende, el dispositivo volvera a su configuracion
predeterminada. Para guardar una configuracion, consulte 6-1 Programacion de operacion de
micromotor. (Por defecto: Sistema implante 1, Luz HIGH, Flujo refrigerante 3, Rotacion F, Relacion de
transmision 20:1, Ntimero de programa 1, Torque 20.Ncm, Velocidad 800min-")

* Una vez embalado para su envio, etc., el reloj parpadeard en "00:00" si no se ha fijado. Ver 5-1 Hora y Fecha.

e Cuando la pantalla del reloj parpadea en - -: - - ", significa que las pilas del reloj se han agotado.
Pongase en contacto con la tienda donde compro el dispositivo.

3-3 Pedal de control Cable y conector del pedal de control

(b)Botdn PRG (Programa)

(a)Flujo de solucion refrigerante ﬁ/C )W (d)Boton hacia delante/ hacia atras
\@ X/ (c)Pedal de control de velocidad

(a) Botdn del volumen de flujo de solucidn refrigerante

Utilicelo para seleccionar los 6 niveles de flujo de solucidn refrigerante de 0 a 5, cada nivel puede aumentarse
pulsando una vez este boton. Si pulsa el botdn en el nivel 5, éste vuelve al nivel 0.

(b) Botén (Programa) PRG
Utilicelo para seleccionar el nimero de programa deseado. Los nimeros de programa siempre aumentaran cada vez
que se pulse y suelte el botdn. Para descender, pulselo, manténgalo pulsado durante 1 segundo y suéltelo.

(c) Pedal de control de velocidad
Utilizado para accionar y detener el micromotor y para controlar la velocidad durante el funcionamiento. La velocidad

de funcionamiento del micromotor es directamente proporcional a la posicion del pedal de control, hasta la velocidad
maxima preestablecida.

(d) Boton hacia delante/ hacia atras
Utilizado para cambiar la direccion de rotacion del micromotor: pulselo una vez para cambiar la direccion de rotacion.

| 4. Instalacion

& e [nstale el cable/enchufe solo si la corriente esta desconectada.

PRECAUCION

4-1 Conexion del cable de motor

Alinee la marca [+] del cable del micromotor con la marca [¢]
en la unidad de control, introduzca la base del enchufe del
cable del micromotor en la toma hasta que la junta de cierre
haga “clic” en su sitio.

—_/

Para desconectar el enchufe, tire de la junta de cierre, tire
de nuevo para desconectar el cable.

Junta de cierre

77 Fig. 1
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4-2 Conexion de la pieza de mano

& e Cuando se utiliza el micromotor Surgic Pro con luz (SGL70M), SOLO ULITICE contra-angulos con Iuz.

PRECAUCION  Los contr-dngulos sin luz no se pueden conectar precisamente al micromotor y esto puede provocar
un mal funcionamiento del micromotor bajo carga.

1) Empuje la pieza de mano en el motor teniendo cuidado en
mantenerla alineada.

(=
2) Gire la pieza de mano hasta que se bloquee en su sitio haciendo - EE][{

clic.
Fig.2
. r \
4-3 Conexion del pedal de control
Coloque el tornillo de la clavija del pedal hacia abajo, a ‘ D
continuacion, introduzca la clavija en el conector del cable
del pedal , situado en la unidad de control. Asegure la clavija Tornillo ,\
apretando la contratuerca. Consulte las figuras 3. \P
[
&
/
Sotri Clavija del
j? Cable eléctrico CA peadva?la e Fig.S

4-4 Conexion del cable eléctrico CA

Alinee correctamente e introduzca el cable eléctrico CA en la conexion de cable eléctrica CA, situada en la parte
trasera de la unidad de control. (Fig. 3)

4-5 Instalacion del tubo de riego

Asegurese de que la palanca de cubierta de la bomba estd
en la posicién "OPEN", con el tubo de irrigacion "Needle" Tapa de la homba
hacia la parte posterior de la unidad de control. Posicione

los topes del conjunto de tubo en la guia del tubo de forma Guia del tubo
segura. (Fig. 4)

/
<Posicién OPEN (abierto)> —

Direccion del flujo
de agua

Palanca de cubierta de la bomba

Fig.4
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& e Aseglrese de que el tubo esté
PRECAUCION  colocado en los rodillos, de
forma segura, al cerrar la tapa
de la bomba. Si el tubo no esta
correctamente posicionado en los
rodillos y la tapa se cierra, el tubo
podria cortarse o romperse. (Fig.5)
 No montar el tubo de irrigacion a no ser
que el paciente esté preparado para éllo.
e Esto se deberd hacer después de
que se haya apagado la fuente de
alimentacion del tubo de irrigacion.

Después de posicionar correctamente los tubos, cierre la tapa de la
bomba girando la palanca de la tapa de la bomba hasta la posicion de

“CERRADO” (180 grados en sentido antihorario) (Fig.6)

Para retirar, abra ("OPEN") la palanca de cubierta de la bomba y luego

retire el tubo.

4-6 Montaje del soporte de la solucion de refrigerante
Monte el soporte de la solucion refrigerante en el orificio de la unidad de

control, el soporte sdlo se ajustara en una posicion. Situe la botella tal y

como se muestra en la Fig.7.

4-7 Insercion del tubo de irrigacion

1) Cierre la valvula de paso del tubo, entre la aguja del tubo de irrigacion y

la bomba de irrigacion, tal y como se muestra en la Fig.8.
2) Introduzca la aguja del tubo de irrigacion en el tapon de la botella/bolsa. (Fig.9)
3) Abra el tapon del tubo para introducir aire en la botella/bolsa. (Fig.10)

4) Abra la valvula de paso del tubo.

Fig.6

Alinear

Fig.7

Vélvula de paso [ J
Tapa de la botella

Aguja del
tubo de
irrigacion

Tapa del tubo D

(o

Fig.8

Fig.9

Fig.10

& * No utilice la bomba de irrigacion si el tubo estd doblado o si su valvula esta en posicion cerrada. Esto
PRECAUCION  podria provocar que el tubo estallara o se saliera de la botella/bolsa.
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4-8 Compruebe la compatibilidad de la boquilla de irrigacion interna

Las boquillas de irrigacion interna acompariadas con este producto no se ajustan necesariamente a todas las fresas
del mercado. Antes del uso, siga las siguientes instrucciones para comprobar que la boquilla encaja bien.

En caso contrario, la boquilla de irrigacion interna encajada en las fresas, podria provocar una fuga de solucion
salina, lo que acarrearia problemas de oxidacion o una parada
repentina del equipamiento durante su uso.

Instrucciones:
1) Conecte una botella de solucion salina a la unidad de control.
2) Conecte la boquilla de irrigacion interna en la punta del tubo de irrigacion.
3) Introduzca la boquilla de irrigacion interna en la fresa desde la parte posterior. (Fig.11)
4) Purgez al “maximo” durante 5 segundos.

Tubo de irrigacion

Puntos a comprobar; Fig.11

e Limpieza de la solucion salina proveniente de la fresa; si la solucion es coloreada, podria haber dxido en el
interior de la fresa. Si fuera el caso, cambie la fresa.

e Flujo de agua, si el flujo fuera bajo y/ o el flujo de la fresa fuera asimétrico, cambie la fresa.

¢ No hay fuga de agua entre la boquilla de irrigacion interno y la fresa

e Antes de su uso, asegurese de que no haya ninguna fuga de agua en el punto de entrada de la boquilla de
irrigacion, la causa podria ser un sello roto o una ausencia de sello en la fresa. Cambie la fresa aunque sea
nueva ya que si la solucion salina entra en la pieza de mano puede provocar un mal funcionamiento de ésta.

& e En caso de detectarse un mal funcionamiento como una fuga de solucion salina de la parte posterior
PRECAUCION  de la pieza de mano durante su uso, detenga el funcionamiento y solucione el problema.

4-9 Conexion de la boquilla de irrigacion

El X-SG20L/SG20 cuenta con 3 métodos de irrigacion disponibles en funcion de la herramienta y de la aplicacion: externa,
interna 0 ambas. Para una instalacion detallada, consulte el manual de usuario de la pieza de mano que se adjunta.

4-10 Conexion del soporte del tubo Cable e motor

Utilice el cable de motor como sujeccion para el “tubo de irrigacion”.
Es mas fécil introducir, en primer lugar, el cable de motor y, a
continuacion, el tubo de irrigacion. (Fig.12)

Soporte

®/de\ tubo

Tubo de irrigacion

4-11 Memoria USB (no suministrada) (Solo Surgic Pro*)

1) Abra la cubierta de apertura de insercion en el lado de la unidad de

Fig.12

control. ooon
2) Inserte del todo la memoria USB. La marca USB aparecerd en la et
pantalla LCD cuando el USB sea reconocido por el dispositivo. (Fig.13) Talup

& e No aplique impactos fuertes al USB cuando esté
PRECAUCION  conectado.

e Cuando el USB no estd conectado, cierre la cubierta
de apertura de insercion.

Cubierta de apertura
de insercion

Fig.13

I 5. Configuracién
5-1 Hora y Fecha

Al establecer la fecha y hora, se grabaran los datos sobre el tratamiento por dia. (Ver 6-5 Memoria USB para
aprender como almacenar datos en una memoria USB).
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IMPORTANTE  © Ajuste el reloj antes de usar este sistema.

o Si el reloj no aparece 0 se muestra como - -: - -", significa que las pilas puede que se hayan agotado.
Pdngase en contacto con la tienda donde compro el dispositivo.

e El reloj funciona con un sistema de visualizacion de 24 horas.

e | afio puede ajustarse desde el 2010 hasta el 2099.

1) Pulse la tecla USB REC y SPEED (-) durante unos 2 segundos.

2) La pantalla de configuracion aparecerd en la pantalla LCD. Los ajustes pueden realizarse por afio, mes, dia, hora

y minuto en ese orden. Introduzca los datos y pulse el boton USB REC para pasar al siguiente punto. (El punto que
usted ha elegido parpadeard).

3) Cambie los ntiimeros presionando la tecla SPEED (+ -). Una pulsacion larga aumentard nimeros en incrementos de 5

4) Cuando todos los puntos se hayan fijado, pulse la tecla USB REC durante 2 segundos para guardar la configuracion

& e Si se va la luz mientras se realizan los ajustes, los cambios no se guardaran. Empiece una vez mas

PRECAUCION  Por el principio.

e Si los datos ya estan almacenados en la memoria interna, no sera posible establecer la fecha.
5-2 Ajuste de iluminacion (solo X-SG20L)

Vuelva a pulsar la tecla LIGHT para pasar por los niveles de luz. Pulse la tecla LIGHT para cambiar el volumen de
iluminacion.(OFF — LOW — HIGH) (Por defecto es HIGH)

Para guardar los cambios, pulse la tecla de memoria por lo menos 2 segundos.

IMPORTANTE  © Repita los procedimientos anteriores al restaurar el funcionamiento.
e El estado de la ldmpara permanecera establecido incluso si la alimentacion esta en “ON” y “OFF”.
e Esta funcion sdlo se puede aplicar para un motor dptico y pieza de mano.
5-3 Volumen de sonido

Es posible cambiar el volumen de los sonidos de operacion y de alerta para teclas.

1) Encienda la alimentacion manteniendo pulsada la tecla CAL.
2) Al encender el equipo, el volumen se alterna entre "Large" y "Low". (El valor predeterminado es "Low")
* El volumen de sonido no aparece en la pantalla LCD. Los cambios de sonido real.

IMPORTANTE  © Las configuraciones se guardaran incluso si la alimentacion esta apagada.

5-4 Tiempo de parada del motor

Puede ajustar el tiempo que tarda en pararse el motor después de soltar el pedal de control de velocidad a “Normal” o “Quick’”.
1) Encienda la alimentacion manteniendo pulsada la tecla SPEED (- +).

2) Al encender el equipo se escuchan pitidos y el tiempo de parada del motor se alterna entre “Normal” y “Quick”. (El
valor predeterminado es “Normal”)

* Esta configuracion no aparece en la pantalla LCD. Utilice los pitidos que se oyen cuando se pisa el pedal para
identificar la configuracion actual. Cuando el valor es “Normal” se oye un pitido y dos cuando es “Quick”.

IMPORTANTE  © Las configuraciones se guardaran incluso si la alimentacion esta apagada.

5-5 Configuracion de fabrica

Cuando se enciende el dispositivo, este volvera a la configuracion de fabrica. Las configuraciones preferentes y
programas, etc., se borraran, asi que asegurese de realizar copias.
1) Encienda la unidad mientras presiona el la tecla PROGRAM (+ -).

2) Aparecerd "Set" en la pantalla LCD (también se emitird un pitido corto). Al pulsar la tecla CAL, el dispositivo
volvera a la configuracion de fabrica.

3) Aparecerd "Fin" en la pantalla LCD (también se emitird un pitido largo). La inicializacion finaliza cuando la
pantalla vuelve a su imagen habitual.
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& e Aun cuando el dispositivo vuelve a la configuracion de fabrica, los datos de fecha y hora no se

PRECAUCION  inicializaran.
| 6. Manejo

6-1 Programacion del funcionamiento del micromotor

La unidad de control puede memorizar 8 programas. Cada programa incluye las siguientes funciones que pueden
realizarse automaticamente cuando se selecciona el niimero de programa apropiado.
Relacion de transmision de la pieza de mano

Velocidad Marca de simbolo del

Dyepmon de' rotacion conmutador de potencia O o
Limite superior de torque -

Flujo de solucion refrigerante Funcion OFF ON
Nivel ligero

1) Encienda la alimentacion pulsando el conmutador de potencia [-]; al encender el Sistema de implante ndmero 1
se mostrara por defecto el nimero de programa 1.
2) Seleccione un nimero de programa usando el paso (a) o paso (b):
(a) Pulse la tecla PROGRAM (+ -) en el panel de control hasta que aparezca el nimero de programa deseado.
(b) Pulse el botdn PRG(Program) en el pedal de control hasta que aparezca el ndmero de programa deseado.
3) Seleccion de la direccion de rotacion de la pieza de mano. Seleccionelo utilizando el paso (a) o paso (b):
(@) Pulse la tecla FWD/REV en el panel de control hasta que aparezca la direccion deseada.
(b) Pulse el botdn Forward/Reverse en el pedal de control hasta que aparezca la direccion deseada.

[MPORTANTE  © Habra un pitido mientras que se presiona "R".
e | 0s pitidos que se escuchan durante las rotaciones y cuando el dispositivo se detiene no son los mismos.
Diferentes sonidos no indican un mal funcionamiento.

4) Seleccion de la relacion de transmision de las piezas de mano de contra-angulo relevantes para el programa; pulse la tecla
GEAR para seleccionar la relacion de transmision de la pieza de mano. (La relacion de transmision se mostrard en la pantalla
LCD)

5) Configure la velocidad de funcionamiento maxima requerida pulsando la tecla SPEED. Cada vez que se pulse
este boton, la pantalla cambiard al siguiente nivel de velocidad. Pulsando esta tecla durante mas de 1 segundo,
la velocidad cambia con mayor rapidez hasta que la pantalla de velocidad alcanza su limite superior o inferior.

- Cuando la configuracion de velocidad alcance el nivel superior o inferior, se oird un pitido y la configuracion de
velocidad no podra cambiarse mas.

6) Configure el limite superior de torque pulsando la tecla TORQUE en el panel de control. Cada vez que se pulse
esta tecla, la pantalla cambiard al siguiente nivel de torque. Pulsando este botén durante més de 1 segundo,
hard que el torque aumente con mayor rapidez al siguiente nivel hasta que la pantalla de torque alcance su
limite superior o inferior.

- Cuando el ajuste de torque alcance el nivel superior o inferior, se oird un pitido y dicho ajuste no podra cambiarse mas.

7) Elnivel de flujo de solucion refrigerante tiene 6 niveles de flujo (0-5) (0= sin flujo refrigerante). Seleccione un
volumen de flujo de solucion refrigerante usando el paso (a) o paso (b):

(a) Pulse la tecla COOLANT en el panel de control hasta que aparezca el nivel de flujo deseado.
(b) Pulse el boton Coolant Solution Flow Volume en el pedal de control hasta que aparezca el nivel de flujo deseado.

8) Una vez completados los pasos 2) — 7), pulse y mantenga pulsada la tecla MEMORY hasta que se oiga un pitido. El
pitido confirma que se ha completado la programacion. Si oyera un pitido corto cuando se pulsa la tecla MEMORY
por primera vez, ignore este sonido y no pulse la tecla MEMORY hasta que se escuche un pitido largo.

* Repita los pasos anteriores 2) - 8) para programar cualquiera de los 8 programas disponibles.

6-1-1 Funcion de salto de programa

Al cambiar programas utilizando el pedal de control, se pueden escoger por adelantado nimeros de programas
que no se han elegido.
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1
2
3
4

XX 2=

Elija los nimeros de programa que desea que se salte la unidad de control.

Utilice la tecla SPEED (-) para mostrar la velocidad de rotacion minima.

Suelte la tecla SPEED (-) y a continuacion pulsela de nuevo. Aparece "---" en la pantalla LCD.
Pulse la tecla de memoria hasta que se emita un pitido (unos 2 segundos) para memorizar.

IMPORTANTE  © Es posible elegir los programas que se han saltado con la unidad de control.

6-2 SISTEMA DE IMPLANTE

Surgic Pro Series puede memorizar 8 sistemas de implante diferentes. Asimismo, usted puede programar 8 pasos
en el nimero de SISTEMA que estd empleando. Cuando fije el programa, ajustese a los valores recomendados por
el fabricante de implantes.

En la programacion de cada sistema de implantes, se puede cambiar al siguiente nivel pulsando el boton
PROGRAM (+) y (-) al mismo tiempo.

6-3 Funcion de calibracion

La resistencia a la rotacion de la pieza de mano depende del modelo de pieza de mano, condicion y desgaste
interno de sus engranajes. Esta unidad de control incorpora una funcion automdtica para reconocer el nivel de
resistencia de la pieza de mano y micromotor conectados.

IMPORTANTE  © Este equipo esta disefiado para lograr la major precision de calibracion en una reduccion de 20:1.

6-3-1 Preparacion de calibrado

Para la calibracion USE EXCLUSIVAMENTE los contra-éngulos de reduccion 20:1 que figuran en "12.
Contra-angulos y Accesorios opcionales".

e No se debe calibrar una pieza de mano con micro sierra.

e | a calibracion sdlo debe llevarse a cabo con una pieza de mano NSK.

1) Adjuntar relacion de transmision (tasa de reduccion) 20:01 pieza de mano al
motor.
2) Conecte la fresa de calibracion a la pieza de mano.

3) Pulse la tecla CAL durante unos 2 segundos. Calibration Bur

Habra un pitido y la pantalla cambiard a modo de calibracion. Fig 14

6-3-2 Realizacion de calibracion

& » No aplicar carga durante la calibracion sin carga. Si se aplica carga aparecera "FAIL" en la pantalla

PRE(;AU(;|()N LCDy la calibracion se detendra.

1)

Calibracion sin carga - - - pantalla de torque "L =0

Mantenga el motor en la mano y asegtrese de que "L" aparece en la e

pantalla de torque. Presione la tecla CAL sin aplicar carga. La fresa de — } N“:_m
calibracion comenzard a rotar. La calibracion se completa cuando se emite -

un pitido y "donE" aparece en la pantalla. b=

Calibracion de carga --- pantalla de torque *H” oo oo
Asegurese de que "H" aparece en la pantalla de torque, conecte la fresa de
calibracion en el remitente de torque. Presione la tecla CAL (la calibracion
se lleva a cabo mientras se aplica carga de torque, por lo que debe agarrar =
con seguridad la pieza de mano.) La fresa de calibracion comenzard a rotar.
La calibracion se completa cuando se emite un pitido y "donE" aparece en la 2o \é
pantalla. I Z
Calibracion de velocidad
Pulse la tecla CAL después de quitar la barra del transmisor de torque y desmontar la fresa de calibracion. La
barra comenzard a rotar a una velocidad lenta. Despugs de rotar lentamente durante 8 segundos, la barra girard
a alta velocidad durante 8 segundos. Habra un pitido cuando la calibracion se haya completado. El modo de
calibracion finalizard automaticamente.
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& e Durante el proceso, la velocidad de rotacion aumenta automaticamente y finalmente rota a una
PRECAUClON velocidad elevada. Se debe tener mucho cuidado para evitar cualquier peligro.

Ejemplo de fallo de calibracion

e | a abrasion extrema del engranaje y una pérdida mecanica puede exceder los limites de control. No se pueden
obtener unos datos corregidos durante el ciclo de calibracion por lo que la calibracion fallard. En este caso,
solicite una reparacion.

e Siirregularidades tales como la abrasion extrema del cambio y pérdida mecénica exceden el limite de control, los
datos correctos no se podran obtener durante la calibracion. En este caso, solicite una reparacion.

e A calibracion fallaré, en caso de que la fresa de calibracion esté en contacto con algo durante una calibracion sin
carga o si se aplica una carga erronea durante la calibracion de carga.

6-4 Funcionamiento estandar

1) Seleccione el nimero de programa deseado.
Unidad de control: Pulse PROGRAM (+ -) Key.
Pedal de control: Pise el pedal de control PRG (Programa) Pulsando el botdn PRG (Programa) durante 1 segundo
mas descenderd al siguiente nimero de programa.

2) Pulse el pedal de control de velocidad en el centro del pedal de control, el micromotor comenzard a funcionar. La
bomba de refrigerante también funcionard. (si esta programada) La velocidad aumenta a medida que se pulsa el
pedal. Cuando se pulse totalmente el pedal de control, 1a velocidad alcanza el valor maximo preestablecido.

3) Inversion de la direccion de rotacion del micromotor: Para invertir la direccion del micromotor (y fresa) simplemente,
pulse el botdn de Forward/Reverse del pedal de control. Se oird un pitido de advertencia cuando la direccion de
rotacion esté en modo hacia atras.

& e Si se emplea el micromotor con la luz encendida ‘ON’ de modo continuo durante mas de 3 minutos, €l
PRECAUCl()N motor se calentard. (La temperatura de superficie maxima podria alcanzar los 45°C en esta situacion).
Si ocurre, deje de utilizar el micromotor hasta que la pieza con luz se enfrie 0 emplee el micromotor

sin encender la luz.

e Activacion del limitador de torque: Durante su uso, cuando la carga de perforacion alcanza el limite
superior de torque preestablecido, el limitador de torque integrado se activa automaticamente para
evitar una sobretorsion. Cuando el limitador de torque se activa, el motor se detiene tras pitar durante
1 segundo. Para reactivar el micromotor, suelte el pedal de control de velocidad y vuelva a pulsarlo.

4) Suelte el pedal de control y el micromotor se detendra automaticamente.

6-5 Memoria USB (Solo Surgic Pro*)

IMPORTANTE  © Cuando el reloj no esté ajustado, la hora y la fecha no se registrara en los datos. Se recomienda que
el reloj esté fijado antes de usar el dispositivo.

El reloj interno se utiliza junto con las diferentes operaciones de este dispositivo (fecha utilizada, hora de inicio, cantidad
de tiempo, relacion de transmision, volumen de irrigacion, velocidad de rotacion, FWD/REV, torque, nimero de
programa), lo que permite almacenar datos en orden cronoldgico en el USB. (archivos CSV, archivos BMP) Los datos
almacenados se pueden ver en un ordenador personal.

*Archivos y graficos guardados

Las carpetas se crean en
orden por la fecha




IMPORTANTE © Un archivo BMP sdlo se puede crear sélo cuando la relacion de cambio sea de 20:1 y el nimero de
rotaciones 50min” o menos.

*Archivo BMP Tiempo  Relacion de rensmisiin Nivel de flujo refrigerante
Fecha Velocidad Torque Programas

v

TOrque |  zo-octzoto  20:26:9¢  [SPEzomms [romaueowem] _cear | cooaw | prosmaw |

A 20 | 3 [ 2:1 | 0o | 3 |

Fije el indice
del esfuerzo-de
torsion

0 NN

E
Tiempo
>

& e | tiempo total de grabacion es de unos 100 minutos.
PRECAUCION ¢ No inserte una memoria USB durante la operacion. Solo insertar después de que las operaciones se
hayan realizado con el fin de almacenar datos.
e No utilice los datos almacenados en la memoria USB con fines de diagnostico.
 No use una memoria USB que no sea USB 2.0.(NSK ha verificado el tamafio de la memoria USB hasta 32GB)
e No retire el USB mientras la ldmpara LED esta encendida o parpadeando. (El parpadeo indica que la
memoria USB estd comunicandose con el sistema)
* No se garantiza que este dispositivo funcione con todas las memorias USB. Puede que no funcione con
USB con funciones de seguridad o aquellas que utilizan una gran cantidad de electricidad
 No encienda o apague el dispositivo con el USB insertado.
e Tenga cuidado de insertar el USB en la direccion correcta.
e Cuando un dispositivo USB no esta conectado, cierre la cubierta del conector.
e | as pantallas LED y sus significados son los siguientes:
lampara on = la memoria interna esta copiando datos, parpadeando = la memoria USB estd almacenando datos.
e Si la alimentacion estd apagada, la memoria interna se borrard. Desconecte la corriente después de
almacenar los datos en la memoria USB.

6-5-1 Memoria interna

Después de encender la alimentacion y que el motor empiece a rotar, la memorizacion se iniciara
automaticamente. (Una memoria USB no necesita estar conectada)

6-5-2 Transmision de datos almacenados

1) Inserte la memoria USB. (Cuando el sistema la reconozca, aparecera la marca de memoria USB en la pantalla LCD)
Pulse el boton REC de la memoria USB para copiar los datos aimacenados en la memoria USB.(durante el
2) proceso de copia de datos la luz del boton REC permanecerd encendida)

[IMPORTANTE  © Distincion de la direccion de rotacion y el torque seleccionado empleando tipos de linea.

e Mientras esté en funcionamiento (memorizacion), permanecerd encendido REC en la pantalla LED de
la memoria USB. Aproximadamente a los 10 de segundos de haber dejado de funcionar, la luz de la
pantalla LED se apagara y el proceso de memorizacion se detendra de modo temporal (el contador se
parara también de forma temporal)

6-5-3 Reseteo

Pulse la tecla USB REC por lo menos 2 segundos. La cantidad de tiempo de grabacion restante se restablecerd
después de que se apague el pitido. (Tiempo inicializado:100min)
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I 7. Circuito de proteccién

Un cortocircuito electronico funciona automaticamente para proteger el micromotor y la unidad de control en caso
de que el micromotor esté sobrecargado. El suministro de potencia al micromotor se detendria automaticamente

mostrando un codigo de error en la unidad de control.
Cuando el torque supere las cifras establecidas, "SAFE" aparecerd en la pantalla LCD y el dispositivo se detendra.
*Puesta a cero del circuito de proteccion:
Para poner a cero el circuito de proteccion, suelte y presione el pedal de control de velocidad.

| 8. Cadigos de error y Localizacion de averias

En caso de producirse un problema de funcionamiento, se mostrara un codigo de error que permitird un diagndstico
inmediato del problema.
Cuando se produce un error, habrd un pitido y un cddigo de error aparecera en la pantalla LCD. El cddigo de error
parpadeard hasta que el error se solvente. El USB REC LCD se encendera durante unos 10 segundos.

Suelte el pedal de control y piselo de nuevo para volver a realizar la comprobacion de errores. Si no encuentra ningun
problema, el error se cancela y las operaciones pueden continuar.

d(%aoglr?gr Modo de error Causa del error Solucion
Fallo de memoria. Requiere reparacion.
((Surgic Pro 1))
- Memoria errénea. Confirme los equipos conectados.
FO | Error del sistema. (Sin USB)
- Se ha conctado un USB
diferente al tipo
estipulado.
(raton, impresora, etc,)
1 Corriente excesiva | Uso extendido bajo carga pesada.
detectada. Cortocircuito en el micromotor. o o
El contacto eléctrico puede ser insuficiente.
Voltaje excesivo Fall : Vuelva a conectar, con seguridad, el cable
n el cable del micromotor. ’ '
E2 detectado. allo en el cable del micromoto de motor.
) Cuando no se pueda eliminar un error,
Fallo en el sensor del micromotor. | solicite una reparacion.
(Hall IC)
£ Error de sensor del | Fallo en el cable del micromotor.
motor. Requiere reparacion. Asegtrese de usar un
Entrada de agua en un motor. enchufe de autoclave al esterilzaro con
autoclave.
Sobrecalentamiento por uso |Deje que se enfrie antes de su uso. Puesto
Unidad de control extendido bajo carga pesada. |queé e[ ca]or Se |rra(j|a suficientemente,
interior Funcionamiento de la unidad de | 1@ periferia de la unidad de control central
E4 Error de control a una temperatura debe ventilarse correctamente siempre que
brecalentamiento. | extremadamente elevada sea posible. Cuando no se pueda eliminar un
sobrecalentamiento. ' error, solicite una reparacion.
Cuando se repita la rotacion y detencion con
Voltaie anormal aener nel frecuencias cortas, es posible que se haya
ci?cﬁ%’?o%eoacgoﬂgn%eﬁg /epa(?ada activado un circuito que limite la aceleracion
E5 | Error de curvatura. Fallo en el circuito de " | alinicio. Espere unos segundos y vuélvalo a
) X utilizar.
ionamiento/parada. - L
accionamiento/parada Cuando no se pueda eliminar un error, solicite
una reparacion.
El mandril puede estar abierto o puede que
Error en el fallo de Fallo en el accesorio de la pieza no se haya cerrado suficientemente. Cierre
E6 rotacion del motor de mano. el mandril de forma segura.
" | Fallo del micromotor. Cuando no se pueda eliminar un error, solicite
una reparacion.
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E7 Voltaje excesivo de
la bomba.

) Corriente excesiva de
la bomba.

El tubo de riego se ha ajustado
incorrectamente y carga el rodillo
de la bomba.

La bomba falla.

Compruebe el tubo de riego.

Si apareciera un codigo de error incluso
cuando el tubo de riego sea normal, solicite
una reparacion.

E9 Anormalidad del
pedal de control.

Fallo de conexion del conector.
Fallo en el interior del pedal de
control.

Compruebe el estado de conexion del conector.
Si apareciera un codigo de error incluso
cuando el conector estuviera conectado de
forma normal, solicite una reparacion.

Voltaje excesivo de la

Fallo de circuito de la lampara.

E10 idmpara. (Motor dptico) Fallo de circuito de la ldmpara. Requiere reparacion.
Compruebe que la solucion salina
Corriente excesiva de | no haya penetrado en la lampara Retire completamente la solucion salina.
E11 la lémpara del motor.
(Motor 6ptico)

Requiere reparacion.

Errores relacionados con la funcidn USB (se muestran en el indicador “Memory Time”)

¢ Nombre de archivo ya en uso.
® Otro error relacionado con la memoria USB.

n?eoglr?gr Causa del error Solucion

UEO Un USB diferente al tipo estipulado estd conectado. Por favor, conecte con el tipo adecuado de

("EO" se mostrard en la pantalla VELOCIDAD) memoria USB.

- . ' Notificar a la tienda donde se comprd el

UE1 Error de circuito de modulo de memoria USB. dispositivo.

Los datos no pueden almacenarse en la memoria USB por

una de las razones siguientes:

e Falta de memoria disponible en USB. e Remplazar memoria USB.

UE2 ® UJso de un puerto USB en el que la copia esté prohibida. | © Quitar el bloqueo que impide la copia.

e Cambiar el nombre del archivo.
e | eer las instrucciones para el uso de
memoria USB.

Error

Causa del error

Solucion

La pantalla estd en blanco.

El enchufe de la fuente de alimentacion
no esta bien insertado.

Verifique que el enchufe se encuentra
dentro.

Fusible quemado.

Reemplace el fusible.

Mal funcionamiento del interruptor de
encendido.

Requiere reparacion.

La pantalla de nimero de rotacion
es "-"y los nimeros se muestran
y se alternan.

La alimentacion esta encendida cuando
el controlador de pedal esta presionado.

Retire el pie del controlador de pedal.

Mal funcionamiento en el controlador
de pedal.

Si el problema se resuelve quitando
el controlador de pedal, el controlador
de pedal no funciona correctamente.
Es necesaria una reparacion.

Mal funcionamiento de la unidad.

Si el problema no se resuelve quitando
el controlador de pedal, la unidad no
ha funcionado correctamente.

Es necesaria una reparacion.

No rotard incluso si el pedal esta
presionado.

La conexion del cable esta suelta.

Compruebe la conexion.

Mal funcionamiento de la unidad o
controlador de pedal.

Si el problema no se resuelve mediante
la comprobacion de la conexion, serd
necesaria una reparacion del sistema.
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I 9. Cambio de fusible

Si'la unidad de control no funcionara, compruebe los fusibles
(Compuerta de la caja de fusible situada en la parte trasera de la
unidad de control). Para acceder al fusible, use una herramienta
puntiaguda en el cerrojo de los fusibles y la compuerta se abrira.
(Fig.15)

indices de fusibles
120V | T3,15AL 250V
230V | T1,6AL 250V

/’
Fusible -

§ 10. Mantenimiento

10-1 Mantenimiento de la unidad de control y del pedal de control

En caso de que la unidad de control o el pedal de control tengan manchas de sangre o de solucion salina, retire el
cable eléctrico CA, limpie la unidad de control o el pedal de control con un pafio himedo y a continuacion con un
pafio humedecido en alcohol.

10-2 Mantenimiento de la pieza de mano y motor
Enchufe de Proteccion

Retire la suciedad y los deshechos del producto. No utilice un

cepillo de alambre.

Limpie con un pafio o trapo de algodon impregnado en alcohol. = ) ‘-’E”I:

Esta pieza de mano puede limpiarse o desinfectarse con un | Enchufe detErpteccién junta
termo-desinfector. oriea

Fig.16
Conecte el enchufe de proteccion al micromotor

Para mas detalles, consulte el manual de usuario del termo-
desinfectante.

& e Utilice siempre el enchufe de proteccion durante el termo-desinfectante.
PRECAUClON * No utilice el enchufe de proteccion sin la junta torica montada. Podria provocar un mal funcionamiento.
Si'la junta torica ha sido danada, sustittyala inmediatamente.
e Para obtener mas informacion sobre |a pieza de mano, consulte su manual de usuario.

[MPORTANTE  © El anillo o de Enchufe de Proteccion consumible. Si daid, substittyalo nugvo.
Optional Enchufe de Proteccion: No. de pedido 10001595
Enchufe de Proteccion junta térica : No. de pedido 0312457102
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I 11. Esterilizacion

Todas las piezas de mano pueden ser esterilizables en autoclave hasta una T2 Max.135 °C.

e Se recomienda esterilizar con autoclave.

e Es necesaria una esterilizacion con autoclave con el primer uso y tras cada paciente, tal y como se indica a
continuacion.

& Solamente los articulos especificados abajo pueden ser esterilizados.
PRECAUCION ® Pieza de mano de implante e Micromotor con cable de motor @ Soporte para la pieza de mano

e Boquilla de irrigacion interna e Soporte del tubo e Soporte de la boquilla
e Enchufe de Proteccion e Fresa de calibracion

*Esterilizacion con autoclave

1) Retire la sangre y los desechos de la pieza de mano.
2) Limpie el interior de la pieza de mano utilizando un lubricante en spray.
3) Sitlielos en el estuche de autoclave (no incluido en el paquete) y séllelo.
4) Esterilizable en la autoclave a un maximo de 135 °C.
gj.) Esterilice con autoclave durante 20 minutos a 121 °C, o durante 3 min a 134 °C.
5) Mantenga la pieza de mano en el estuche de autoclave para mantenerla limpia hasta que la use.

*EN13060/EN 1S017665-1 recomienda limpieza con autoclave durante 3 minutos (tiempo de retencion minimo)
a 134 °C o 15 minutos (tiempo de retencién minimo) a 121 °C.
NSK recomienda la esterilizacion de la clase B.

& e Limpie y lubrique la pieza de mano antes de esterilizarla con autoclave. La esterilizacion con autoclave
PRECAUCl()N de una pieza de mano manchada con sangre o restos podria dafarla.
 No |ubrique el micromotor.

e No desconecte el cable de motor del micromotor.
e El tubo de riego es de un Unico uso y no puede esterilizarse con autoclave.
* No le recomendamos que esterilice en una esterilizacion de plasma o esterilizacion de EOG.
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| 12. Accesorios opcionales

A continuacion se enumeran los contra-angulos que se deben utilizar con el micromotor Surgic Pro para garantizar la alta
precision del torque.

Référence Descripcion Observaciones
€1003 X-SG20L Pieza de mano con OPTICA .
C1010 SG20 Pieza de mano sin OPTICA.
(1068 X-DSG20L Pieza de mano con OPTICA cuyo cabezal puede desmontarse.
1067 X-DSG20 Pieza de mano sin OPTICA cuyo cabezal puede desmontarse.
) Pieza de mano con OPTICA cuyo cabezal y cuya fresa dental
C1076 X-DSG20Lh hexagonal pueden desmontarse.
Pieza de mano sin OPTICA cuyo cabezal y cuya fresa dental
C1075 X-DSG20n hexagonal pueden desmontarse.
Référence Descripcion Observaciones
Utilizado para la conexion de irrigacion interna y externa de
(823752 Conector Y refrigerante.
Y900113 Tubo de irrigacion (Paquete de 5) | Para usar en el cambio de tubo.
20000396 Soporte de la boquilla (X-SG20L) - , ) ,
50000357 Soporte e Ia boguilla 66200 Suministrada como articulos accesorios estandar.
10000324 Boquilla de irrigacion interna | Suministrado como accesorio estandar.
Y900083 Soporte del tubo Suministrado como accesorios estandar para boquilla de irrigacion.
7182100 PANA SPRAY Plus Para piezas de mano de alta y baja velocidad.

| 13. Caracteristicas técnicas

(Unidad de control) (Micromotor)

Modelo Surgic Pro+ Modelo SGL70M SG70M
(Con USB) Tipo £1023 E1025
Surgic Pro Rango de velocidad | 200 — 40.000 min
(Sin USB) Voltaje de entrada DC24V

Tipo NE250 (Con USB) Dimensiones (23,5x.103,3mm (Sin cable)
NE294(Sin USB) Longitud de cddigo | 2m

Voltaje de suministro AC120/230V Optica LED blanco | -

de potencia

Frecuencia 50/60Hz

Consumo de potencia | 40VA (Pedal de control)

Salida méxima de bomba | 75ml/min Modelo FC-78

Dimensiones W265xD220xH100mm Longitud de codigo | 2m

I 14. Eliminacién del producto

Consulte a su distribuidor sobre la forma de desecharlo.
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| 15. Simbolos
@)

Este producto ha sido disefiado, no para ser una fuente de ignicion en el aire y gas anestésico inflamable.

TUV Rhineland of North America es un laboratorio de ensayo reconocido a nivel nacional (NRTL) en EE.UU., y esté acreditado por el
Consejo canadiense de normas para certificar productos electro-médicos, de acuerdo con las normas nacionales canadienses.

C € 'é Se ha aplicado la directiva de la UE 93/42/CEE en el disefio y produccion de este dispositivo médico.

‘ Protegido contra los efectos de la inmersion continua en polvo y agua.
IPX8

Deseche este dispositivo y sus accesorios utilizando los métodos aprobados para dispositivos electronicos, de acuerdo con la directiva
2012/19/EU.

@ Pieza aplicada de tipo BF

((<i>)

& [Ti] Consultar el Manual de usuario

Marcas sobre la parte externa de las piezas del equipo que incluye transmisores RF o que aplica la energia electromagnética RF para
diagnostico o tratamiento.

| 16. Informacion de Compatibilidad Electromagnética (EMC)

Guia y declaracion del fabricante — Emisiones Electromagnéticas

Surgic Pro series ha sido disefiado para su uso en el entorno electromagnético definido a continuacion. El cliente o el usuario de Surgic Pro series debe asegurarse de
que se use en este tipo de entorno. Guia y declaracion del fabricante de emisiones electromagnéticas.

Prueba de emisiones Cumplimiento Guia de Entorno Electromagnético

Emisiones de rf CISPR11/EN55011 Grupo 1 Surgic Pro series utiliza la energia de RF sdlo para su funcion interna. Por lo tanto, sus emisiones de
rf son muy bajas y no pueden causar ninguna interferencia en el equipamiento circundante.

Emisiones de rf CISPR11/EN55011 (Clase B Surgic Pro series es apropiado para su uso en todos los establecimientos, incluidos los
establecimientos domésticos y aquellos directamente conectados a la red publica de suministro de

- potencia de bajo voltaje proporcionada en edificios con fines domésticos.

Emisiones arménicas IEC/EN61000-3-2 | Clase A

Fluctuaciones de voltaje/ emisiones scilantes | Cumple

IEC/EN61000-3-3

Guia y declaracion del fabricante — Inmunidad electromagnética

Surgic Pro series ha sido disefiado para su uso en el entorno electromagnético definido a continuacion.
El cliente o el usuario de Surgic Pro series debe asegurarse de que se use en este tipo de entorno.

Prueba de inmunidad

Prueba de nivel IEC/EN60601

Nivel de cumplimientol

Entorno electromagnético - guia

Descarga electroestatica (ESD)
|IEC/EN61000-4-2

Contacto kV + (2, 4) 6
Aire kV = (2, 4) 8

Contacto KV = (2, 4) 6
Aire kV = (2, 4) 8

El suelo no deberia ser de madera, hormigdn ni baldosa
ceramica. Si los suelos se cubren con material sintético,
la humedad relativa deberia ser, al menos, de un 30%.

Réfaga de impulsos/
transiente rdpido eléctrico
|IEC/EN61000-4-4

+ 2kV para las lineas de suministro
de potencia
+ 1KV para las lineas de entrada/ alida

+ 2KV para las lineas de suministro
de potencia
+ 1kV para las lineas de entrada/ alida

La calidad de la potencia eléctrica deberfa ser aquella de un
entorno comercial u hospitalario convencional.

Sobretension
|IEC/EN61000-4-5

Modo diferencial + 1kV
Modo comun =+ 2kV

Modo diferencial + 1kV
Modo comun + 2kV

La calidad de la potencia eléctrica deberfa ser aquella de un
entorno comercial u hospitalario convencional.

Descenso de voltaje,
interrupciones breves y
variaciones de voltaje en las
lineas de entrada del
suministro eléctrico.
|IEC/EN61000-4-11

<5% Ut (>95% descenso en Ut)
Para ciclo de 0,5

40% Ut (60% descenso en Ut)
Para 5 ciclos

70% Ut (30% descenso en Ut)
Para 25 ciclos

<5% Ut (>95% descenso en Ut)
durante 5 seg

<5% Ut (>95% descenso en Ut)
Para ciclo de 0,5

40% Ut (60% descenso en Ut)
Para 5 ciclos

70% Ut (30% descenso en Ut)
Para 25 ciclos

<5% Ut (>95% descenso en Ut)
durante 5 seg

La calidad de la potencia eléctrica deberia ser aquella de
un

entorno comercial u hospitalario convencional. Si el usuario
de Surgic Pro series requiere un funcionamiento continuo
durante las interrupciones de potencia eléctrica, se
recomienda que el Surgic Pro series cuente con una bateria

0
corriente eléctrica ininterrumpida.

Frecuencia de potencia
(50/60Hz ) campo magnético
IEC/EN61000-4-8

3A/m

3A/m

La frecuencia de potencia de los campos magnéticos
deberia estar a los niveles caracteristicos de una ubicacion
convencional en un entorno comercial u hospitalario.

NOTA:

“Ut” es el voltaje de la red CA antes de la aplicacion del nivel de prueba.
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Guia y declaracion del fabricante — inmunidad electromagnética

Surgic Pro series ha sido disefiado para su uso en el entorno electromagnético definido a continuacion.
El cliente o el usuario de Surgic Pro series debe asegurarse de que se use en este tipo de entorno.

Prueba de inmunidad Prueba de nivel CEI60601 Nivel de cumplimiento Eentorno electromagnético-guia
RF IEC/EN61000-4-6 3V rms 150 kHz a 80MHz 3V rms El equipamiento de comunicaciones portdtil y mévil RF deberia
conducido utilizarse a una distancia de cualquier pieza del Surgic Pro series,

incluidos cables, superior a la distancia de separacion calculada
por la ecuacion aplicable para la frecuencia del transmisor.

3V/m 3V/m Distancia de separacién recomendada
RF IEC/EN61000-4-3 radiado | 80MHz & 2,5 GHz d=12VP_

d=1,2VP_80MHz a 800MHz
d=23VP 800MHza2.5GHz

Donde P es el indice maximo de potencia del transmisor en vatios
(W), segtin el fabricante del transmisor y (d) es la distancia de
separacion recomendada en metros (m).

Las fuerzas de campo de transmisores fijos rf, tal y como lo
determina la investigacion de un sitio electromagnético, deberian
ser

inferiores al nivel de cumplimiento en cada rango de frecuencia(b).

Puede producirse una interferencia cerca del equipamiento

marcado con el siguiente simbolo: <(
@)

NOTA2 Estas directrices no serdn de aplicacion para todas las situaciones. La propagacion electromagnética se ve afectada por la absorcion y reflexion de estructuras, objetos y personas.

a Enteoria, las fuerzas de campo de transmisores fijos, como estaciones de base de teléfonos de radio (celular/ inaldmbrica) y radios méviles terrestres,
radioaficionados,programas de radio AM y FM y programas de television no pueden predecirse con precision. Para evaluar el entorno electromagnético debido a
transmisores fijos rf, se debe considerar una investigacidn electromagnética del sitio. Si la fuerza de campo medida en la ubicacion en la que se usa Surgic Pro
series supera el nivel de cumplimiento aplicable RF anterior, debera observarse si el Surgic Pro series funciona normalmente. En caso de observar un rendimiento
anormal, serd necesario aplicar unas medidas adicionales, como la reorientacion o reubicacion del Surgic Pro series.

b Por encima del rango de frecuencia de 150kHz a 80MHz, la fuerza del campo deberia ser inferior a 3V/m.

NOTA1 A 80 MHzy 800 MHz, serd de aplicacion el rango de frecuencia mas elevado.

Cables y accesorios Longitud méaxima | Plastico apantallado | Cumple con

Micromotor con cable de 2,0M no apantallado Emisiones de rf, CISPR11, Clase B/ Grupo 1

motor Emisiones arménicas: IEC61000-3-2/EN61000-3-2

Pedal de control con cable 2.0M o apantallado Fluctuaciones de voltaje/emisiones oscilantes: IEC61000-3-3/EN61000-3-3

Cable eléctrico ca 2.0M o apantallado Descarga electroestatica (ESD): IEC61000-4-2/EN61000-4-2
Rafaga de impulsos/transiente rdpido eléctrico: IEC61000-4-4/EN61000-4-4
Sobretension: |IEC61000-4-5/EN61000-4-5
Descenso de voltaje, interrupciones breves y variaciones de voltaje en las lineas de entrada
del suministro eléctrico: IEC61000-4-11/EN61000-4-11
Frecuencia de potencia (50/60Hz) del campo magnético: IEC61000-4-8/EN61000-4-8
RF conducido: IEC61000-4-6/EN61000-4-6
RF radiado: IEC61000-4-3/EN61000-4-3

Distancias de separacion recomendadas entre el equipamiento de comunicacion portatil y movil RF y Surgic Pro series.

El Surgic Pro series ha sido disefiado para su uso en un entorno electromagnético en el que se controlen las alteraciones radiadas RF. El cliente o el usuario de Surgic
Pro series puede ayudar a prevenir las interferencias electromagnéticas manteniendo una distancia minima entre el equipamiento de comunicacion portatil y mévil RF
(transmisores) y Surgic Pro series.

Distancia de separacion segun la frecuencia del transmisor
indice qe potencia de ‘sa\ida m
maxima de\}\,“ansm‘sor 150KkHz a 80MHz 80MHz a B00MHz 800MHz a 2.56Hz
d=12VP a=12VP d=23VP
0,01 0,12 0,12 0,23
0,1 0,38 0,38 0,73
1 1,2 1,2 2,3
10 3,8 3,8 7,3
100 12 12 23

Para transmisores con un indice de potencia maximo no incluido anteriormente, la distancia de separacion recomendada “d” en metros (m) puede estimarse usando la
ecuacion aplicable a la frecuencia del transmisor, donde “P” es el indice de potencia de salida maximo del transmisor en vatios (W), segun el fabricante del transmisor.

NOTA1 A 80 MHzy 800 MHz, se aplicard la distancia de separacion para el rango de frecuencia maximo.

NOTA2 Estas directrices no serdn de aplicacion para todas las situaciones. La propagacion electromagnética se ve afectada por la absorcion y reflexion de estructuras, objetos y personas.
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Traduzione del Manuale D’'Uso m

Surgicrro

Vi ringraziamo per aver acquistato I'Unita Chirurgica NSK Surgic Pro series.

Prima dell’'uso si consiglia di leggere attentamente il presente Manuale contenente le istruzioni per I'uso, il metodo di
gestione o le verifiche di manutenzione che consentiranno di utilizzare I'Unita in futuro. Si consiglia inoltre di conservare il
presente Manuale d'uso in un luogo accessibile per la consultazione degli utenti in qualsiasi momento.

@ Uso previsto
Surgic Pro series € stato creato per I'utilizzo in chirurgia orale da parte di personale qualificato.

Soddisfare
1. Precauzioni di sicurezza prima dell’'uso 94
2. Contenuto della confezione 96
3. Unita di Controllo e Pedale con cavo 97
4. Installazione 99
5. Impostazioni 102
6. Funzionamento 104
7. CGircuito di protezione 108
8. Codici di Errore & Analisi guasti 108
9. Sostituzione del fusibile 110
10. Manutenzione 110
11. Sterilizzazione m
12. Manipoli contrangoli e Accessori opzionali 112
13. Specifiche Tecniche 112
14. Smaltimento del prodotto 112
15. Simboli 113
16. EMC informazioni 113

@ Classificazione del dispositivo

e Tipo di protezione contro shock elettrico:
— Apparecchio di classe |
e Grado di protezione contro shock elettrico:
— Parte applicata di tipo BF (&]
e Metodo di sterilizzazione o disinfezione raccomandato dal produttore:
— Cfr. 11. Sterilizzazione
e Grado di protezione contro I'ingresso dell'acqua conforme alle norme IEC 60529 in vigore:
— Pedale: IPX8 (protetto contro gli effetti dell'immersione in acqua)
e Grado di sicurezza dell'applicazione in presenza di miscele anestetiche infiammabili con aria, 0ssigeno o ossido
nitrico:
— Motore, Pedale: Apparecchio Categoria AP
e Modalita di funzionamento:
— Funzionamento intermittente
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/\ Precauzioni di utilizzo e funzionamento

B | eggere attentamente le avvertenze ed utilizzare il prodotto correttamente.

W Questi indicatori servono a consentire I'uso sicuro del prodotto e ad evitare pericoli e danni a voi e agli altri. Sono
classificati in base al grado di pericolo, danno e serieta. Tutti gli indicatori riguardano la sicurezza, assicurarsi di
rispettarli.

Classificazione Grado di pericolo o pericolo e serieta

/N AVVERTENZA | Indica istruzioni in cui possono verificarsi lesioni personali o danni fisici.

/N ATTENZIONE | Indica istruzioni in cui possono verificarsi danni fisici o lesioni personali lievi o di media entita.

AV VIS 0| Indica istruzioni da seguire per ragioni di sicurezza.

| 1. Precauzioni di sicurezza prima dell’uso
Leggere attentamente il Manuale d'Uso del Manipolo prima dell'utilizzo.

(\ AVVERTENZA

e Per evitare SHOCK ELETTRICI non toccare il Cavo di Alimentazione con le mani bagnate.

e Non fare entrare in contatto I'acqua con I'unita di controllo: potrebbe causare corto circuiti e scosse elettriche.

e Se si riscontrano anomalie quali, ad es., vibrazioni, generazione di calore, rumori anormali prima o durante I'uso
dell'unita, sospenderne subito 'uso.

e Se usato in presenza di interferenza di onde elettromagnetiche, pud verificarsi un malfunzionamento del sistema.
Non installare il sistema in prossimita di dispositivi con emissioni di onde magnetiche. Spegnere I'interruttore
dell’'unita di controllo del sistema se un apparecchio ultrasonico o un bisturi elettrico sono in funzione nelle vicinanze.

(NATTENZIONE

e |'accuratezza del Torque del Monitor dipende dalle performance ad alta precisione del manipolo collegato al
micromotore. Il reale valore del torque potrebbe altrimenti non essere correttamente visualizzato. Per garantire la
precisione del torque del manipolo, che corrisponde al sistema del display del monitor, UTILIZZARE SOLO i manipoli
contrangoli NSK elencati a "12.Manipoli contrangoli e Accessori opzionali". Quando altri manipoli sono stati collegati,
potrebbe non corrispondere la riduzione accurata indicata sul manipolo.

e Surgic Pro series richiede speciali precauzioni riguardo alla compatibilita elettromagnetica e deve essere installato e
utilizzato in conformita con le informazioni sulla compatibilita elettromagnetica. (Riferisca a 16. EMC informazioni)

e Dispositivi di comunicazione RF portatili e mobili possono interferire con il funzionamento di Surgic Pro series. Non
utilizzare dispositivi RF nelle vicinanze del prodotto.

e |'uso di accessori, Motori e cavi diversi da quelli specificati, eccetto i Motori e i cavi venduti dal produttore di Surgic
Pro series come ricambi per componenti interni, puod causare un aumento delle EMISSIONI o una diminuzione
del'IMMUNITA dell’Unita di Controllo.

e Non posizionare altri dispositivi accanto o sopra Surgic Pro series e, qualora se ne rendesse necessario I'uso con
dispositivi posizionati accanto o sopra, osservare I'Unita di Controllo per verificarne il normale funzionamento nella
configurazione in cui verra utilizzata.

e Durante I'impiego del presente sistema, considerare sempre la sicurezza del paziente.

e Non cercare di smontare I'Unita di Controllo/il Pedale/il Micromotore o di manomettere il meccanismo.

e Verificare la presenza di vibrazioni, rumorosita e surriscaldamento prima dell’'uso e qualora venissero riscontrate
delle anomalie, sospendere immediatamente ['utilizzo e contattare il distributore.

e Utilizzare una presa elettrica con messa a terra.

e Non far cadere, colpire o sottoporre ad urti violenti.

e Non piegare il tubo di irrigazione quando I'erogatore dell’acqua ¢ in funzione. Si potrebbe provocare la rottura del
tubo.
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¢ Non utilizzare frese piegate, danneggiate o scadenti. Il manico potrebbe piegarsi o rompersi.

e Non superare la velocita raccomandata.

e Dopo ogni utilizzo, lubrificare e sterilizzare il Manipolo subito dopo la pulizia. Coaguli di sangue possono essere
causa di corrosioni e ruggine. Tuttavia, non lubrificare il Micromotore. Lolio pud generare calore eccessivo e causare
danni.

* E possibile pulire I'Unita di Controllo con un panno umido. Scollegare I'alimentazione prima di pulire. Non & possibile
sterilizzare in alcun modo I'Unita di Controllo e il Pedale.

e Quando il prodotto & utilizzato molto frequentemente, € consigliabile mantenere una piccola riserva di parti di
ricambio.

e Non scollegare il cavo motore dal Motore.

e Non asciugare, pulire 0 immergere in acqua molto acida o in soluzioni sterilizzanti.

e Seguire le indicazioni della tabella sottostante per il tempo di azione del motore e del manipolo. Un uso continuato
per un lungo periodo con torque alto puo causare surriscaldamento del manipolo e conseguenti incidenti.

e || componente applicabile per I'utilizzo sul paziente e da parte dell’operatore € il manipolo.

e Non fissare la luce emessa dal display LED.

e |n caso di anomalie riscontrate sul display LED (display scuro, spento o lampeggiante), sospendere immediatamente
I'uso del prodotto e contattare il rivenditore.

e Utilizzando il micromotore con la luce “ON” per piu di 3 minuti continuativi, il Modo di funzionamento
motore diventera caldo. (La temperatura massima della superficie pud raggiungere Funzionamento intermittente

45° a seconda della situazione di utilizzo) In questi casi interrompere I'utilizzo del N OFF
micromotore finche la luce non si raffredda, oppure utilizzare il micromotore a luce
spenta. 3 min. 10 min.

e affidabilita della messa a terra puo essere garantita unicamente nel caso in cui

il dispositivo sia collegato a una presa elettrica per uso ospedaliero o

equwale,ntef L. . S X La spina di alimentazione riportata di seguito
e Per ragioni di sicurezza, installare I'unita di controllo in un luogo dove  utiizzata in Nord America.

sia possibile estrarre facilmente il cavo di alimentazione CA. (& possibile

o A L ; : n —]
disinserire I'unita di controllo dalla fonte di alimentazione estraendo il cavo 11 chID:;
di alimentazione CA)

Spina tipo NEMA 5-15P (per uso ospedaliero)

AVVISO

e Spegnere I'nterruttore di alimentazione principale dopo ogni uso.

e Per assistenza e ricambi contattare il proprio distributore.

e Siraccomanda I'uso del kit tubo di irrigazione pre-sterilizzato monouso NSK originale.

e |l tempo di registrazione totale & di circa 100 minuti.

¢ Non inserire una memoria USB durante il funzionamento.

¢ Non rimuovere la memoria USB mentre la spia LED e accesa o lampeggiante.

e Non usare i dati immagazzinati nella memoria USB per scopi diagnostici.

e Non usare una memoria USB diversa da una memoria USB 2.0.

e Non ¢ garantito il funzionamento del presente dispositivo con tutte le memorie USB. Il dispositivo potrebbe non
funzionare con memorie USB provviste di funzioni di sicurezza o che richiedono un’elevata quantita di elettricita.

Temperatura Umidita Pressione atmosferica

Utilizzo Umidita relativa 0-40°C (32-104°F) |  Umidita relativa 10-85%RH | Umidita relativa 700-1060hPa

Conservazione (Trasporto)| umidita relativa -10-50°C (14-122°F) | Umidita relativa 10-85%RH | Umidita relativa 500-1060hPa

Assenza di condensa all'interno dell’Unita di Controllo.
Lutilizzo al di fuori di questi limiti pud causare malfunzionamenti.
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| 2. Contenuto della confezione

L

*Nella figura vengono riportati il Motore e Manipolo con Luce

Art’i\(lzoolo Descrizione Quantita Art’i\(lzoolo Descrizione Quantita
@ Cavo elettrico CA (2 m) 1 @ Supporto Manipolo 1
@ Pedale con cavo (2 m) 1 @ Ago di irrigazione interna 1
@ Unita di Controllo 1 @ Supporto del beccuccio 1
@ | Tubo diirrigazione 5 Filo di pulizia 1
@ Saffa per la soluzione refrigerante 1 @ Fresa di calibrazione 1
@ Manipolo con Luce/Manipolo senza Luce* 1 Beccuccio spray tipo E 1
@ Motore con Luce/Motore senza Luce (con cavo Motore)* 1 @ Tappo per protezione 1
Connettore a Y 1 0O-ring (Tappo per protezione) 2
@ Fusibile di ricambio 2 0-ring (Motore) 2
Forcella 7

*Verra collegato un manipolo adatto e Subordinato al manipolo
*Uno dei manipoli/motori sara imballato.
* Memoria USB non inclusa.
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| 3. Unita di Controllo e Pedale con cavo

(5)Tasto Memoria
Supporto Staffa per soluzione refrigerante

(4)Tasto Rapporto di
trasmissione

Coperchio porta USB

Calibrazione Carico

(1)Tasto Luce

(7)Tasto Velocita Presa di connessione
(8)Tasto Torque cavo elettrico CA

(2)Tasto Flusso N
(9)Tasto Programma Supporto fusibile

refrigerante

Presa del cavo pedale

Presa di connessione
del Cavo Micromotore
Prise de connexion cordon

(3)Tasto FWD/REV
d’alimentation CA

(6)Tasto CAL
*["apparecchio che non ha numero ¢ spiegato nel contesto.

3-1 Tasti dell’Unita di Controllo

(1) Tasto luce
Selezionare il livello di luminosita. (SPENTO — BASSO — ALTO) Premere ripetutamente il tasto per passare da un

livello di luminosita all’altro(Livello predefinito: ALTO)

(2) Tasto Flusso della soluzione refrigerante:
Serve a selezionare 6 livelli di flusso della soluzione refrigerante da 0 a 5; premere il tasto piu volte per scorrere i
livelli di flusso del fluido refrigerante.

(3) Tasto FWD-REV:
Serve a selezionare la direzione della rotazione. Premere questo tasto per modificare la direzione di rotazione. (avviso

acustico dell’Unita di Controllo quando si seleziona la rotazione inversa)

(4) Tasto Rapporto di trasmissione (Gear Ratio):
Serve ad impostare il rapporto di trasmissione del manipolo collegato prima dell’'uso. Premere pili volte questo tasto

fino a quando il display LCD visualizza il corretto rapporto di trasmissione del Manipolo.

(5) Tasto Memoria:
Serve a memorizzare i parametri del programma impostati dall’'operatore. Tenete premuto il tasto per circa 1
secondo per memorizzare i parametri. La memorizzazione dei parametri del nuovo programma € segnalata da un
avviso acustico.

(6) Tasto CAL
Uso attivare il ciclo di calibratura del handpiece prima dell'uso.

(7) Tasto Velocita: (- +)
Serve ad impostare la velocita del Micromotore. Premere [+] per aumentare e [-] per diminuire la velocita. (quando i
raggiungono i limiti massimo e minimo di velocita verra emesso un avviso acustico)

(8) Tasto Torque: (- +)
Serve ad impostare I'intervallo di Torque. Premere [+] per aumentare e [-] per diminuire I'intervallo di Torque. (quando
si raggiungono i limiti massimo e minimo dell’intervallo di Torque verra emesso un avviso acustico) Lintervallo del
Torque va impostato in base al rapporto di trasmissione del manipolo collegato.

(9) Tasto Programma: (- +)
Serve a selezionare i programmi disponibili. Premere [+] per aumentare e.

(10) Tasto USB REC (SOLO Surgic Prot)
Premi questo tasto per registrare il pro funzionamento di serie di Surgic alla memoria del USB.
Premere brevemente per salvare i dati in corso di memorizzazione nella memoria USB. Premere a lungo (2 secondi

circa) per cancellare i dati salvati nella memoria dell’unita di controllo.
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3-2 Display LCD sulla console dell’Unita di Controllo

(E)USB memory  (B)Velocita  (G)Torque

(A)Display dell" orologio g58:88

i:":":"-'! - = SPEED == |
(C)IMPLANT SYSTEM N Svatem o !
(D)Memory time —ga_ pon  @las  © T2 fee :
(F)lstogramma velocita/torque ﬁii‘_ EE___-..'I ] ,:'d Neem = Ttoraue + )
. S _ '— PROGRAM
(H )nght Level fer (!:\_I)BEEE ':% = PROGRAM = |

USB REC

(1)Livello flusso soluzione refrigerante  (J)Avanti/Indietro  (K)Rapporto di trasmissione  (LINumero programma

(A) Display dell'orologio (SOLO Surgic Pro)

Display dell'orologio. L'ora viene visualizzata per mezzo di batterie installate nell'unita di controllo.

(B) Velocita
Visualizza la velocita selezionata. Durante il funzionamento viene visualizzata la velocita di rotazione. Quando la
rotazione si arresta, viene visualizzata la velocita di rotazione massima impostata.

Con pressione sul Pedale: Visualizza velocita di rotazione del Motore sul display LCD. (presupponendo che sia stato selezionato
il rapporto di trasmissione corretto) La velocita di rotazione varia a seconda della forza di pressione esercitata sul pedale.
Senza pressione sul Pedale: Visualizza rotazione massima preimpostata sul display LCD.

(C) IMPLANT SYSTEM
Viene visualizzato il numero del sistema di impianto attualmente in uso. (da 1 a 8)

(D) Memory time(SOLO Surgic Prot)

Viene visualizzato il tempo di memoria residuo. (Tempo residuo)

(E) USB memory (SOLO Surgic Prot)

L'inserimento della memoria USB viene visualizzato sul display LCD.

(F) Istogramma del Torque:

Mostra I" intervallo di Torque in funzione. Se tutte le barre sono illuminate, il Torque e al massimo. Se la meta delle
barre € illuminata, il Torque & circa al 50% del Torque preimpostato.

(G) Torque: Indicazione selezionata di coppia di torsione. Nel usando I'azionamento diretto di 1:1 o il handpiece aumentante di
velocita, la coppia di torsione non & visualizzata. (Questa funzione & appropriata per manipoli con riduzione 2:1 0 maggiore)
Visualizza il Torque selezionato.

* Quando si utilizza un Manipolo con rapporto 1:1 o moltiplicatore, il Torque non viene visualizzato. (questa funzione &
adatta a un Manipolo moltiplicatore 2:1 o superiore)

(H) Light Level (SOLO Ottiche)

Visualizza il livello chiaro selezionato; i livelli elevati chiari sono, BASSI e FUORI.

(1) Livello del flusso della soluzione refrigerante:

Mostra il livello del flusso della soluzione refrigerante; il livello di flusso selezionato € indicato dai livelli da 1 a 5 degli
indicatori illuminati. Se nessun indicatore & acceso significa che il flusso della soluzione refrigerante € spento.

(J) Indicatore Avanti/Indietro:

Mostra la direzione selezionata del Micromotore. Durante il funzionamento, viene visualizzata I'icona di rotazione.

(K) Rapporto di trasmissione:

Mostra il rapporto di trasmissione selezionato del Manipolo.
(L) Numero Programma:
Mostra il numero del programma selezionato.

AVVISO ° Subito dopo aver inserito la fonte di alimentazione, I'orologio potrebbe visualizzare “88:88/00:00” o il

display LCD del tasto USB REC potrebbe lampeggiare: tali fenomeni non sono anomalie di funzionamento.

¢ Una volta inserita la fonte di alimentazione, il dispositivo ripristinera le impostazioni predefinite. Per
salvare un’impostazione, vedi 6-1 Programmazione funzionamento micromotore. (Impostazione
predefinita: sistema impianto 1, luce ALTA, livello flusso refrigerante 3, rotazione F, rapporto di
trasmissione 20:1, numero di programma 1, coppia 20N-cm, velocita 800 min™)

e Se imballato per la spedizione, ecc., I'orologio lampeggera indicando “00:00” nel caso in cui non sia
stato impostato. Vedi 5-1 Orologio e data.

e Quando il display dell'orologio lampeggia indicando “- -: - -”, le batterie dell’orologio sono esaurite.
Contattare il rivenditore presso cui € stato acquistato il dispositivo.
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3-3 Pedale o
pina e cavo pedale

(b)Pulsante PRG (Programma)

soluzione refrigerante

(a)Pulsante volume flusso 4 / (d)Pulsante Avanti/Indietro

(c)Pedale di controllo della velocita

(@) Pulsante volume flusso della soluzione refrigerante:
Serve a selezionare 6 livelli di flusso della soluzione refrigerante da 0 a 5; premendo questo pulsante & possibile
aumentare di un livello. Se il pulsante viene premuto quando ci si trova al livello 5, si torna al livello 0.

(b) Pulsante PRG (Programma):
Serve a selezionare il numero del programma desiderato. Il numero del programma aumenta ogni volta che si preme
questo pulsante. Per diminuirlo, tenere premuto il pulsante per 1 secondo, poi rilasciare.

(c) Pedale di controllo della velocita:
Serve ad avviare e ad arrestare il Micromotore e a controllare la velocita durante il funzionamento. La velocita di
funzionamento del Micromotore € direttamente proporzionale alla posizione del Pedale, fino al valore massimo
impostato.

(d) Pulsante Avanti/Indietro:
Serve a modificare la direzione di rotazione del Micromotore. Premere questo pulsante una volta per modificare la

direzione di rotazione.

| 4. Installazione |

& e |nstallare il cavo/spina solo quando I'alimentazione € spenta.

ATTENZIONE

4-1 Collegamento del Cavo Motore

Allineare il segno [¢] del cavo motore con il segno []
dell’'Unita di Controllo; spingere la base della spina del
cavo motore nella presa fino a che il Giunto non scatta in
posizione.

Per scollegare la spina, tirare indietro il Giunto ed estrarre
fino a quando il cavo non si disconnette.

Fig.1
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4-2 Collegamento del manipolo

& e Quando si utilizza il micromotore Surgic Pro Con Luce (SGL70M), UTILIZZARE SOLO manipoli
ATTENZIONE  contrangoli Con Luce. | Manipoli Senza Luce potrebbero non collegarsi con precisione al micromotore,
dando luogo a malfunzionamenti quando il micromotore & sotto carico.

1) Premere il manipolo sul motore avendo cura di mantenerlo allineato.
2) Ruotare il manipolo fino a bloccarlo in sede. (sara udibile uno

scatto) - EII{E:]:

Fig.2

4-3 Connessione del Pedale

Rivolgere la vite della spina del cavo Pedale verso il
basso, inserire la spina nella presa di connessione del
cavo Pedale sull’Unita di Controllo. Fissare la spina
avvitando il dado di fissaggio. Cfr. Fig.3.

Cavo elettrico CA Cavo Pedale

Fig.3

4-4 Collegamento del cavo elettrico CA

Allineare nel modo corretto e poi inserire il cavo elettrico CA nel suo alloggio sul retro dell’Unita di Controllo.
(Fig.3)

4-5 Installazione del tubo di irrigazione

Assicurarsi che la leva del coperchio della pompa sia in Coperchio della pompa
posizione "APERTA”, con “'ago” del tubo di irrigazione Guida del tubo

rivolto verso il lato posteriore dell'unita di controllo.
Posizionare saldamente i fermi del gruppo del tubo
nella guida del tubo. (Fig.4)

Posizione fissa
<Posizione APERTO>

/irezione Flusso

dell’ Acqua

Fermo

Fig.4

Leva del coperchio della pompa
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& e \lerificare che il tubo sia ben collocato
ATTENZIONE  sui rulli prima di chiudere il Coperchio
della Pompa. Se il tubo non ¢
posizionato correttamente sui rulli e il
Coperchio ¢ chiuso, il tubo potrebbe
venire tagliato o torto. (Fig.5)
e Non far montare il Tubo d’Irrigazione
a personale non esperto.
e Procedere al montaggio dopo aver
disinserito la fonte di alimentazione
del tubo di irrigazione.

Dopo aver posizionato i tubi nel modo corretto, chiudere il Coperchio
della Pompa girando la Leva in posizione “CHIUSA (CLOSE)”. (180
gradi in senso antiorario) (Fig.6)

Per rimuovere il tubo, aprire la leva del coperchio della pompa e quindi
estrarre il tubo.

4-6 Montaggio della Staffa per soluzione refrigerante

Montare la Staffa per la soluzione refrigerante nell’apposito supporto sull’
Unita di Controllo. La Staffa si inserisce correttamente in una sola posizione.
Posizionare la bottiglia come indicato nella. (Fig.7)

4-7 Inserimento del tubo di irrigazione

Allineamento

Fig.6

Fig.7

1) Chiudere il morsetto del tubo, tra I'ago del tubo di irrigazione e la pompa di irrigazione. (Fig.8)
2) Inserire I'ago del tubo di irrigazione nel tappo della bottiglia. (Fig.9)
3) Aprire il tappo del tubo per fare entrare aria nella bottiglia. (Fig.10)
4) Aprire il morsetto del tubo.
Morsetto del tubo @
T dell
abpoqgglieaa Tappo del tubo D
Ago del tubo (C ( E
di irrigazione
Fig.8 Fig.9 Fig.10

& e Non utilizzare la pompa di irrigazione se il tubo & piegato o se il morsetto € nella posizione chiusa. Cio

ATTENZIONE  potrebbe causare o scoppio o la fuoriuscita del tubo dalla botti
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4-8 Verifica della compatibilita dell’ago di irrigazione interna/fresa

Gli aghi per irrigazione interna forniti con questo prodotto non sono necessariamente compatibili con tutte le frese
presenti sul mercato. Seguire le istruzioni qui riportate per verificare la compatibilita prima di procedere all’'uso.

In caso contrario, 0 se I'ago di irrigazione interna non ¢ adatto alla fresa vi ¢ il rischio di perdita di soluzione
fisiologica, con conseguenti problemi quali ruggine o arresto
improvviso dell'apparecchio durante I'uso.

Istruzioni:

1) Collegare una bottiglia di soluzione fisiologica all'Unita di Controllo.

2) Connettere I'ago per I'irrigazione interna al termine della punta del
tubo di irrigazione.

3) Inserire I'ago di irrigazione interna nella fresa dalla parte posteriore. (Fig.11) Fresa

4) Azionare il sistema irrigante al volume massimo per 5 secondi. Fig.11

Punti da verificare:

e Pulizia della soluzione irrigante che fuoriesce dalla fresa; se la soluzione & colorata, potrebbe esservi ruggine
nella fresa. In tal caso, sostituire la fresa.

e Flusso dell'acqua; se il flusso e basso e/o il flusso dalla fresa & asimmetrico, sostituire la fresa.

e Assenza di perdita d'acqua tra I'ago di irrigazione interna e la fresa.

e Prima di procedure all'uso, verificare che non vi siano perdite di acqua nel punto di inserimento dell’ago di
irrigazione, che potrebbero essere causate da una guarnizione rotta o mancante. Sostituire la fresa anche se €
nuova, I'ingresso di soluzione fisiologica nel Manipolo causerebbe un malfunzionamento.

Tubo di irrigazione

& e Se durante I'uso si rilevano malfunzionamenti quali la perdita di soluzione fisilogica dalla parte
ATTENZIONE  posteriore della testina, sospendere I'uso e compiere le dovute procedure di risoluzione problemi.

4-9 Collegamento del beccuccio di irrigazione

X-SG20L/SG20 dispone di 3 metodi di irrigazione, in base allo strumento e all'applicazione; esterna, interna o
entrambe. Per ulteriori informazioni sull’installazione, consultare il
Manuale d'Uso del Manipolo collegato. Cavo motore

Forcella

4-10 Collegamento della Forcella

Usare il cavo motore come scarico della trazione del tubo di
irrigazione. E piu semplice inserire prima il cavo motore e poi il tubo di
irrigazione. (Fig.12)

Tubo di irrigazione

Fig.12
4-11 Memoria USB (non fornita in dotazione) (SOLO Surgic Pro*)

1) Aprire il coperchio della porta USB sul lato dell'unita di controllo. oooo
2) Inserire completamente la memoria USB. L'icona USB apparira sul A

display LCD non appena la memoria USB sara stata riconosciuta 0.
dal dispositivo. (Fig.13)

& * Non urtare violentemente la memoria USB quando W
e ’ ’
ATTENZIONE ~ Questa & inserita. (‘@\ |
0 e Quando la memoria USB non & collegata, chiudere il % —

coperchio della porta USB. porta US.B
Fig.13

I 5. Impostazioni
5-1 Orologio e data

Impostando la data e 'ora, sara possibile registrare i dati sul trattamento del paziente su base giornaliera (Vedl
7-5 Funzione USB per istruzioni sulla memorizzazione di dati in una memoria USB).
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AVVISOQ ° Impostare I'orologio prima di usare il presente sistema.
e Se il display dell'orologio non appare o viene visualizzato come”- - : - -7, le batterie dell’orologio

potrebbero essersi esaurite. Contattare il rivenditore presso cui € stato acquistato il dispositivo.
° I\_’orologio funziona in base a un sistema di visualizzazione a 24 ore.
e | possibile impostare gli anni dal 2010 al 2099.

1) Premere il tasto USB REC e il tasto VELOCITA(-) per circa 2 secondi.

2) Lo schermo di impostazione apparira sul display LCD. E possibile impostare anno, mese, giorno, ora e minuto in quest’
ordine. Immettere i dati e premere il tasto USB REC per passare al dato successivo (il dato selezionato lampeggera).

3) Modificare i numeri premendo il tasto VELOCITA(+ -). Premendo il tasto a lungo i numeri aumenteranno con

incrementi di 5 unita.
4) Dopo aver impostato tutti i dati, premere il tasto USB REC per 2 secondi per salvare le impostazioni.

& e Se viene a mancare |'alimentazione durante la configurazione delle impostazioni, le modifiche non

ATTENZIONE  saranno salvate. In tal caso ricominciare dall'inizio.
e Se i dati sono gia stati immagazzinati nella memoria interna, non sara possibile impostare la data.

5-2 Regolazione della luminosita (solo X-SG20L)
Premere ripetutamente il tasto LUCE per passare da un livello di luminosita all'altro. Premere ripetutamente il tasto
LUCE per modificare I'intensita di luminosita (SPENTO — BASSO — ALTO) (Livello predefinito: ALTO).
Per salvare le modifiche, premere il tasto MEMORIA per almeno 2 secondii.

AVVISO ° Ripetere le suddette procedure quando si ripristina il funzionamento.
e | o stato della luce rimane impostato anche se si spegne e riaccende I'alimentazione.
¢ Questa funzione e applicabile solo a un motore e a un manipolo ottici.

5-3 Volume segnali acustici
E possibile modificare il volume dei segnali acustici di funzionamento e di avviso emessi dai tasti.

1) Inserire I'alimentazione premendo il pulsante CAL.
2) Durante I'accensione, il volume passera alternativamente da “Alto” a “Basso”. (il volume predefinito & “Basso”)
* |l volume dei segnali acustici non & visualizzato sul display LCD. | segnali acustici impostati sono modificabili.

AVVISO e Leimpostazioni saranno salvate anche se I'alimentazione viene disinserita.

5-4 Tempo di arresto del motore
E possibile impostare su "Normale" o "Rapido” il tempo di arresto del motore dopo il rilascio del pedale.

1) Inserire I'alimentazione mentre si preme il tasto VELOCITA (- +).
2) Durante I'accensione si sentiranno dei segnali acustici e il tempo di arresto del motore si alternera tra “Normale”

e “Rapido”. (L'impostazione predefinita & “Normale”)
* Questa impostazione non viene visualizzata sul display LCD. Servirsi dei segnali acustici emessi quando si
preme il pedale per identificare I'impostazione attuale. Il dispositivo emette un segnale acustico per “Normale”

e due segnali acustici per “Rapido”.
AVVISO e Le impostazioni vengono salvate anche dopo che |'alimentazione € stata disinserita.

5-5 Impostazioni di fabbrica
Una volta inizializzato, il dispositivo ripristinera le impostazioni di fabbrica. Le impostazioni e i programmi favoriti
saranno cancellati; assicurarsi pertanto di procedere alla loro memorizzazione.
1) Inserire I'alimentazione mentre si preme il tasto PROGRAMMA (+ -).
2) Sul display LCD verra visualizzato “Set” (Imposta) (si udira anche un breve segnale acustico). Premendo il tasto
CAL, il dispositivo ripristinera le impostazioni di fabbrica.
3) Sul display LCD verra visualizzato “Fin” (si udira anche un breve segnale acustico). Linizializzazione termina non

appena lo schermo torna alla sua normale visualizzazione.

& e Anche quando il dispositivo ripristina le impostazioni di fabbrica, i dati relativi a data e ora non saranno

ATTENZIONE  inizializzati.
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I 6. Funzionamento

6-1 Programmazione del Micromotore

[Unita di Controllo pud memorizzare fino a 8 programmi. Ogni programma comprende le seguenti funzioni, che saranno
eseqguite automaticamente quando viene selezionato il relativo numero del programm.
Rapporto di trasmissione dei manipoli di contrangolo
Velocita Simbolo
Direzione della rotazione interruttore O
Limite massimo coppia
Flusso soluzione refrigerante
Livello LED

1) Accendere I'alimentazione portando I'interruttore di alimentazione principale su [-]; all'accensione del sistema
impianto, viene visualizzato il programma numero 1 per impostazione predefinita.

2) Selezionare il numero del programma utilizzando la procedura (@) o la procedura (b):
(a) Premere il tasto PROGRAMMA + - sul pannello di controllo fino a che non viene visualizzato il programma desiderato.
(b) Premere il tasto PRG (Programma) sul pedale fino a che non viene visualizzato il numero del programma desiderato.

3) Selezionare la direzione di rotazione del manipolo. Selezionare la direzione di rotazione utilizzando la procedura (a)
0 la procedura (b):

(a) Premere il tasto FWD/REV sul pannello di controllo fino a che non viene visualizzata la direzione desiderata.
(b) Premere il tasto FWD/REV sul pedale fino a che non viene visualizzata la direzione desiderata.

Funzione | Spenta | Accesa

AVVISO ° Premendo il tasto “R” verra emesso un segnale acustico.
o | segnali acustici avvertiti durante la rotazione e I'arresto del dispositivo sono diversi. Segnali acustici diversi
non sono indice di anomalie di funzionamento.

4) Selezionare il rapporto di trasmissione dei manipoli di contrangolo per il programma; premere il pulsante
[RAPPORTO DI TRASMISSIONE] per selezionare il rapporto di trasmissione del manipolo. (il rapporto di
trasmissione sara visualizzato sul display LCD)

5) Impostare la velocita di funzionamento massima richiesta premendo il tasto VELOCITA + -. Ogni volta che si preme
questo tasto, il display passa al livello di velocita successivo. Premendo questo tasto per piu di un secondo, la
velocita passa pill velocemente al livello successivo, fino a che non si raggiunge il limite massimo o minimo.

- Quando I'impostazione di velocita raggiunge il limite massimo o il limite minimo, viene emesso un segnale
acustico e le impostazioni di velocita non possono pit essere modificate.

6) Impostare il limite massimo della coppia premendo il tasto COPPIA sul pannello di controllo. Ogni volta che si
preme questo tasto, il display passa al livello di coppia successivo. Premendo questo tasto per pit di un secondo,
la coppia passa piu velocemente al livello successivo, fino a che non si raggiunge il limite massimo 0 minimo.

- Quando I'mpostazione della coppia raggiunge il limite massimo o il limite minimo, viene emesso un segnale
acustico e I'impostazione di velocita non puo pit essere modificata.

7) Il volume di flusso di soluzione refrigerante & impostabile in base a 6 livelli di flusso (da 0 a 5) (0 = nessun flusso del fluido
refrigerante). Selezionare un volume del flusso di soluzione refrigerante utilizzando la procedura (a) o la procedura (b):

(a) Premere il tasto REFRIGERANTE sul pannello di controllo fino a che non viene visualizzato il livello di flusso desiderato.
(b) Premere il pulsante [Volume di flusso di soluzione refrigerante] sul pedale fino a che non viene visualizzato il
livello di flusso desiderato.

8) Dopo aver completato i punti da 2 a 7, tenere premuto il tasto MEMORIA fino a che non viene emesso un segnale
acustico. Il segnale acustico conferma che la programmazione € terminata. Se si avverte un breve segnale
acustico quando si preme la prima volta il tasto MEMORIA, ignorare tale segnale e continuare a premere il tasto
MEMORIA fino a che non viene emesso un segnale acustico lungo.

* Ripetere i passi da 2) a 8) per programmare ognuno degli 8 programmi disponibili.

6-1-1 Funzione di salto programmi

Quando si cambia programma usando il pedale, € possibile saltare i numeri dei programmi non selezionati.

1) Scegliere i numeri di pr\ogrammi che si desidera saltare con I'unita di controllo.
2) Usare il tasto VELOCITA (-) per visualizzare la velocita di rotazione minima.
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3) Rilasciare il tasto VELOCITA() e quindi premerlo nuovamente. Visualizzare “---" sul display LCD.
4) Premere il pulsante MEMORIA fino a che non viene emesso un segnale acustico (per circa 2 secondi) e quindi

memorizzare.

AVVISO  E possibile selezionare programmi saltati usando I'unita di controllo.

6-2 SISTEMA IMPIANTO

La Serie Surgic Pro pud memorizzare 8 differenti Sistemi Implantari. Inoltre, potete programmare 8 funzioni
allinterno di ogni SISTEMA che utilizzate. Quando impostate il programma, fate riferimento ai valori raccomandati

dal produttore degli Impianti.

Quando si programma ogni SISTEMA Implantare, il numero del SISTEMA puo essere cambiato premendo i Tasti (+)
e (-) simultaneamente.

6-3 Funzione di Calibrazione
La resistenza alla rotazione di un Manipolo dipende dal modello, dalla condizione, e dall’'usura interna dei
meccanismi del Manipolo. Questa Unita di Controllo integra una funzione automatica di riconoscimento del livello di
resistenza del Manipolo collegato e del Micromotore.

AVVISO * Questo apparecchio € ottimizzato per ottenere la precisione di calibrazione maggiore alla riduzione 20:1.
Per la calibrazione UTILIZZARE SOLO i manipoli ridotti 20:1 elencati a "12.Manipoli contrangoli e
Accessori opzionali”,
e || Manipolo micro-seghetto non deve essere calibrato.
e | a calibrazione va effettuata solo su Manipoli NSK.

6-3-1 Preparazione della calibrazione

1) Fissare il manipolo con un rapporto di trasmissione (rapporto di
riduzione) 20:1 al motore.
2) Collegare la fresa di calibrazione al manipolo. Fresa di calibrazione

3) Premere il tasto CAL per circa 2 second. :
Sara emesso un segnale acustico e il display passera a visualizare la modalita di calibrazione. Fig14

6-3-2 Esecuzione della calibrazione

& e Non applicare alcun carico durante la calibrazione a vuoto. Nel caso in cui venga applicato un carico,
ATTENZIONE  sul display LCD sara visualizzata la scritta “FAIL" (Errore) e la calibrazione si arrestera.

1) Calibrazione a vuoto il display della coppia visualizza “L”
Sorreggendo il motore in una mano, assicurarsi che la lettera "L sia visualizzata L HL
sul display della coppia. Premere il tasto CAL senza applicare un carico. La I b
fresa di calibrazione comincera a ruotare. La calibrazione termina non appena -
viene emesso un segnale acustico e quando viene visualizzata la scritta "Done"  ~——--~--~~"-~"--77""""-
(Fatto) sul display. CRL

2) Calibrazione con carico il display della eenmtl  H
coppia visualizza “H"Assicurarsi che sul display della coppia venga visualizzata
la lettera "H", inserire la fresa di calibrazione nel trasmettitore della coppia.
Premere il tasto CAL (poiché la calibrazione avviene durante I'applicazione del carico della coppia, afferrare
saldamente il manipolo). La fresa di calibrazione comincera a ruotare. La calibrazione termina non appena viene
emesso un segnale acustico e quando viene visualizzata la scritta "Done" (Fatto) sul display.
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3) Calibrazione della velocita
Premere il tasto CAL dopo aver estratto la fresa dal trasmettitore della coppia e dopo aver staccato la fresa di
calibrazione. La fresa comincera a ruotare a bassa velocita. Dopo aver ruotato lentamente per 8 secondi, la
fresa ruotera ad alta velocita per 8 secondi. Al termine della calibrazione verra emesso un segnale acustico. La
modalita di calibrazione si concludera automaticamente.

& e Durante il processo, la velocita di rotazione aumenta automaticamente fino a raggiungere la rotazione
ATTENZIONE ad alta velocita. Fare molta attenzione per evitare pericoli.

Esempio di calibrazione non riuscita

e | a perdita meccanica e la forte usura degli ingranaggi possono superare i limiti di controllo. Durante il ciclo
di calibrazione non si potranno ottenere dati corretti e la calibrazione non riuscira. In questo caso, richiedere
assistenza per la riparazione.

e Nel caso in cui anomalie quali forte usura degli ingranaggi e perdita meccanica superino i limiti di controllo, non
sara possibile ottenere dati corretti durante la calibrazione. In questo caso, richiedere assistenza.

e | a calibrazione non riesce se la fresa di calibrazione entra in contatto con qualcosa durante la calibrazione senza
carico o se per errore non si applica il carico durante la calibrazione del carico.

6-4 Funzionamento standard

1) Selezionare il numero del programma desiderato.
Unita di controllo; Premere il tasto PROGRAMMA (+ -).
Pedale: con il piede, selezionare il pulsante PRG (Programma). Premere il pulsante PRG (Programma) per 1 altro
secondo per passare al numero del programma successivo.

2) Premere il pedale di controllo della velocita nella parte centrale del pedale e il micromotore si mettera in funzione.
Anche la pompa del fluido refrigerante si attivera (se prevista dal programma). La velocita aumenta quando il
pedale viene abbassato. Quando il pedale di controllo della velocita & abbassato al massimo, la velocita raggiunge il
massimo valore impostato.

3) Inversione della direzione di rotazione del micromotore: Per invertire la direzione del micromotore (e della fresa),
premere semplicemente il pulsante “Forward/Reverse”(Avanti/Indietro) del pedale. Quando la direzione di rotazione
€ in modalita inversa, viene emesso un segnale acustico di avviso.

& e Utilizzando il micromotore con la luce “ON” per pit di 3 minuti continuativi, il motore diventera caldo. (La

ATTENZIONE temperatura massima della superficie puo raggiungere 45° a seconda della situazione di utilizzo) In questi
casi interrompere I'utilizzo del micromotore finche la luce non si raffredda, oppure utilizzare il micromotore a
luce spenta.

e Attivazione del limitatore della coppia: Durante I'uso, quando il carico di foratura raggiunge il limite massimo

impostato per la coppia, Si attiva automaticamente il limitatore di coppia per evitare un sovraccarico della coppia.
Quando si attiva il limitatore della coppia, il motore si ferma, dopo aver emesso un segnale acustico per 1
secondo. Per riattivare il micromotore, rilasciare il pedale di controllo della velocita e quindi premerlo nuovamente.

4) Rilasciare il pedale e il micromotore si arrestera automaticamente.

6-5 Funzione USB (SOLO Surgic Prot)

AVVISO ° Nelcaso in cui l'orologio non sia stato impostato, i dati relativi a ora e data non saranno registrati. Si
raccomanda di impostare l'orologio prima di usare il dispositivo.

L'orologio interno viene utilizzato unitamente alle diverse funzioni del dispositivo (data usata, ora di inizio, durata,
rapporto di trasmissione, volume di irrigazione, velocita di rotazione, funzione Avanti/Indietro, coppia, numero del
programma) per consentire di salvare dati in ordine cronologico sulla memoria USB. (file CSV, BMP)

| dati salvati possono essere visualizzati su un computer.
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*File e grafici salvati

| dispositivi di piegatura sono
generati nell'ordine entro la data

File céw/ﬂﬂsw ,

AVVISO  E possibile creare un file BMP solo quando il rapporto di trasmissione & di 20:1 e il numero di rotazioni
& al massimo di 50 min™,

*File BMP Tempo Velocit  Fluido refrigerante
Rapporto di
Dada Rotazione frasmissione Programmi
A4 A/ A4 A4

Torque| m-oct-wio a0 [Srezoimry [roravewem| GEAR | coouw | procran |
20 35 | 20:1 | o | 3 |

A ' /

Fissi I'indice di
coppia di torsione

rsE
SETTING TORQUE

o "ij [
| hm
| iy
W YA sec

5 T T % B E 4 a 50 5 E

Tempo

& e || tempo di registrazione totale & di circa 100 minuti.
ATTENZIONE ® Non inserire una memoria USB durante il funzionamento. Inserire la memoria solo al termine delle
operazioni per immagazzinare i dati.
e Non usare i dati immagazzinati nella memoria USB per scopi diagnostici.
e Non usare una memoria USB diversa da una memoria USB 2.0. (NSK ha verificato la capienza della
chiave USB fino a 32GB)
e Non rimuovere la memoria USB mentre la spia LED € accesa o lampeggiante. (Quando lampeggia, la
chiave USB sta comunicando con il sistema)
¢ Non & garantito il funzionamento del presente dispositivo con tutte le memorie USB. Il dispositivo
potrebbe non funzionare con memorie USB provviste di funzioni di sicurezza o che richiedono
un’elevata quantita di elettricita.
e Non accendere o spegnere il dispositivo con la memoria USB inserita.
e Avere cura di inserire la memoria USB nella direzione giusta.
e Quando la memoria USB non & collegata, chiudere il coperchio del connettore.
e | e diverse visualizzazioni dalla spia LED e i relativi significati sono riportati di seguito:
Spia accesa = la memoria interna sta copiando i dati, spia lampeggiante = la memoria USB sta
immagazzinando i dati.
¢ Se 'alimentazione viene disinserita, la memoria interna sara cancellata. Disinserire I'alimentazione
dopo aver immagazzinato i dati nella memoria USB.

6-5-1 Memoria interna
La memorizzazione si avviera automaticamente dopo aver inserito I'alimentazione e non appena il motore si mettera
in funzione. (non & necessario collegare una memoria USB)
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6-5-2 Trasmissione dei dati memorizzati

1) Inserire una memoria USB. (Quando correttamente riconosciuta, I'icona della memoria USB appare sul display
LCD)

2) Premere il tasto USB REC per copiare i dati memorizzati dentro la memoria USB. (la luce USB REC lampeggia
durante il trasferimento dati)

AVVISO e Distinguere la direzione di rotazione e torque impostati utilizzando i tipi di linge.
e Quando in uso (memaorizzazione), il display LED USB REC lampeggia. Girca 10 secondi dopo il termine
dell'operazione, la luce LED si spegnera e la memorizzazione si fermera temporaneamente. (anche il
cronometro si fermera temporaneamente)

6-5-3 Resettaggio
Premere il tasto USB REC per circa 2 secondi. La durata del tempo di registrazione residuo sara azzerata dopo 1o
spegnimento del segnale acustico. (tempo inizializzato: 100 min.)

I 7. Circuito di protezione

Un interruttore elettronico si attiva automaticamente per proteggere il Micromotore e I'Unita di Controllo se il
Micromotore & sovraccarico. L'alimentazione al Micromotore verra cosi interrotta automaticamente e un codice di
errore sara visualizzato sul display dell’Unita di Controllo.

Nel caso in cui la coppia superi i valori impostati, sul display LCD sara visualizzata la scritta “SAFE” (Sicurezza) e il
dispositivo si arrestera.

*Reimpostazione del circuito di protezione:

Per reimpostare il circuito di protezione, rilasciare e poi premere il Pedale di Controllo della velocita.

| 8. Codici di Errore & Analisi guasti

Se si verifica un problema operativo il display visualizzera il codice di errore permettendo la diagnosi immediata.

Nel caso in cui si verifichi un errore, sara emesso un segnale acustico e sul display LCD sara visualizzato un codice
di errore. Il codice di errore lampeggera fino a quando I'errore non sara stato rimosso. Licona del tasto USB REC
continuera a lampeggiare sullo schermo LCD per circa 10 secondi.

Rilasciare e premere nuovamente il pedale per eseguire un altro controllo degli errori. Se non si trova alcun
problema, I'errore € stato annullato e si pud procedere con le operazioni.

d?g?rig?e Modalita di errore Causa dell’ errore Soluzione
Guasto memoria. Richiedere assistenza.
((Surgic Pro +))
- Memoria errata. Verificare il tipo di dispositivo collegato.
(non USB)

EO Errore di sistema. - E collegata una

memoria USB diversa
dal tipo previsto.
(mouse, stampante, ecc.)

Sovraccarico di Uso prolungato con carico elevato.
E1 L .
Corrente. Corto circuito nel Micromotore. )
Il contatto elettrico potrebbe essere
Sovraccarico di . insufficiente.
E2 . Guasto al cavo Micromotore. . .
Voltaggio. Ricollegare saldamente il cavo motore.
, Se I'errore persiste, richiedere assistenza.
Guasto sensore Micromotore (Hall IC).
Guasto al cavo Micromotore.
E3 Errore sensore — : : —
motore. Richiedere assistenza. Assicurarsi di aver

Ingresso dell'acqua nel motore. collocato la spina per autoclave quando si
procede alla sterilizzazione in autoclave.
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Lasciar raffreddare prima dell’uso.

(Matore con Luce)

Errore di Surriscaldamento per uso Dato che il calore & abbastanza irradiato, la
surriscaldamento prolungato con carico elevato. s W s o
E4 x . ax periferia dell’Unita di Controllo principale
Interno Unita di Funzionamento Unita di Controllo ) "
Controllo. a temperatura troppo elevata. devg essere be'? Vent.' Iatg ove pOSS.'b"e'
Se I'errore persiste, richiedere assistenza.
Voltaggio anomalo generato nel Quando rotazione e interruzione si ripetono a
circuito dell'interruttore breve frequenza, € possibile attivare un
E5 Errore di arresto. avvio/arresto. circuito che limita I'accelerazione all'avvio.
Guasto nel circuito dell’interruttore | Attendere alcuni secondi prima dell’uso.
avvio/arresto. Se I'errore persiste, richiedere assistenza.
. I mandrino & aperto o non e chiuso bene.
E6 rEortrggi)ggarfwtootore gﬂ:ig el\iﬂtitsﬁjcn:(;dtglré\ﬂanlpolo. Chiudere bene il mandrino. Se I'errore
' ' persiste, richiedere assistenza.
g7 | Voltaggio eccessivo o Controllare il tubo i irrigazione. Se viene
pompa. Il tubo di irrigazione & inserito male | 1) o210 un codice di errore anche quando
e carica il rullo della pompa. | N
Corrente eccessiva | Guasto pompa. il tupg di wnggzpne ] corrgttamente
E8 pompa. posizionato, richiedere assistenza.
Errore di collegamento del Ver?ficarg il cqllegameqto de! con.nettore.
E9 Anomalia Pedale. connettore. Sel co@oe di errore y|ene visualizzato anche
Guasto allinterno del Pedale. quando il conqettore ¢ collegato normalmente,
richiedere assistenza.
Voltaggio eccessivo
E10 lampada. Guasto circuito lampada. Richiedere assistenza.
(Motore con Luce)
; Controliare che la soluzione Eliminare completamente la soluzione
Corrente eccessiva | fisilogica non sia entrata nella fisiologi
En lampada. lampada del motore. Isiologica.

Guasto circuito lampada.

Richiedere assistenza.

Errori relativi

al funzionamento della USB (visualizzati sull'indicatore “Memory Time”)

Codice

* Il nome del file & gia in uso.
= Altro errore collegato a una memoria USB.

T Causa dell’errore Soluzione

E collegata una memoria USB diversa dal tipo previsto. (" Sullo o .
UEO schermo VELOCITA sara visualizzato il messaggio “EQ”) Collegare un tipo di memoria USB adatto.
UE1 Errore del circuito del modulo di memoria USB. Contgttare .” r|lvend|.t9re presso cui ¢ stato

acquistato il dispositivo.
Impossibile immagazzinare i dati nella memoria USB per
uno dei seguenti motivi;
* Mancanza di memoria disponibile sul dispositivo USB. = Sostituire la memoria USB.

UE? * Uso di un dispositivo USB che vieta la copiatura dei dati. | = Disabilitare la funzione di bloccaggio

della copiatura.

* Cambiare il nome del file.

* Leggere le istruzioni per I'uso della
memoria USB.
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Errore

Causa dell’errore

Soluzione

Lo schermo ¢ hianco.

La spina non ¢ stata inserita correttamente
nella fonte di alimentazione.

Verificare che la spina sia stata
inserita.

Fusibile bruciato.

Sostituire il fusibile.

Interruttore di alimentazione guasto.

Richiedere assistenza.

[l numero di rotazione visualizzato
¢ "--" e i numeri visualizzati si
alternano.

['alimentazione viene inserita durante
la pressione del pedale.

Rimuovere il piede dal pedale.

Pedale guasto.

Se la rimozione del pedale risolve il
problema, cio significa che il pedale &
guasto. Richiedere assistenza.

Unita guasta.

Se la rimozione del pedale non risolve
il problema, cio significa che I'unita
& guasta. Richiedere assistenza.

Nessuna rotazione anche quando
si preme il pedale.

Il collegamento del cavo & allentato.

Controllare il collegamento.

Unita o pedale guasta/o.

Se il controllo del collegamento non
risolve il problema, & necessaria la
riparazione del sistema.

I 9. Sostituzione del fusibile

Se I'Unita di Controllo non funziona, controllare i fusibili (il blocco scatola
del fusibile si trova nella parte posteriore dell’Unita di Controllo). Per
accedere al fusibile, usare un attrezzo appuntito per aprire la chiusura a

scatto. (Fig.15)

I 10. Manutenzione

Potenza fusibili
120V | T3.15AL 250V
230V | T1.6AL 250V

10-1 Manutenzione dell’'unita di controllo e del pedale

Se l'unita di controllo o il pedale presentano macchie di sangue o soluzione salina, togliere il cavo elettrico CA,;
pulire I'unita di controllo o il pedale con un panno umido e poi con un panno imbevuto di alcool.

10-2 Manutenzione del manipolo e del motore
Togliere sporco e impurita dal prodotto. NON utilizzare una

spazzola metallica.

Pulire con un tampone di cotone o un panno imbevuti di alcool.

II' manipolo puo essere pulito e disinfettato con un

termodisinfettore.

Fissare il tappo di protezione al micromotore.

Per maggiori informazioni, consultare il Manuale d’uso del

termodisinfettore.
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& e Usare sempre il tappo di protezione durante la disinfezione mediante termodisinfettore.
ATTENZIONE © Non usare il tappo di protezione senza I'o-ring di montaggio. Potrebbe causare un malfunzionamento.
In caso di 0-ring danneggiato, sostituirlo immediatamente.
e Per informazioni sul manipolo, vedere il manuale d'uso per il manipolo.

AVVISQ !l giunto circolare di sterilizzazione nell'autoclave & rifornimento di consumo. Se danneggiasse,

sostituiscalo nuovo.
Optional: Tappo per protezione: codice d’ordin 10001595
Tappo per protezione 0-Ring: codice d’ordin 0312457102

| 11. Sterilizzazione
Tutti i Manipoli sono autoclavabili a Max.135°C.

e Sj consiglia la sterilizzazione in autoclave.
e |a sterilizzazione in autoclave & necessaria per il primo uso e dopo ogni paziente, come indicato di seguito.

& E possibile sterilizzare in autoclave solo i componenti specificati in precedenza.
ATTENZIONE  * Manipolo per implantologia e Ago di irrigazione interna ® Tappo per protezione
e Micromotore con cavo motore ® Forcella e Fresa di calibrazione
e Supporto del Manipolo e Supporto del beccuccio

*Sterilizzazione in autoclave

1) Togliere sangue e impurita dal Manipolo.
2) Pulire I'interno del Manipolo con lo spray lubrificante.
3) Inserire il Manipolo in una busta da autoclave (non fornita nella confezione) e sigillarla.
4) Autoclavabile fino a max. 135°C.
(Autoclavare per 20 min. a 121°C, 0 15 min. a 132°C, 0 3 min. a 134° C.
5) Conservare il Manipolo nella busta per mantenerlo pulito fino al suo utilizzo.
* Si raccomanda di sterilizzare lo strumento per piti di 15 minuti a 121°C come da norma EN13060 0 EN

ISO17665-1
NSK suggerisce la sterilizzazione del codice categoria B.

& e Pulire e lubrificare il Manipolo prima della sterilizzazione in autoclave. La sterilizzazione in autoclave di un.
ATTENZIONE ° Manipolo sporco di sangue o impurita potrebbe danneggiare il Manipolo stesso. Non lubrificare il

Micromotore.
e Non stacchi il motore di cavo da Micromotore.
e || Tubo di irrigazione &€ un monouso, non sterilizza nell'autoclave.
e Non eseguire la sterilizzare del plasma o la sterilizzazione EOG.
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| 12. Manipoli contrangoli e Accessori opzionali

Nell’elenco sottostante sono indicati i manipoli contrangoli che possono essere utilizzati con il micromotore Surgic Pro per
garantire la precisione del torque.

N. parte Descrizione Osservazioni
(1003 X-SG20L Manipolo con LUCE.
C1010 SG20 Manipolo senza LUCE.
C1068 X-DSG20L Manipolo con LUCE cui & possibile smontare la testina.
C1067 X-DSG20 Manipolo senza LUCE cui & possibile smontare la testina.
1076 X-DSG20Lh {\i/lp%ng%(;lgocnog LUCE cui & possible smontare la testina e la fresa
1075 X-DSG20h {\i/rl)%né%(élgosnegza LUCE cui & possibile smontare la testina e la fresa
N. parte Descrizione Osservazioni
(823752 Connettore a Y Serve a dividere 'irrigazione interna ed esterna del fluido refrigerante.
Tubo di irrigazione " . .
Y900113 (confezione da 5) Da utilizzare come tubo di ricambio.
20000396 (for X-SG20L) Supporto del beccuccio
(X-SG20K) Fornito come accessorio standard
Supporto del beccuccio '
20000357 (for SG20) (S620)
10000324 Ago di irrigazione interna | Fornito come accessorio standard.
Y¥900083 Forcella Fornito come accessorio standard per il tubo di irrigazione.
7182100 PANA SPRAY Plus Per Manipoli e Turbine

| 13. Specifiche Tecniche

(Unita di Controllo) (Micromotore)

Modello Surgic Prot Modello SGL70M SG70M
(Con USB) Tipo E1023 E1025
Surgic Pro Intervallo di velocita | 200 — 40,000 min”
(Senza USB) Voltaggio di ingresso | DC24V

Tipo NE250 (Con USB) Dimensioni (023,5x.103.3mm (Senza cavo)
NE294 (Senza USB) Lunghezza cavo 2m

Voltaggio AC120/230V Luce White LED | -

Frequenza 50/60Hz

Consumo Corrente 40VA (Pedale)

Output massimo pompa | 75ml/min Modello FC-78

Dimensioni W265xD220xH100mm Lunghezza cavo 5m LED bianco

I 14. Smaltimento del prodotto

Informarsi presso il distributore presso cui si € acquistato il prodotto in merito alle sue modalita di smaltimento.
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I 15. Simboli
@)

standard nazionali canadesi.

TUV Rheinland of North America e un laboratorio di test riconosciuto a livello nazionale (NRTL, Nationally Recognized Testing Laboratory)
negli Stati Uniti ed € accreditato dallo Standards Council of Canada per certificare le apparecchiature elettromedicali in conformita agli

Questo prodotto & stato progettato in modo da non provocare la combustione in presenza di miscele di aria e gas anestetici inflammabili.

0197

‘ Protetto contro gli effetti da immersione e contro I'ingresso della polvere.

IPX8

C € Questo dispositivo medicale € stato progettato e prodotto in conformita alla direttiva UE 93/42/CEE.

Eseguire lo smaltimento del dispositivo e dei suoi accessori in conformita ai metodi approvati per i dispositivi elettronici e a quanto disposto

@ Parte applicata di tipo BF

dalla direttiva 2012/19/EU

N

Consultare il Manuale d'Usol

(((,)) Marcatura esterna alle parti dell'apparecchio che includono trasmettitori in alta frequenza e/o che applicano energia elettromagnetica in
A"/ radio frequenza per diagnosi o trattamento.

| 16. EMC informazioni (Compatibilita elettromagnetica)

Dichiarazioni del produttore e guida — Emissioni Elettromagnetiche.

Surgic Pro series deve essere utilizzato solo negli ambienti elettromagnetici specificati di seguito. Il cliente o I'utente di Surgic Pro series dovra assicurarsi che venga
utilizzato in tale ambiente. Dichiarazioni del produttore e guida — Emissioni Elettromagnetiche.

Test Emissioni Conformita | Ambiente elettromagnetico — conformita

Emissioni RF CISPR11/EN55011 Gruppo 1 Surgic Pro series impiega energia RF (radiofrequenza) solo per le sue funzioni interne. Quindi
produce basse emissioni RF e non interferisce con i dispositivi elettronici presenti nelle vicinanze.

Emissioni RF CISPR11/EN55011 Classe B Surgic Pro series puo essere utilizzato in tutti gli ambienti, compresi quelli abitativi e quelli
direttamente collegati alla rete pubblica di alimentazione a bassa tensione che alimenta edifici ad

. ; uso domestico.

Emissioni armoniche IEC/EN61000-3-2 Clase A

Fluttuazioni di voltaggio/emissioni di vibrazione | Conforme

IEC/EN61000-3-3

Dichiarazioni del produttore e guida — Immunita Elettromagnetica.

Surgic Pro series deve essere utilizzato solo negli ambienti elettromagnetici specificati di seguito.
Il cliente o I'utente di Surgic Pro series dovra assicurarsi che venga utilizzato in tale ambiente.

Test Immunita

Livello test IEC/EN60601

Compliance level

Electromagnetic environment - guidance

Scarica elettrostatica (ESD)
IEC/EN61000-4-2

+ (2, 4) 6 kV contatto
+(2,4) 8KV aria

+ (2, 4) 6 kV contatto
+ (2, 4) 8kV aria

Le pavimentazioni devono essere in legno, cemento o
ceramica. In caso di pavimenti rivestiti di materiale
sintetico, I'umidita relativa dovra essere almeno del 30%.

Electric Fast Transient/burst
IEC/EN61000-4-4

+ 2 kV per linee di alimentazione
+ 1 kV per linee entrata/uscita

+ 2 kV per linee di alimentazione
+ 1 kV per linee entrata/uscita

La qualita dell'alimentazione di rete deve essere quella
standard di un ambiente commerciale od ospedaliero.

Sovraccarico
IEC/EN61000-4-5

+ 1 kV modo differenziale
+ 2 kV modo comune

+ 1 kV modo differenziale
+ 2 kV modo comune

La qualita dell'alimentazione di rete deve essere quella
standard degli ambienti commerciali od ospedalieri.

Cali di tensione, brevi
interruzion e variazioni di
tensione nelle linee di
ingresso dell’alimentazione
IEC/EN61000-4-11

<5% Ut (calo >95% in Ut)
per 0,5 ciclo

40% Ut (calo 60% in Ut)
per 5 ciclo

70% Ut (calo 30% in Ut)
per 25 ciclo

<5% Ut (calo >95% in Ut)
per 5 sec

<5% Ut (calo >95% in Ut)
per 0,5 ciclo

40% Ut (calo 60% in Ut)
per 5 ciclo

70% Ut (calo 30% in Ut)
per 25 ciclo

<5% Ut (calo >95% in Ut)
per 5 sec

La qualita dell'alimentazione di rete deve essere quella
standard degli ambienti commerciali od ospedalieri.

In caso di necessita da parte dell'utente di un
funzionamento continuo di Surgic Pro series durante le
interruzioni di alimentazione, si consiglia di dotare Surgic
Pro series di gruppo di continuita o batteria.

Potenza frequenza campo 3A/m 3A/m La potenza della frequenza dei campi magnetici dovra
magnetico (50/60Hz) essere agli stessi livelli di un ambiente commerciale od
IEC/EN61000-4-8 ospedaliero.

NOTA:  “Ut”indica la tensione di rete alternata prima dell’applicazione del livello di test.
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Dichiarazioni del produttore e guida — Immunita Elettromagnetica.

Surgic Pro series deve essere utilizzato solo negli ambienti elettromagnetici specificati di seguito.
Il cliente o I'utente di Surgic Pro series dovra assicurarsi che venga utilizzato in tale ambiente.

Test Immunita

Livello test IEC/EN60601

Livello conformita

Ambiente elettromagnetico - guida

Condotta RF
|IEC/EN61000-4-6

3Vrms
150 kHz a 80MHz

3Vrms

Non utilizzare dispositivi di comunicazione RF portatili e mobili

nelle vicinanze di nessun componente di Surgic Pro series, cavi
compresi, se non rispettando la distanza di separazione
raccomandata calcolata dall’equazione applicabile alla frequenza
del trasmettitore.

Irradiata RF
|IEC/EN61000-4-3

3V/m
80MHz a 2,5 GHz

3V/m
Distanza di separazione raccomandata

d=12VP_
d =1.2/P_80MHz a 800MHz
d=23VP 800MHza 2,5GHz

In cui P & il valore massimo della potenza di uscita in watt (W)
indicato dal produttore del trasmettitore e d € la distanza di
separazione consigliata in metri (m).

Le intensita di campo dei trasmettitori in radiofrequenza fissi
determinate da una prospezione elettromagnetica del sito(a)
dovranno essere inferiori al livello di conformita in ogni intervallo

Possibilita di interferenze nelle vicinanze
dei dispositivi indicati con il seguente simbolo:

di frequenza(b).
(@)
|
NOTA1

A 80 MHz e 800 MHz, si applica I'intervallo di frequenza maggiore.

NOTA2 Queste direttive non sono valide per tutte le situazioni. La propagazione elettromagnetica ¢ influenzata dall’assorbimento e dalla riflessione di strutture, oggetti e persone.

a Leintensita di campo da trasmettitori fissi, quali stazioni fisse per radiotelefoni (cellulari/cordless) e trasmettitori tra stazioni mobili terrestri, stazioni di radioamatori
e trasmissione radio AM e FM e trasmissione TV non possono essere previsti con precisione nella teoria. Per una verifica dell'ambiente elettromagnetico dovuto a
trasmettitori in radiofrequenza fissi si dovra considerare una prospezione elettromagnetica del sito. Qualora I'intensita del campo nel luogo in cui Surgic Pro series €
utilizzato superi i sopraindicati livelli di conformita RF applicabili, sara necessario osservare Surgic Pro series per verificarne il normale funzionamento. Qualora si
verifichino anomalie nel funzionamento, saranno necessari ulteriori provvedimenti, quali orientare nuovamente o spostare Surgic Pro series.

b Oltre I'intervallo di frequenza compreso tra 150 kHz e 80 MHz, I'intensita del campo deve essere inferiore a 3 V/m.

Cavi e accessori Lunghezza massima | Schermato Complies with

Micromotore con cavo Motore | 2,0M Cavo non schermato | Emissioni RF, CISPR11: Classe B/Gruppo 1
Pedale con cavo 2,0M Cavo non schermato | Emissioni armoniche: |IEC61000-3-2/EN61000-3-2
Cavo elettrico CA 2,0M Cavo non schermato | Fluttuazioni di voltaggio/emissione vibrazioni: |IEC61000-3-3/EN61000-3-3

Scarica elettrostatica (ESD)

Electrical fast transient/burst

IEC61000-4-2/EN61000-4-2
IEC61000-4-4/EN61000-4-4

Sovraccarico: |IEC61000-4-5/EN61000-4-5

Cali di tensione, brevi interruzioni e variazioni di tensione nelle linee di ingresso

IEC61000-4-11/EN61000-4-11
IEC61000-4-8/EN61000-4-8
IEC61000-4-6/EN61000-4-6

IEC61000-4-3/EN61000-4-3

dell'alimentazione:

Potenza frequenza(50/60 Hz) campo magnetico:
RF condotta:

RF irradiata:

Distanza di separazione consigliata tra i dispostivi di comunicazione in RF portatili e mobili e Surgic Pro series.

Surgic Pro series deve essere utilizzato solo negli ambienti elettromagnetici i cui i disturbi della radiofrequenza irradiata sono controllati. Il cliente o I'utente di Surgic
Pro series puo contribuire a evitare le interferenze mantenendo tra i dispositivi di comunicazione RF portatili e mobili (trasmettitori) e Surgic Pro series la distanza
minima consigliata di seguito in base alla potenza di uscita massima dei dispositivi di comunicazione.

Distanza di separazione in base alla frequenza del trasmettitore
Massima potenza nominale di uscita del m
rasmettiore 150kHz to 80MHz 80MHz to 800MHz 800MHz to 2,5GHz
d=1,2VP d=1,2VP d=2,3VP
0,01 0,12 0,12 0,23
0,1 0,38 0,38 0,73
1 1,2 1,2 2,3
10 3,8 3,8 7,3
100 12 12 23

Per i trasmettitori il cui valore massimo di potenza di uscita non € incluso nell’elenco riportato, la distanza di separazione “d” consigliata in metri (m) puo essere calcolata
con I'equazione applicabile alla frequenza del trasmettitore, in cui “P” & il valore massimo della potenza di uscita in watt (W) indicato dal produttore del trasmettitore.

NOTA1 A 80 MHz e 800 MHz si applica la distanza di separazione dell'intervallo di frequenza maggiore.

NOTA2 Queste direttive non sono valide per tutte le situazioni. La propagazione elettromagnetica ¢ influenzata dall’assorbimento e dalla riflessione di strutture, oggetti e persone.
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Traducdo do Manual de Utilizagao Portugués

Surgicrro

Obrigado por adquirir a unidade cirtirgica NSK Surgic Pro Series.

Recomendamos que antes da utilizagéo leia atentamente as Instrugdes de Utilizagdo, 0 método de manuseamento ou a
comprovagdo de manutengdo para continuar a usar a unidade futuramente. Da mesma forma, guarde este Manual do
Utilizador num local onde possa ser consultado em qualquer altura.

@ Finalidade

0O Surgic Pro Series foi concebido para ser utilizado em cirurgia dentdria oral e em procedimentos cirlirgicos por pessoal
qualificado.

Indice
1. Adverténcias de seguranca antes da utilizagao 116
2. Contetdo da embalagem 118
3. Unidade de controlo e Controlador de pedal 119
4. Instalagdo 121
5. Configuragéo 125
6. Operagéo 127
7. Circuito de proteccao 131
8. Cddigos de erro e Localizagdo de avarias 131
9. Substituicao do fusivel 133
10. Manutencéo 134
11. Esterilizagao 134
12. Contra-angulos e Acessorios opcionais 135
13. Caracteristicas técnicas 135
14. Eliminag&o do produto 135
15. Simbolos 136
16. Informagao de compatibilidade electromagnética 136

@ Classificagdo do equipamento

e Tipo de protecg@o contra descargas eléctricas:
— Equipamento de classe |.

e Grau de proteccdo contra descargas eléctricas:
— Peca aplicada de tipo BF [4]

e Método de esterilizagéo ou de desinfeccao recomendado pelo fabricante:
— Ver 11. Esterilizacéo.

e Grau de proteccdo contra a entrada de agua conforme descrito na edicdo actual da norma CEl 60529:
— Pedal de controlo: IPX8 (Protegido contra os efeitos da imersdo continua em agua).

e Grau de seguranca da aplicacdo na presenca de mistura anestésica inflamavel com ar, oxigénio ou 6xido nitroso:
— Motor, pedal de controlo: equipamento de categoria AP

e Modo de funcionamento;
— Operacdo intermitente.
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/I\ Precaucdes para a sua utilizacéo e funcionamento

B | eia atentamente estas adverténcias de seguranca antes de utilizar e trabalhar adequadamente com o produto.

M Estas indicagGes destinam-se a permitir uma utilizagdo segura do produto, a evitar que ocorra qualquer dano ou a
coloca-lo em perigo a si ou a outras pessoas. Estas indicacdes sdo classificadas segundo o grau de perigo ou dano e
gravidade. Todas as indicacGes sdo referentes a seguranca; certifique-se de que as respeita.

Classificagao Grau de Perigo ou Dano e Gravidade

& ATENC io Explica uma instrugdo com a qual é necessario cuidado ja que ha possibilidade
de ocorréncia de ferimentos pessoais ou danos fisicos.

& CUIDADDO Explica uma instrugdo com a qual é necessario cuidado ja que ha a possibilidade
média de ocorréncia de ferimentos pessoais ou de danos fisicos.

IMPORTANTE | Explica uma instrucdo que deve ser observada por razoes de seguranca.

I 1. Adverténcias de seguranca antes da utilizagdo
Leia atentamente o Manual de Utilizacdo da peca manual antes de a utilizar.

/N ATENCAO

e Para EVITAR UMA DESCARGA ELECTRICA, NAO desligue o cabo CA com as méos humidas.

e Certifique-se de que evita a entrada de agua na unidade de controlo ja que tal poderia provocar um curto-circuito e
uma descarga eléctrica.

e Utilize uma tomada eléctrica com ligagéo a terra. Pode sofrer uma descarga eléctrica se ndo a utilizar.

e ( sistema pode apresentar uma possibilidade de funcionamento incorrecto quando for utilizado na presenca de
uma onda de interferéncia electromagnética. Nao instale o sistema proximo de um dispositivo que emita ondas
magnéticas. Desligue o interruptor de poténcia da unidade de controlo do sistema quando for utilizado um dispositivo
de oscilacéo ultra-s6nica ou quando uma ponta de eléctrodo estiver proximo.

/N CUIDADO

e A precisdo do indicador da velocidade depende, de forma decisiva, do rendimento de alta precisdo da pe¢a manual/
contra-angulo montado no micromotor. Para garantir a exactidao do binario mostrado no ecra, utilize UNICAMENTE
0s contra-angulos NSK que constam na secgdo 12. Contra-angulos e Acessorios opcionais. Se houver outra pega
manual acoplada, pode ocorrer que 0 bindrio resultante ndo corresponda ao indicado na peca manual.

e O Surgic Pro Series requer precaugfes especiais para EMC e necessita de ser instalado e colocado em
funcionamento de acordo com a informag&o EMC. (Consulte a secgéo 16. Informagéo EMC.)

e Um equipamento de comunicacbes RF mdveis e portateis pode afectar o Surgic Pro Series. Nao utilize o
equipamento RF na proximidade do produto.

e A utilizacdo de acessorios, motores e cabos diferentes dos especificados, com a excepcdo de motores e cabos
vendidos pelo fabricante do Surgic Pro Series, como pegas sobresselentes para componentes internos, pode
provocar um aumento das EMISSOES e uma diminuigdo da IMUNIDADE da unidade de controlo.

e 0 Surgic Pro Series ndo deve ser utilizado proximo ou sobre outro equipamento e, se a utilizagdo préximo ou
empilhado for necessaria, a Unidade de Controlo devera ser observada para comprovar o funcionamento normal na
configuracéo usada.

e Quando utilizar este sistema, pense sempre na seguranga do paciente.

¢ NAo tente desmontar a unidade de controlo, o pedal de controlo, 0 micromotor nem modificar 0 Seu mecanismo.

e \lerifique a vibragdo, o ruido e o sobreaquecimento antes da utilizagdo. Se ocorrer alguma anormalidade, suspenda
a utilizacdo imediatamente e contacte o seu distribuidor.

e Utilize uma tomada com ligacéo a terra.
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e N3o arremesse, golpeie ou submeta a unidade a um impacto excessivo.

e Ndo dobre o0 tubo de irrigacéo enquanto a bomba de dgua estiver em funcionamento. Isto pode provocar a ruptura
do tubo.

e N3o utilize brocas dobradas, danificadas ou ndo originais. A broca pode dobrar-se ou quebrar-se.

e No ultrapasse a velocidade recomendada.

e Depois de cada utilizacdo certifique-se de que lubrifica e esteriliza a peca manual mal esteja limpa. A coagulagéo
sanguinea pode provocar oxidacdo. No entanto, ndo lubrifique o micromotor. O 6leo pode produzir um calor
excessivo e provocar danos.

e A unidade de controlo pode ser limpa com um pano humido. Desligue a corrente eléctrica antes da limpeza. A
unidade de controlo e o pedal de controlo ndo podem ser esterilizados.

e Quando o produto for utilizado com muita frequéncia, considere a manutenc@o de um pequeno stock de pegas
sobresselentes.

e No desligue o cabo de motor do motor.

¢ NZo limpe, esfregue ou mergulhe o aparelho em dgua muito dcida nem em solugdes esterilizantes.

e Quanto ao tempo de funcionamento do motor e da pe¢a manual, siga a tabela que aparece mais abaixo. Uma
utilizagéo continua durante um periodo prolongado com um bindrio elevado pode produzir o sobreaquecimento da
peca manual, 0 que, por sua vez, pode provocar um acidente.

* (s acessorios utilizados no paciente e/ou pelo especialista sdo a pega manual. Moo de funcionamento

¢ N&o fixe 0s olhos na luz LED. Operagao intermitente

e Se ocorrer alguma anormalidade no LED (escuro, sem iluminacdo ou intermiténcia), ON OFF
suspenda imediatamente a utilizacdo e entre em contacto com o seu distribuidor. 3 min 10 min

e Se 0 micromotor for utilizado com a luz ligada ON de forma continua durante mais
de 3 minutos, o motor aquecerd. (A temperatura de superficie maxima pode atingir
0s 45 °C nesta situacao). Se isto ocorrer, suspenda a utilizagdo do micromotor até que a peca com luz arrefeca ou
utilize o micromotor sem acender a luz.

e S0 ¢ possivel conseguir uma ligagdo a terra segura quando o0 equipamento estiver ligado a uma tomada marcada
como "Hospital Only" ou "Hospital Grade".

e Para maior seguranca, instale a unidade de controlo num local onde o cabo de

Aficha de alimentacéo abaixo é utilizada

alimentagdo CA possa ser retirado facilmente. (E possivel desligar a unidade de na zona da América do Norte.
controlo da fonte de alimentagdo retirando o cabo de alimentagdo CA.) 2 | ¢ |_—
o] = il

Ficha tipo NEMA 5-15P (Hospital Grade Type)

IMPORTANTE

e Desligue o interruptor de poténcia depois de cada utilizagéo.

e Para obter indicacOes de assisténcia e pegas sobresselentes, entre em contacto com o seu distribuidor.

* E recomendada a utilizagdo do kit de tubo de irrigagdo descartavel original da NSK, previamente esterilizado.

e 0 tempo total de gravacéo ¢ de cerca de 100 minutos.

¢ NZo introduza uma memaria USB durante a operacao.

e N3o retire a memdria USB enquanto a luz estiver acesa ou intermitente.

¢ NZo utilize os dados armazenados na memaria USB com fins de diagnéstico.

e Nao utilize uma memdria USB diferente de USB 2.0.

* NZo é garantido que este dispositivo funcione com todas as memoérias USB. E possivel ndo funcione com uma USB
com fungdes de seguranca ou que precise de uma grande quantidade de electricidade.

Temperatura Humidade Pressdo atmosférica
Utilizagéo Entre 0-40 °C (32-104 °F) Entre 10-85% RH Entre 700-1060 hPa
Armazenamento (Transporte)| Entre -10-50 °C (14-122 °F) Entre 10-85% RH Entre 500-1060 hPa

Sem condensacéo de humidade na unidade de controlo.
A utilizagéo fora destes limites pode provocar um funcionamento incorrecto.
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I 2. Contetido da embalagem

@ @ ® @ ®

L

*A figura mostra o motor 6ptico, a pega manual dptica

It,\?rl] Descrigéo Quantidade Itﬁrp Descrigéo Quantidade
@ | Cabo eléctrico CA (2 m) 1 @) | Suporte para a pega manual 1
@ Controlador de pedal com cabo (2 m) 1 @ Bocal de irrigagao interna 1
@ Unidade de controlo 1 @ Suporte do bocal 1
@ |Tubo de irrigacdo 5 Cabo de limpeza 1
® |Poste de suporte da solugdo refrigerante 1 @® |Brocade calibragdo 1
® Peca manual 6ptica/ pega manual ndo 6ptica® 1 @® |Canulade lubrificacdo do tipo E 1
@ Motor 6ptico/ motor ndo dptico (Com cabo de motor)* 1 @ Ficha de protecgdo 1
Conector Y 1 Junta térica (Ficha de Proteccao) 2
© |Fusivel sobresselente 2 Junta térica (Motor) 2
@ Suporte do tubo 7

*A peca manual e a peca manual dependente serdo ligadas de forma apropriada.
*Uma das pegas manuais/ motor deve ser embalada.
*USB ndo incluida.
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| 3. Unidade de controlo e controlador de pedal

Tampa da
Suporte do poste de solugao refrigerante abertura de insercéo

Carga de calibragao

(2) Botéo de flixo

i Botdo de velocidade
refrigerante Botao de bindrio Interruptor

Botzo de programa de poténcia / Tomada para ligar o

(4) Botdo de relagao

T issa | 40 cabo do micromotor USERES Suporte de :;t;jeTleCtrlco .
() BOta(%)déort%eonlJ%”gAL ! Tomada para ligar o cabo

do pedal de controlo

3-1 Botdes na unidade de controlo

(1) Tecla de luz
Seleccione o nivel de luz. (OFF -> LOW -> HIGH). Repita a preméncia da tecla para passar pelos niveis de luz. (Por
defeito: HIGH).

(2) Botao de fluxo refrigerante:
Utilize-o para seleccionar os 6 niveis de caudal de solugdo refrigerante de 0 a 5. Volte a carregar no botdo para alternar
entre os diferentes niveis de fluxo refrigerante.

(3) Botdo FWD-REV:

Utilize-o para seleccionar o sentido de rotagdo. Carregue neste botdo uma vez para mudar o sentido de rotagdo. (Quando
estiver em modo de retrocesso, a Unidade de controlo alerta de forma sonora com um som agudo).

(4) Botéo da relagéo de transmisséo:
Utilize-o para configurar a relagéo de transmissdo da pega manual ligada antes da sua utilizagdo. Torne a carregar neste
botéo até que o ecrd LCD indique a relagéo de transmissao correcta da peca manual.

(5) Botéo de memdria:
Utilize-o para memorizar os parametros de programa configurados pelo utilizador. Prima e mantenha premido este botdo
durante aproximadamente 1 segundo para memorizar 0s parametros. Quando soar um som agudo, 0s parametros do
novo programa terdo sido memorizados.

(6) Botdo de CAL:
Serve para activar o ciclo da calibragdo da peca manual antes da utilizagéo.

(7) Boto de velocidade:
Utilize-o para configurar a velocidade do micromotor. Prima o botéo (+) para aumentar e (-) para diminuir a velocidade.
(Quando forem atingidos os limites superior € inferior, soard um som agudo de alarme.)

(8) Botao de bindrio:
Utilize-o para configurar o intervalo do bindrio. Prima o botdo (+) para aumentar € (-) para diminuir o intervalo do bindrio.
(Quando forem alcangados os limites superior e inferior do intervalo do bindrio, soard um som agudo de alarme.) A

configuracdo do intervalo do bindrio sera seleccionada em funcdo da relagdo de transmissao do acessorio da peca
manual.

(9) Botéo de programa:
Utilize-o para alternar entre 0s programas disponiveis. Prima o0 botdo (+) para aumentar e (-) para diminuir o nimero de
programa. Encontrard todos os nimeros de programa, de forma sequencial, carregando nos botoes.
(10) USB REC (Unicamente Surgic Pro+)
Prima esta tecla para registar a operagao positiva do Surgic Series na memdria USB. Uma preméncia breve guardara

0s dados memorizados na memoria USB. Uma preméncia longa (aproximadamente 2 segundos) apagara os dados
guardados na memdria da Unidade de controlo.
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3-2 Ecra LCD da consola da Unidade de controlo

(E) Memdria USB  (B) Velocidade  (G) Binario

Surgicfro’

(A) Indicador do relégio : speeD
(C) SISTEMA DE IMPLANTE —— - tetant min™

(D) Tempo de Memdria TEEIEIM 5= roraue

(F) Diagrama éjg %rarﬁ(s) ﬁ____---.. Neem — TORQUE +

(H) Nivel luz

== SPEED ==

== PROGRAM ==

LIGHT

USB REC

(1) Nivel de fluxo refrigerante (K) Relagao de
transmissao

(J) Avancar / retroceder (L) Numero de programa

(A) Indicador do reldgio (Unicamente Surgic Pro+)
Visor do reldgio. E mostrado o tempo utilizando baterias instaladas na Unidade de controlo.

(B) Velocidade
Apresenta a velocidade seleccionada ao carregar no pedal de controlo da velocidade de rotagéo do motor mostrada
no ecrd LCD. (Assumindo que tenha sido seleccionada a relacdo de transmissdo correcta.) Sem carregar no pedal
de controlo, € mostrada a configuragéo pré-estabelecida de rotacdo maxima no ecrd LCD. A velocidade de rotacéo
é mostrada durante a rotag&o. Quando a rotagéo pdra, € visualizado o conjunto da velocidade de rotagdo méaxima. A
velocidade do pedal de controlo varia dependendo da pressao do pé.

(C) SISTEMA DE IMPLANTE
E mostrado o ntimero do sistema de implante utilizado: 1 a 8.

(D) Tempo de memdria (Unicamente Surgic Pro-+)
E mostrado o tempo restante de memoéria (Remain Time).

(E) Memoria USB (Unicamente Surgic Pro-+)
Quando introduzida, a memaria USB é visualizada no ecré LCD.

(F) Diagrama de barras de binario
Mostra o intervalo real do bindrio de funcionamento. Quando todas as barras estiverem iluminadas, o bindrio de
funcionamento estd no maximo. Quando metade das barras estiverem iluminadas, entdo o hinério de funcionamento
¢ aproximadamente 50% em relacdo ao bindrio configurado previamente.

(G) Binario
Mostra o bindrio seleccionado.
* Ao utilizar a relacdo de transmissdo 1:1 ou um aumento de velocidade da pe¢a manual, ndo serd mostrada a torgéo.
(Esta funcdo é adequada para uma pega manual de reducdo 2:1 ou superior).

(H) Nivel luz (Unicamente dptica)
Mostra o nivel luz seleccionado; os niveis sao ALTO, BAIXO E DESLIGADO.

(1) Nivel de fluxo de refrigerante
Mostra o nivel de fluxo de solucdo refrigerante seleccionado. O nivel de fluxo seleccionado é apresentado por 5
indicadores luminosos de nivel. Se ndo houver iluminagdo, o fluxo de solugao refrigerante esté desligado.

(J) Indicador de avancar/ retroceder
Mostra o sentido seleccionado do micromotor. Ao rodar, apresenta o simbolo de circunferéncia quebrada.

(K) Relacéo de transmissao
Mostra a relagdo de transmisséo seleccionada da peca manual.

(L) Nimero de programa
Mostra o nimero de programa seleccionado.
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IMPORTANTE © Imediatamente depois de a fonte de alimentagéo ser ligada, o relégio pode apresentar "88:88.00:00",
ou o ecra LCD da tecla USB REC pode piscar, mas estas ocorréncias nao sao falhas de
funcionamento.

e Quando a fonte de alimentag@o for ligada, o dispositivo voltard a sua configurag@o predeterminada.
Para guardar uma configuragdo, consulte 6-1 Programagao de operagdo de micromotor. (Por defeito:
Sistema implante 1, Luz HIGH, Fluxo refrigerante 3, Rotagao F, Relacéo de transmissao 20:1, Nimero
de programa 1, Binério 20.Ncm, Velocidade 800 min™)

* Depois de embalado para envio, etc., o reldgio piscara em "00:00" se néo tiver sido configuragdo. Ver 5-1
Reldgio e configuracdo de data.

e Quando o ecra do reldgio piscar em "- -: - - ", isto significa que as pilhas do relogio se esgotaram.
Entre em contacto com o distribuidor do dispositivo.

3-3 Pedal de controlo

Cabo e conector do pedal de controlo

(b) Botao PRG (Programa)

(a) Botéo Fluxo de solugao refrigerante (d) Botao de avancar / retroceder

(c) Pedal de controlo de velocidade

(a) Botao Fluxo de solugéo refrigerante
Utilize-o para seleccionar os 6 niveis de fluxo de solucéo refrigerante de 0 a 5. Cada nivel pode ser aumentado
carregando uma vez neste botdo. Se carregar no botéo no nivel 5, este volta ao nivel 0.
(b) Botao (Programa) PRG
Utilize-o0 para seleccionar o numero de programa desejado. Os nimeros de programa aumentarao sempre de cada
vez que premir e soltar o botdo. Para descer, prima 0 botdo e mantenha-o premido durante 1 segundo e liberte-o.
(c) Pedal de controlo de velocidade
Utilizado para accionar e parar o micromotor e para controlar a velocidade durante o funcionamento. A velocidade de
funcionamento do micromotor é directamente proporcional a posicdo do pedal de controlo até a velocidade maxima
predefinida.
(d) Botdo Avancar / Retroceder
Utilizado para mudar o sentido de rotagdo do micromotor: prima uma vez para mudar o sentido de rotacao.

| 4. Instalago

& e |nstale 0 cabo/ficha unicamente se a corrente estiver desligada.

CUIDADO
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4-1 Ligacao do cabo de motor

Alinhe a marca [#] do cabo do micromotor com a marca []
na unidade de controlo, introduza a base da ficha do cabo
do micromotor na tomada até que a junta de fecho faga um
“clique” na sua posicéo.

Para desligar a ficha, puxe pela junta de fecho e puxe
novamente para desligar o cabo.

Simbolo [e]

Junta de fecho

4-2 Ligacao da peca manual

Fig.1

& e Quando utilizar o micromotor Surgic Pro com luz (SGL70M), UTILIZE UNICAMENTE contra-angulos
CUIDADQ  com luz. Os contra-angulos sem luz ndo podem ser ligados com precisdo ao micromotor e isto pode
provocar um funcionamento incorrecto do micromotor sob carga.

1) Empurre a pega manual no motor tendo o cuidado de a manter
alinhada.

2) Rode a peca manual até ficar bloqueada na sua posicéo
fazendo um clique.

4-3 Ligacao do pedal de controlo

Coloque o parafuso da ficha do pedal para baixo. A
sequir, introduza a ficha no conector do cabo do pedal,
situado na unidade de controlo. Fixe a ficha apertando a
contra-porca. Consulte a Figura 3.

Cabo eléctrico CA

4-4 Ligacao do cabo eléctrico CA

C=1 Jea] T

Fig.2

Parafuso

Ficha do pedal .
Fig.3

Alinhe correctamente e introduza o cabo eléctrico CA na ligacao respectiva, situada na parte traseira da unidade

de controlo. (Fig. 3)
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4-5 Instalacao do tubo de irrigacao

Certifique-se de que a alavanca de cobertura da
bomba estd na posicdo OPEN, com o tubo de irrigacéo
“Agulha” para a parte posterior da unidade de controlo.
Posicione 0s encaixes do conjunto de tubo na calha de
forma segura. (Fig. 4)

<Posi¢éo OPEN (aberto)>

Alavanca da cobertura da bomba

& e Certifique-se de que o tubo esta
CUIDADQ colocado nos rolos, de forma segura,
ao fechar a tampa da bomba. Se
0 tubo néo estiver correctamente
posicionado nos rolos e a tampa for
fechada, o tubo pode ficar cortado ou
rasgado. (Fig.5)
e Ndo monte o tubo de irrigacao a ndo
Ser que o paciente esteja preparado
para isso.
e |sto deverd ser feito depois de ter
sido desligada a fonte de alimentagao
do tubo de irrigagao.

Depois de posicionar correctamente os tubos, feche a tampa da
bomba rodando a alavanca da tampa da bomba até a posicdo de

“Fechado” (180 graus no sentido contrdrio aos ponteiros do rel6gio). m
ot

(Fig. 6)

Tampa da bomba

Calha do tubo ‘7 y

Sentido do fluxo de dgua
Encaixe

Fig.4

Para retirar, abra ("OPEN") a alavanca da cobertura da bomba e u

depois retire 0 tubo.

4-6 Montagem do suporte da solucao de
refrigerante

Monte o suporte da solucdo refrigerante no orificio da
unidade de controlo. O suporte s6 sera regulado numa
posicao. Posicione a garrafa da forma mostrada na
Fig. 7.
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4-7 Insercao do tubo de irrigacao

1) Feche a valvula de passagem do tubo, entre a agulha do tubo de irrigacdo e a bomba de irrigacéo da forma
mostrada na Fig. 8.

2) Introduza a agulha do tubo de irrigagéo na tampa da garrafa/saco. (Fig. 9)

3) Abra a tampa do tubo para introduzir ar na garrafa/saco. (Fig. 10)

4) Abra a valvula de passagem do tubo.

Valvula de passagem

Tampa da Tampa do tubo
garrafa

Agulha do tubo (C (
de irrigacéo

Fig.8 Fig.9 Fig.10

& e Ndo utilize a bomba de irrigagdo se o tubo estiver dobrado ou se a valvula estiver na posicdo de
CUIDADOQ fechado. Isto poderia provocar a ruptura do tubo ou a saida da garrafa/saco.

4-8 Comprove a compatibilidade do bocal de irrigacao interna

Os bocais de irrigacao interna incluidos neste produto ndo se ajustam necessariamente a todas as brocas do
mercado. Antes da utilizagdo, respeite as seguintes instrucdes para verificar se o bocal encaixa bem. Caso
contrario, 0 bocal de irrigacdo interno encaixado nas brocas pode provocar uma fuga de solucéo salina, 0 que
acarretaria problemas de oxidagdo ou uma paragem repentina do equipamento durante a utilizagéo.

Tubo de irrigagdo

Instrugdes: Broca
1) Ligue uma garrafa de solucdo salina a unidade de controlo. :
2) Ligue o bocal de irrigacéo interna na ponta do tubo de irrigag&o. Fig 11
3) Introduza o bocal de irrigacdo interna na broca a partir da parte posterior. (Fig. 11)
)

4) Purgue o mais possivel durante 5 segundos.

Pontos a comprovar;

e Limpeza da solugdo salina proveniente da broca: se a solugéo for colorida, pode haver 6xido no interior da broca.
Se for este 0 caso, substitua a broca.

e Fluxo de dgua: se o fluxo for baixo e/ou o fluxo da broca for assimétrico, substitua a broca.

¢ N&o ha fuga de dgua entre o bocal de irrigacéo interno e a broca.

e Antes da sua utilizagdo, certifique-se de que ndo ha nenhuma fuga de dgua no ponto de entrada do bocal de

irrigacdo. A causa pode ser um vedante rasgado ou a auséncia de vedante na broca. Substitua a broca mesmo

que seja nova, pois se a solugdo salina entrar na peca manual pode provocar um funcionamento incorrecto.

& ¢ No caso de ser detectado um funcionamento incorrecto como uma fuga de solugéo salina da parte
CUIDADQ  posterior da peca manual durante a utilizagdo, suspenda o funcionamento e solucione o problema.
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4-9 Ligacao do bocal de irrigacao

0 X-SG20L/SG20 conta com 3 métodos de irrigacao disponiveis em funcéo da ferramenta e da aplicagdo: externa,
interna ou ambas. Para uma instalagdo detalhada, consulte o manual de utilizador da pega manual anexado.

4-10 Ligacao do suporte do tubo

L}tilize 0 cabo de motor como fixacdo para o “tubo de irrigacdo”.
E mais facil introduzir, em primeiro lugar, o cabo de motor e, a
seguir, o tubo de irrigaco. (Fig. 12)

4-11 Memdria USB (ndo incluida)
(Unicamente Surgic Pro+)

1) Abra a tampa da abertura de inser¢o no lado da unidade de
controlo.

2) Insira completamente a memoria USB. O sinal USB aparecera
no ecra LCD quando a memdria for reconhecida pelo dispositivo.
(Fig. 13)

& e NZo aplique impactos fortes na memoria USB quando

CUIDADQ estiver ligada.

e Quando a memdria USB ndo estiver ligada, feche a
tampa da abertura de insercéo.

I 5. Configuragéo

5-1 Hora e Data

Cabo de motor
Suporte do

Tubo de irrigagéo

Fig.12

ﬁ&\u‘/
% Tampa de abertura de

insercao

Fig.13

Ao configurar a data e a hora, serdo gravados os dados sobre o tratamento por dia. (Ver 6-5 Memdria USB para

aprender a guardar dados numa memoria USB.)

IMPORTANTE e Configure o reldgio antes de usar este sistema.
e Se 0 reldgio ndo aparecer ou for mostrado como "- -:
esgotadas. Contacte o seu distribuidor de dispositivo.
e ( relogio funciona com um sistema de visualizago de 24 horas.
() ano pode ser seleccionado de 2010 a 2099.

1) Prima a tecla USB REC e SPEED (-) durante cerca de 2 segundos.

- -", isto significa que as pilhas podem estar

2) 0 ecra de configuragdo aparecera no ecrd LGD. As configuracGes podem ser realizadas por ano, més, dia, hora e
minuto, por esta ordem. Introduza os dados e prima o botdo USB REC para avancar para o ponto seguinte. (O ponto

que tiver seleccionado piscard.)

3) Modifique os nimeros pressionando a tecla SPEED (+ -). Uma preméncia longa aumentara nimeros em incrementos

de 5.

4) Quando todos os pontos tiverem sido definidos, carregue na tecla USB REC durante 2 segundos para guardar a

configuragéo.

& e Se a electricidade falhar enquanto sdo realizadas as configurages, as alteragdes nao serao

guardadas. Volte ao inicio.

CUIDADO

e Se 0s dados ja estiverem guardados na memdria interna, ndo serd possivel configurar a data.
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5-2 Configuracao da iluminacao (unicamente X-SG20L)

Torne a carregar na tecla LIGHT para passar pelos niveis de luz. Prima a tecla LIGHT para alterar a intensidade
de iluminagdo. (OFF — LOW — HIGH) (Por defeito, & HIGH.) Para guardar as alteraces, carregue na tecla de
memdria durante pelo menos 2 segundos.

IMPORTANTE © Repita os procedimentos anteriores para restabelecer o funcionamento.
¢ ( estado da luz permanecera configurado mesmo se a alimentacao estiver em ON e OFF.
e Esta funcdo so pode ser aplicada para um motor 6ptico e peca manual.

5-3 Volume de som

E possivel alterar o volume dos sons de operacdo e de alerta para as teclas.

1) Ligue a alimentagdo mantendo premida a tecla CAL.
2) Ao ligar o equipamento, o volume alterna entre Alto e Baixo. (O volume predeterminado é Baixo.)
* 0 volume de som ndo aparece no ecrd LCD. As alteragdes de som real.

IMPORTANTE © As configuracoes serdo guardadas mesmo se a alimentacéo estiver desligada.

5-4 Tempo de paragem do motor

0 tempo que demora a parar o motor apds o pedal de controlo de velocidade ser libertado pode ser definido para
“Normal" ou "Répido".
1) Ligue a alimentagdo mantendo premida a tecla SPEED (- +).
2) Ao ligar, vai ouvir sinais sonoros e 0 tempo de paragem do motor vai alternar entre "Normal" e "Rdpido". (A
predefinicdo é "Normal")
*Esta definicdo ndo € apresentada no ecrd LCD. Utilize os sinais sonoros quando o pedal é pressionado para
identificar a definic@o de corrente. Ouve-se um unico sinal sonoro para "Normal" e dois sinais sonoros para
"Répido",

IMPORTANTE © As configuracdes serdo guardadas mesmo se a alimentacao estiver desligada.

5-5 Configuracao de fabrica

Quando o dispositivo for ligado, este voltard a configuragdo de fabrica. As configuragdes preferenciais e programas,
etc. serdo apagadas, portanto certifique-se de que realiza copias.

1) Ligue a unidade enquanto pressiona a tecla PROGRAM (+ -).

2) Aparecerd Set no ecra LCD (também serd emitido um som agudo curto). Ao carregar na tecla CAL, o dispositivo
voltard a configuracéo de fabrica.

3) Aparecerd Fim no ecrd LCD (também serd emitido um som agudo longo). A inicializacao finaliza quando o ecrd
volta & sua imagem habitual.

& e Mesmo quando o dispositivo volta a configuracdo de fabrica, os dados de data e hora néo serdo

CUIDADQ inicializados.
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| 6. Operacio

6-1 Programacéo do funcionamento do micromotor

A unidade de controlo pode memorizar 8 programas. Cada programa inclui as seguintes fungdes que podem ser
realizadas automaticamente quando for seleccionado o respectivo nlimero de programa.
Relagdo de transmisséo da pega manual

Velocidade

Sinal de simbolo do
Sentido de rotagéo I I O

interruptor de poténcia

Limite superior de bindrio ~
Fluxo de solugéo refrigerante UG OFF ON

Nivel luz

1) Ligue a alimentacdo carregando no interruptor de poténcia [-]. Ao ligar o Sistema de implante nimero 1 sera
mostrado por defeito 0 nimero de programa 1.

2) Seleccione um numero de programa usando o passo (a) ou 0 passo (b):
(@) Prima a tecla PROGRAM (+ -) no painel de controlo até aparecer o nimero de programa desejado.
(b) Prima o botdo PRG (Programa) no pedal de controlo até aparecer o nimero de programa desejado.
3) Seleccdo do sentido de rotagdo da pega manual. Faga a selecgdo utilizando o passo (a) ou 0 passo (b):
(a) Prima a tecla FWD/REV no painel de controlo até aparecer o sentido desejado.
(b) Prima o botéo de avancar / retroceder no pedal de controlo até aparecer o sentido desejado.

IMPORTANTE © Ouvird um sinal sonoro quando pressionar “R”.

e (s sinais sonoros que se ouvem durante as rotagées e quando o aparelho para nao sao 0S mesmos.
Sons diferentes ndo indicam um mau funcionamento.

4) Seleccdo da Relagdo de Transmissdo das pegas manuais de contra-angulo relevantes para o programa: prima a tecla
GEAR para seleccionar a relagio de transmisséo da pega manual. (A relagdo manual serd mostrada no ecra LCD.)

5) Configure a velocidade de funcionamento maxima necessaria carregando na tecla SPEED. De cada vez que
carregar neste botdo, o ecra mudara para o nivel de velocidade seguinte. Carregando nesta tecla durante mais de 1
segundo, a velocidade muda com maior rapidez até que o ecré de velocidade atinge o seu limite superior ou inferior.
- Quando a configuragao de velocidade atingir o nivel superior ou inferior, ouvir-se-d um som agudo e a

configuracdo de velocidade néo poderd voltar a ser alterada.

6) Configure o limite superior de binario carregando na tecla BINARIO no painel de controlo. De cada vez que carregar
nesta tecla, o ecrd mudara para o nivel de binario seguinte. Carregando neste botao durante mais de 1 segundo, o
bindrio aumenta com maior rapidez para o nivel seguinte até que o ecra de Bindrio atinja o limite superior ou inferior.

- Quando a configuragao de bindrio atingir o nivel superior ou inferior, ouvir-se-a um som agudo € a
configuragdo ndo poderd voltar a ser alterada.

7) O nivel de fluxo de solugao refrigerante inclui 6 niveis (0-5) (0= sem fluxo refrigerante). Seleccione um volume
de fluxo de solugdo refrigerante usando o passo (a) ou 0 passo (b):

(a) Prima a tecla COOLANT no painel de controlo até aparecer o nivel de fluxo desejado.
(b) Prima o botéo Fluxo de Solugao Refrigerante no pedal de controlo até aparecer o nivel de fluxo desejado.

8) Depois de completar os passos 2) — 7), prima e mantenha premida a tecla MEMORY até ouvir um som agudo.
0 som confirma que a programacgao foi completada. Se ouvir um som agudo curto quando carregar na tecla
MEMORY pela primeira vez, ignore este som e ndo prima a tecla MEMORY até ouvir um som agudo longo.

* Repita 0s passos anteriores 2) - 8) para programar qualquer dos 8 programas disponiveis.

6-1-1 Funcéo de avanco de programa

Ao alterar programas utilizando o pedal de controlo, podem ser escolhidos previamente nlimeros de programas
que ndo estejam seleccionados.

1) Escolha os nimeros de programa que deseja avangar na unidade de controlo.

2) Utilize a tecla SPEED (-) para mostrar a velocidade de rotagdo minima.

3) Solte a tecla SPEED (-) e seguidamente carregue de novo. Aparece "---" no ecra LCD.

4) Carregue na tecla de memoria até ser emitido um som agudo (cerca de 2 segundos) para memorizar.

IMPORTANTE * E possivel escolher programas ignorados utilizando a unidade de controlo.
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6-2 SISTEMA DE IMPLANTE

0O Surgic Pro Series pode memorizar 8 sistemas de implante diferentes. Da mesma forma, vocé pode programar
8 passos no nimero de SISTEMA que estd a utilizar. Quando configurar o programa, respeite 0s valores
recomendados pelo fabricante de implantes.

Na programacdo de cada sistema de implantes, é possivel avangar para o nivel seguinte carregando no botéo
PROGRAM (+) € (-) a0 mesmo tempo.

6-3 Funcao de calibracao

A resisténcia a rotagdo da peca manual depende do modelo da peca, da condicio e do desgaste interno das suas
engrenagens. Esta unidade de controlo integra uma funcéo automatica para reconhecer o nivel de resisténcia da
peca manual e do micromotor ligados.

IMPORTANTE ° Este equipamento foi concebido para conseguir a melhor precisdo de calibragdo numa reducao de
20:1. Para a calibragao UTILIZE EXCLUSIVAMENTE os contra-angulos de reducéo 20:1 que constam
em "12. Contra-angulos e Acessorios opcionais".

e NZo se deve calibrar uma peca manual com microsserra.
e A calibracdo deve ser levada a cabo unicamente com uma pega manual NSK.

6-3-1 Preparacao da calibragao

1) Juntar a relagdo de transmisséo (taxa de reducéo) 20:1 da
peca manual ao motor.

2) Una a broca de calibracéo a peca manual.

3) Prima a tecla CAL durante cerca de 2 segundos. Quvir-se-a
um som agudo e o ecrd mudard para 0 modo de calibrag@o. Broca de Calibragdo

Fig.14
6-3-2 Realizagdo da calibracao

& ¢ Nao aplique carga durante a calibragdo sem carga. Se for aplicada carga aparecera "FAIL" no ecra
CUIDADQ LCD e a calibragdo serd interrompida.

1) Calibragdo sem carga ... ecra de bindrio "L" (|
Mantenha o motor na méo e certifique-se de que L aparece no -
ecra de calibrago. Pressione a tecla CAL sem aplicar carga. —— r ™
A broca de calibragdo comegard a rodar. A calibracdo ficara
completa quando se ouvir um som agudo e "donE" aparecer no =
ecra. ..

2) Calibracdo de carga ... ecra de bindrio “H”

Certifique-se de que "H" aparece no ecra de bindrio, una a broca
de calibrag&o no transmissor de bindrio. Pressione a tecla CAL (a =
calibracdo € levada a cabo enquanto € aplicada carga de bindrio,

razao por que deve agarrar com firmeza a peca manual.) A broca eg v

de calibragdo comecard a rodar. A calibracéo fica completa SIOF
quando for emitido um som agudo e "donE" aparecer no ecra. = - - - - - - - - - __________

CRL

RNERSTT | | I M
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3) Calibragéo de velocidade
Prima a tecla CAL depois de retirar do transmissor de bindrio € desmontar a broca de calibrago. Comegard a
rodar a uma velocidade lenta. Depois de rodar lentamente durante 8 segundos, rodara a alta velocidade durante 8
segundos. Ouvir-se-d um som agudo quando a calibragéo tiver sido completada. O modo de calibragéo finalizara
automaticamente.

& e Durante o processo, a velocidade de rotagdo aumenta automaticamente e por fim roda a uma
CUIDADQ velocidade elevada. E preciso ter muito cuidado para evitar qualquer perigo.

Exemplo de falha de calibracao

e A abrasdo extrema da engrenagem e uma perda mecanica podem exceder os limites de controlo. Nao podem
ser obtidos dados correctos durante o ciclo de calibragdo, pelo que a calibragéo falhard. Neste caso, solicite uma
reparagao.

e Se irregularidades como a abraséo extrema da transmissao e a perda mecanica excederem o limite de controlo,
0s dados correctos ndo poderdo ser obtidos durante a calibragéo. Neste caso, solicite uma reparagao.

e A calibracéo falhard, caso a broca de calibragdo esteja em contacto com algo durante uma calibragdo sem carga
ou se for aplicada uma carga incorrecta durante a calibragéo de carga.

6-4 Funcionamento normal

1) Seleccione o nlimero de programa desejado.
Unidade de controlo: Prima PROGRAMA (+ -).
Pedal de controlo: Pise o pedal de controlo PRG (Programa). Carregando no botdo PRG (Programa) durante mais
um segundo descera para o nimero de programa seguinte.

2) Pise 0 pedal de controlo de velocidade no centro e o micromotor comecard a funcionar. A bomba de refrigerante
também funcionard, se estiver programada. A velocidade aumenta & medida que se carrega no pedal. Quando
carregar totalmente no pedal de controlo, a velocidade atinge o valor maximo predefinido.

3) Inversao do sentido de rotagdo do micromotor: Para inverter o sentido do micromotor (g broca) prima
simplesmente 0 botdo de avancar / retroceder do pedal de controlo. Ouvir-se-d um som agudo de adverténcia
quando o sentido de rotacéo estiver no modo inverso.

& e Se 0 micromotor for usado com a luz acesa ON de forma continua durante mais de 3 minutos, 0
CUIDADOQ  motor ira aquecer. (A temperatura de superficie méxima pode alcancar 45 °C nesta situacdo.) Se isto
ocorrer, deixe de utilizar o micromotor até a peca com luz arrefecer ou utilize o micromotor sem ligar a

luz.

e Activacdo do limitador de bindrio: Durante a utilizacdo, quando a carga de perfuragdo atingir o limite
superior de bindrio predefinido, o limitador de binario integrado é activado automaticamente para
evitar uma sobretorcdo. Quando o limitador de binario for activado, o motor para depois de apitar
durante 1 segundo. Para reactivar o micromotor, liberte o pedal de controlo de velocidade e volte a
carregar.

4) Solte 0 pedal de controlo e 0 micromotor parard automaticamente.

6-5 Memoria USB (Unicamente Surgic Pro+)

IMPORTANTE © Quando o reldgio ndo estiver configurado, a hora e a data ndo serd registada nos dados. Recomenda-
se que o relogio esteja configurado antes da utilizacdo do dispositivo.
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0 reldgio interno € utilizado juntamente com as diferentes operacdes deste dispositivo (data utilizada, hora de
inicio, tempo, relagdo de transmissao, volume de irrigacdo, velocidade de rotagdo, FWD/REV, bindrio, nimero de
programa), o que permite armazenar dados por ordem cronoldgica na memaéria USB em ficheiros CSV ou BMP. Os
dados guardados podem ser visualizados num computador pessoal.

* Ficheiros e graficos guardados

As pastas sdo criadas por data

ﬁ@heigo@ﬁfV’"’?ﬁino&Mf%n
| I

IMPORTANTE © Um ficheiro BMP s pode ser criado quando a relagao de transmiss&o for 20:1 e 0 nimero de

rotagdes 50 min” ou menos.

*Ficheiro BMP Velocidade  Relacao de transmissao  Programa
Data Tempo Torque | Refrigerante
TOrque |  zo-cct-mio  2026:5  [Srecoimms [rorauewen] oEAR | coouaw | erosean |
20 | 35 | 2001 | 0o | 3

A,

em

Defina o indice d

sforco de torgéo

AN
CUIDADO

e O tempo total de gravacéo é de cerca de 100 minutos.

e Nao introduza uma memdria USB durante a operacdo. Introduza unicamente com a finalidade de
armazenar dados depois de as operagdes terem sido realizadas.

¢ NZo utilize os dados armazenados na memoria USB para diagnéstico.

¢ Ndo use uma memoria USB que ndo seja USB 2.0. (A NSK verificou o tamanho da memoéria USB até
32 GB.)

¢ Ndo retire a memoria USB enquanto o LED estiver aceso ou intermitente. (A intermiténcia indica que a
memoria USB estd a comunicar com o sistema.)

* N30 estd garantido que este dispositivo funcione com todas as memoérias USB. E possivel que ndo
funcione com memorias USB com fungdes de seguranca ou que utilizam uma grande quantidade de
electricidade.

 NZo ligue ou desligue o dispositivo com a memdria USB introduzida.

e Tenha o cuidado de introduzir a memdria USB na direccéo correcta.

e Quando um dispositivo USB nao estiver ligado, feche a tampa da ficha.

e Os LED e os seus significados sdo 0s seguintes:
luz ON = a meméria interna esta a copiar dados, a piscar = a memdria USB esta a guardar dados.

e Se a alimentagdo estiver desligada, a memoria interna sera apagada. Desligue a corrente depois de
guardar os dados na memoria USB.
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6-5-1 Memodria interna

Depois de ligar a alimentac@o e o motor comecar a rodar, a memorizac&o serd iniciada automaticamente.
(Uma memoria USB néo precisa de estar ligada.)

6-5-2 Transmissao de dados guardados

1) Introduza a memdria USB. (Quando o sistema a reconhecer, aparecera o icone de memoria USB no ecra
LCD.)

2) Prima o botdo REC da memdria USB para copiar 0s dados guardados na memoria USB. (Durante o
processo de copia de dados, a luz do botdo REC permanecera acesa.)

IMPORTANTE e Distingéo do sentido de rotagdo e do bindrio seleccionado utilizando tipos de linha.
e Enguanto estiver em funcionamento (memorizacao), REC permanecera aceso no ecra LCD da
memdria USB. Decorridos aproximadamente 10 segundos de ter deixado de funcionar, a luz do ecra
LCD apagar-se-a e 0 processo de memorizagao parard temporariamente (0 contador também parara
temporariamente).

6-5-3 Reinicio
Carregue na tecla USB REC durante pelo menos 2 segundos. O tempo de gravacdo restante serd reposto depois
de terminar o som agudo. (Tempo inicializado: 100 min.)

| 7. Circuito de protecgéo

Um circuito electrénico funciona automaticamente para proteger o micromotor e a unidade de controlo no caso de o
micromotor estar sobrecarregado. O fornecimento de poténcia ao micromotor parard automaticamente mostrando um
codigo de erro na unidade de controlo.

Quando o bindrio ultrapassar os valores definidos, "SAFE" aparecerd no ecrd LCD e o dispositivo parard.

*Colocagdo a zero do circuito de proteccao:

Para por a zero o circuito de proteccao, solte e pressione o pedal de controlo de velocidade.

| 8. Codigos de erro e localizagdo de avarias

No caso de ocorrer um problema de funcionamento, o ecrd LCD mostrard um cédigo de erro que permite o diagnostico
imediato do problema. Quando ocorre um erro imite um sinal sonoro e um codigo de erro aparecera no ecra LCD. O
caodigo de erro pisca até que o erro seja resolvido. O USB REC LCD acendera durante 10 segundos.

Solte e, depois, pressione o Pedal de controlo para efetuar novamente uma verificagdo de erros. Se néo for
detetado qualquer problema, o erro é cancelado e as operagées podem continuar.

Cddigo de

erro Modo de erro Causa do erro Resolugéo

Falha de memdria. Requer reparagéo.

((Surgic Pro +))
- Memoria incorrecta. Confirme os equipamentos ligados.

. (Sem USB)

EO Erro do sistema. - Foi ligado um USB

diferente do tipo

definido.

(rato, impressora, etc.)

131

Portugués



Corrente excessiva

Utilizacdo prolongada sob carga

E1 forte.
detectada. o , o o
Curto-circuito no micromotor. 0 contacto eléctrico pode ser insuficiente.
Tensio excessiva Volte a ligar, com seguranca, o cabo de
E2 Avaria no cabo do micromotor. motor.
detectada. . o
Quando ndo conseguir eliminar um erro,
Avaria no sensor do micromotor. solicite uma reparagao.
(Hall IC)
E3 Erro do sensor do Avaria no cabo do micromotor.
motor.
. Requer reparagdo. Certifique-se que usa uma
Entrada de agua no motor. ) "
g ficha de autoclave ao esterilizar com autoclave.
Sob iment Deixe arrefecer antes da utilizagdo. Como o
Unidade de controlo ?olcr)ia(;lé%c:erpnega? paogoﬁg calor irradia, a periferia da unidade de
£ interior. E ) g 04 g dad : d controlo central deve ser ventilada
Erro de unflolnamen 0 ; auni i e ae correctamente sempre que possivel.
sobreaquecimento. gg;g%g;eunq]eaeg\?;ga ura Quando n&o conseguir eliminar um erro,
' solicite uma reparagéo.
Quando a rotagdo e a paragem se repetirem
. - com intervalos curtos, & possivel que tenha
Tensdo anormal gerada no circuito | . . o L
de accionamento/ paragem sido activado um circuito que limita a
E5 Erro de curvatura. Avaria no circuito de ’ aceleragao no inicio. Espere uns segundos e
. volte a utilizar.
accionamento/paragem. ~ o
Quando n&o conseguir eliminar um erro,
solicite uma reparagéo.
0 mandril pode estar aberto ou ndo estar
Erro de avaria de Avaria no acessorio da peca bem fechado. Feche o mandril de forma
E6 ~ manual. segura.
rotagdo do motor. . . < .
Avaria do micromotor. Quando n&o conseguir eliminar um erro,
solicite uma reparacao.
Tenséo excessiva da ifi irrigaca
E7 bomba 0 tubo de irrigagdo foi instalado Vgnﬂque 0 tubo de irrigagéo. Se aparecer um
: incorrectamente e sobrecarrega o codigo de erro mesmo quando o tubo de
» Corrente excessiva | rolo da bomba. A bomba avaria. irmgagéo estiver normal, solicite uma
da bomba. reparagao.
- Verifique o estado de ligagdo da ficha.
. Avari li ficha.
E9 Anormalidade do Av:rig g(e) ir?ti?iecl)? 33 pg dZI de Se aparecer um causa do erro mesmo
pedal de controlo. controlo quando a ficha estiver ligada de forma
' normal, solicite uma reparagao.
Tensdo excessiva da
E10 lampada. Avaria de circuito da luz. Requer reparagéo.
(Motor dptico)
Corrente excessiva | Verifique se a solugao safina Retire completamente a solugdo salina
E11 da lampada. penetrou na lampada do motor. P ¢ '
(Motor dptico) Avaria de circuito da luz.

Requer reparagéo.
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Erros relacionados com a fungdo USB (Apresentados no indicador "Tempo de memdria")

Cddigo de erro Causa do erro

Resolucéo

Um USB diferente do tipo estipulado esta ligado.

UEO | ("£0" sera mostrado no ecrd VELOCIDADE)

Ligue o tipo de memdria USB adequado.

UE1 Erro de circuito do modulo de memoéria USB. Contacte o distribuidor do dispositivo.

Os dados ndo podem ser guardados na memdria USB por
uma das seguintes razoes:

* Falta de memdria disponivel em USB. * Substitua a memoria USB.

UE2

« Utilizacdo de uma porta USB onde a cdpia é proibida.
» Nome de ficheiro ja existente.
* Qutro erro relacionado com a memoria USB.

» Remova o bloqueio que impede a copia.

* Mude o nome do ficheiro.

* Leia as instrugGes para a utilizagao da
memaria USB.

Erro

Causa do erro

Resolugéo

0O ecra esta em branco.

A ficha da fonte de alimentag@o ndo
estd bem inserida.

Verifique se a ficha se encontra no
interior.

Fusivel queimado.

Substitua o fusivel.

Funcionamento incorrecto do
interruptor de activacéo.

Requer reparago.

0 ecra de numero de rotagdo
¢ "-" e 0s numeros sdo mostrados e
alternados.

A alimentacéo estd ligada quando o

controlador de pedal esta pressionado.

Retire 0 pé do controlador de pedal.

Funcionamento incorrecto no
controlador de pedal.

Se 0 problema se resolver retirando

0 controlador de pedal, o controlador
de pedal ndo funciona correctamente.
Requer reparagéo.

Funcionamento incorrecto da unidade.

Se 0 problema néo se resolver
retirando o controlador de pedal, a
unidade ndo funciona correctamente.
Requer reparagéo.

Nao rodara inclusive se o pedal esta
pressionado.

Aligacao do cabo estd solta.

Comprove a ligacéo.

Funcionamento incorrecto da unidade
ou controlador de pedal.

Se 0 problema néo se resolver com a
verificagdo da ligagdo, serd
necessaria uma reparacao do sistema.

I 9. Substituicdo do fusivel

Se a unidade de controlo ndo funcionar, verifique os fusiveis (porta
da caixa de fusivel situada na parte traseira da unidade de controlo).
Para aceder ao fusivel, utilize uma ferramenta pontiaguda no fecho dos

fusiveis e a porta abrir-se-a. (Fig. 15)

indices de fusiveis
120V | T315AL 250V
230V | T1.6AL 250V
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I 10. Manutencdo

10-1 Manutencao da unidade de controlo e do pedal de controlo

No caso de a unidade de controlo ou o pedal de controlo tiverem manchas de sangue ou de solugdo salina, retire
0 cabo eléctrico CA, limpe a unidade de controlo ou o pedal de controlo com um pano humido e a seguir com um
pano humedecido com alcool.

10-2 Manutencao da peca manual e motor
Retire os detritos do produto. NAO utilize uma escova de arame.

Limpe com um cotonete ou pano humedecido em &lcool. @@ [ )
Esta peca manual pode ser limpa ou desinfectada com um —~

desinfectante térmico Ficha de Protec¢do junta tdrica

Ficha de Protecgao

Ligue a ficha de protecgao ao micromotor. Fig.16

Para mais pormenores, consulte 0 manual de utilizador do
desinfectante térmico.

& e Utilize sempre a ficha de proteccdo durante a desinfeccao térmica.
CUIDADOQ ° Nao utilize a ficha de proteccdo sem a junta térica montada. Poderia provocar um funcionamento
incorrecto. Se a junta torica tiver sido danificada, substitua-a imediatamente.
e Para mais informages sobre a peca manual, consulte 0 manual do utilizador para a pe¢a manual.

IMPORTANTE O anel da Ficha de Proteccao consumivel. Se estiver danificado, trogue-o por um novo.
Opcional: Ficha de Proteccao: N.° de encomenda 10001595
Ficha de Proteccao da junta tdrica: N.° de encomenda D0312457102

I 11. Esterilizagdo
Todas as pegas manuais podem ser esterilizadas em autoclave até uma temperatura maxima de 135 °C.

e F recomendada a esterilizagdo com autoclave.

* £ necessaria uma esterilizac&o com autoclave na primeira utilizagio e depois de cada paciente, conforme indicado
seguidamente.

& Somente os artigos especificados abaixo podem ser esterilizados.
CUIDADQ  ° Peca manual de implante e Micromotor com cabo de motor e Suporte para a peca manual
e Bocal de irrigacdo interna e Suporte do tubo e Suporte do bocal
e Ficha de proteccao e Broca de calibragao

*Esterilizagao com autoclave

1) Retire 0 sangue e os desperdicios da peca manual.

2) Limpe o interior da pega manual utilizando um lubrificante em spray.

3) Coloque no estojo de autoclave (n@o incluido no pacote) e feche.

4) Pode ser esterilizado em autoclave a um maximo de 135 °C. (Autoclave durante 20 min a 121 °C, ou 15 min a
132 °C, ou 3 min a 134 °C (Classe B)).

5) Mantenha a pega manual no estojo de autoclave para a manter limpa até a sua utilizacéo.
* A norma EN 13060 4.6.3 recomenda a esterilizacdo na autoclave durante 3 minutos (tempo minimo) a 134 °C

ou 15 minutos (tempo minimo) a 121 °C.
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& e Limpe e lubrifique a pegca manual antes da esterilizagdo com autoclave. A esterilizagdo com autoclave
CUIDADQ  de uma peca manual suja com sangue ou com residuos poderia danifica-la.
e N&o lubrifique 0 micromotor.
e N3o desligue o cabo de motor do micromotor.
e O tubo de irrigacao € de utilizagdo Unica e ndo pode ser esterilizado com autoclave.
¢ N&o recomendamos a esterilizagdo de plasma ou EOG.

| 12. Contra-angulos e Acessorios opcionais

A seguir sdo enumerados 0s contra-angulos que devem ser utilizados com o micromotor Surgic Pro para garantir uma
elevada precisdo do bindrio.

Referéncia Descricao Observacoes
1003 X-SG20L Peca manual com OPTICA.
C1010 SG20 Peca manual sem OPTICA.
1068 X-DSG20L Peca manual com OPTICA com cabeca desmontavel.
C1067 X-DSG20 Peca manual sem QPTICA com cabega desmontavel.
Peca manual com OPTICA com cabega e broca dentéria
C1076 X-DSG20Lh hexagonal desmontaveis.
: Peca manual sem OPTICA com cabeca e broca dentéria
C1075 X-DSG20n hexagonal desmontaveis.
Referéncia Descricéo Observagoes
Utilizado para a ligagéo de irrigagdo interna e externa de
(823752 Conector Y refrigerante.
Tubo de irrigag@o
Y900113 (Embalagem de 5) Para usar na troca de tubo.
20000596 Suporte do bocal (X-5G201) Fornecido como acessorio normalizado
20000357 Suporte do bocal (SG20L) '
10000324 Bocal de irrigacdo interna Fornecido como acessorio normalizado.
Y900083 Suporte do tubo Fornecido como acessdrio normalizado para bocal de irrigacéo.
7182100 PANA SPRAY Plus Para pecas manuais de alta e baixa velocidade.

| 13. Caracteristicas técnicas

(Unidade de controlo) (Micromotor)
Modelo Surgic Pro+ (Com USB) Modelo SGL70M SG70M
Surgic Pro (Sem USB) Tipo E1023 E1025

Tipo NE250 (Com USB) Intervalo de velocidade | 200 — 40.000 min”'
NE294 (Sem USB) Tensao de entrada CC24V
Tensdo de fornecimento Dimensdes (23,5xC103,3 mm (Sem cabo)
de poténcia CA120/230 Comprimento de cabo | 2 m
Frequéncia 50/60 Hz Optica LED branco
Consumo de poténcia | 40 VA
Saida méxima de bomba| 75 ml/min (Pedal de controlo)
Dimensdes L265xP220xA100 Modelo FC-78

I 14. Eliminagdo do produto

Consulte o seu distribuidor sobre a forma de se desfazer do produto.

Comprimento de cabo | 2 m
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I 15. Simbolos

TUV Rhineland of North America é um laboratdrio de ensaio reconhecido a nivel nacional (NRTL) nos EUA e encontra-se certificado pelo
& Conselho canadiano de normas para certificar produtos electromédicos de acordo com as normas nacionais canadiano.
Este produto foi concebido para ndo ser uma fonte de ignicéo no ar e gés anestésico inflamavel.

o> Foiaplicada a directiva da UE 93/42/CEE na concepgao e produgdo deste dispositivo médico.

‘ Protegido contra os efeitos da imersdo continua em po e gua.
IPX8

E Elimine este dispositivo e 0s seus acessorios utilizando os métodos aprovados para dispositivos electronicos de acordo com a directiva
m— 2012/19/EU.

@ Peca aplicada de tipo BF.

(((,))) Marcas sobre a parte exterior das pegas do equipamento gue inclui transmissores RF ou que aplica a energia electromagnética RF para
| diagnostico ou tratamento.

& []E Consultar o Manual de Utilizador.

| 16. Informacao de Compatibilidade electromagnética (Informagao EMC)

Indicacéo e declaragéo do fabricante — Emissdes Electromagnéticas

0 Surgic Pro Series foi concebido para utilizagédo no ambiente electromagnético definido seguidamente. O cliente ou o utilizador do Surgic Pro Series devem garantir a
sua utilizagdo neste tipo de ambiente. Indicagéo e declaragdo do fabricante de emissdes electromagnéticas.

Ensaio de emissoes Cumprimento | Ambiente Electromagnético — Indicagdo

- 0 Surgic Pro Series utiliza a energia RF unicamente para o seu funcionamento interno. Portanto, as suas
Emissoes de RF CISPRT1/ENSS011 Grupo 1 emissdes RF sdo muito baixas e ndo causam qualquer interferéncia no equipamento circundante.

- 0 Surgic Pro Series ¢ apropriado para utilizagdo em todos as instalagdes, incluindo as instalagdes
Emissoes RF CISPR11/ENS5011 Classe B domésticas e aquelas directamente ligadas a rede publica de fornecimento de poténcia de baixa

voltagem proporcionada em edificios com fins domésticos.

Emissdes harmonicas IEC/EN61000-3-2 | Classe A
Flutuacdes de voltagem/ emissoes '
oscilantes [EC/EN61000-3-3 Cumprimento

Indicacéo e declaracéo do fabricante — Emissdes Electromagnéticas

0 Surgic Pro Series foi concebido para utilizagdo no ambiente electromagnético definido seguidamente. O cliente ou o utilizador do Surgic Pro Series devem garantir
a sua utilizagdo neste tipo de ambiente.

Ensaio de imunidade

Ensaio de nivel IEC/EN60601

Nivel de cumprimento

Ambiente Electromagnético — Indicagao

Descarga electrostdtica
ESD

(
IEC/ENG1000-4-2

Contacto kV + (2, 4) 6
ArkV+(2,4)8

Contacto kV + (2, 4) 6
ArkV+(2,4)8

0 chdo ndo deve ser de madeira, betdo nem tijoleira
ceramica. Se o0s pisos forem revestidos com material
sintético, a humidade relativa deve ser, pelo menos, 30%.

Rajada de impulsos/
transiente rapido eléctrico
IEC/EN61000-4-4

+ 2 kV para as finhas de fonecimento de poténcia
+ 1KV para as finhas de entrada / saida

2KV para as linhas de fornecimento de poténcia

+
+ 1KV para as finhas de entrada / saida

A qualidade da poténcia eléctrica deve ser a de um
ambiente comercial ou hospitalar convencional.

Sobretensdo
IEC/EN61000-4-5

Modo diferencial + 1 kV
Modo comum + 2 kV

Modo diferencial + 1 kV
Modo comum + 2 kV

A qualidade da poténcia eléctrica deve ser a de um
ambiente comercial ou hospitalar convencional.

Descida de tenséo,
interrupces breves e
variagoes de voltagem nas
linhas de entrada do
fornecimento eléctrico.
IEC/EN61000-4-11

<5% Ut (>95% descida em Ut)
Para ciclo de 0,5

40% Ut (60% descida em Ut)
Para 5 ciclos

70% Ut (30% descida em Ut)
Para 25 ciclos

<5% Ut (>95% descida em Ut)
durante 5's

<5% Ut (>95% descida em Ut)
Para ciclo de 0,5

40% Ut (60% descida em Ut)
Para 5 ciclos

70% Ut (30% descida em Ut)
Para 25 ciclos

<5% Ut (>95% descida em Ut)
durante 5 s

A qualidade da poténcia eléctrica deve ser a de um
ambiente comercial ou hospitalar convencional. Se o
utilizador do Surgic Pro Series necessitar de um
funcionamento continuo durante as interrupgdes de
poténcia eléctrica, recomenda-se que o Surgic Pro Series
conte com uma bateria de corrente eléctrica continua.

Frequéncia de poténcia
(50/60 Hz) campo magnético
IEC/EN61000-4-8

3A/m

3A/m

A frequéncia de poténcia dos campos magnéticos deve
estar aos niveis caracteristicos de uma localizagao
convencional num ambiente comercial ou hospitalar.

NOTA: “Ut” é a voltagem da rede CA antes da aplicagdo do nivel de ensaio.
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Indicacéo e declaragao do fabricante — Emisses Electromagnéticas

0 Surgic Pro Series foi concebido para utilizagdo no ambiente electromagnético definido seguidamente.
0 cliente ou o utilizador do Surgic Pro Series devem garantir a sua utilizagdo neste tipo de ambiente.

Ensaio de imunidade

Ensaio de nivel IEC/EN60601

Nivel de cumprimento

Ambiente Electromagnético — Indicagdo

RF IEC/EN61000-4-6 3V rms 150 kHz a 80 MHz 3Vrms 0 equipamento de comunicagdes portatil e movel RF deve ser utilizado
conduzido a uma distancia de qualquer pega do Surgic Pro Series, incluindo
cabos, superior & distancia de separacdo calculada pela equagao
aplicavel para a frequéncia do transmissor.
RF IEC/EN61000-4-3 3V/m80MHza2,5GHz 3V/m Distancia de separacao recomendada
irradiado
d=12VP_
d=1.2\/P_80MHz a 800MHz
d=23VP 800MHz & 2.5GHz

Em que P € o indice maximo de poténcia do transmissor em watts
(W), segundo o fabricante do transmissor, e (d) ¢ a distancia de
separagdo recomendada em metros (m).

As forgas de campo de transmissores fixos RF, conforme determinado
pela investigacao de um espaco electromagnético, devem ser inferiores
o nivel de cumprimento em cada intervalo de frequéncia (b).

Pode ocorrer uma interferéncia préximo do equipamento marcado

com o seguinte simbolo:

@)

NOTA1 A 80 MHze 800 MHz, sera aplicavel o intervalo de frequéncia mais elevado.

NOTA 2  Estas directrizes ndo serdo aplicdveis em todas as situagdes. A propagacdo electromagnética ¢ afectada pela absorgao e pela reflexdo das estruturas, dos objectos e das pessoas.

a Em teoria, as forgas de campo de transmissores fixos, como estagdes de telefones de radio (telemével/ sem fios) e radios moveis terrestres, radioamadores, programas

de radio AM e FM e programas de televisdo ndo podem ser previstos com preciséo. Para avaliar o ambiente electromagnético de transmissores fixos RF, deve ser

considerada uma investigacéo electromagnética do local. Se a forca de campo medida no local onde for utilizado o Surgic Pro Series ultrapassar o nivel de

cumprimento aplicavel RF anterior, devera ser observado se o Surgic Pro Series funciona normalmente. No caso de ser observado um desempenho anormal, serd

necessario aplicar medidas adicionais, como a reorientagdo ou o reposicionamento do Surgic Pro Series.
b Acima do intervalo de frequéncia de 150 kHz a 80MHz, a forga do campo deve ser inferior a 3 V/m.

Cabos e acessorios

Comprimento méximo | Pléstico blindado

Cumprimento

Micromotor com cabo de motor | 2,0 m ndo blindado | Emissoes RF, CISPR11, Classe B/ Grupo 1
Pedal de controlo com cabo 2,0m ndo blindado | Emissdes harmonicas: |IEC61000-3-2 / EN61000-3-2
Cabo eléctrico CA 2,0m ndo blindado | Flutuagdes de tensdo/emissdes oscilantes: IEC61000-3-3 / EN61000-3-3

Descarga electrostdtica (ESD):
Rajada de impulsos/transiente rdpido eléctrico:
Sobretensao:

IEC61000-4-2 / EN61000-4-2
|IEC61000-4-4 / EN61000-4-4
IEC61000-4-5/ EN61000-4-5

Descida de tensdo, interrupcdes breves e variagdes de tensdo nas linhas de entrada do fornecimento eléctrico:

IE
Frequéncia de poténcia (50/60 Hz) do campo magnético:
RF conduzido:
RF irradiado:

€61000-4-11 / EN61000-4-11
IEC61000-4-8 / EN61000-4-8
IEC61000-4-6 / EN61000-4-6
|IEC61000-4-3 / EN61000-4-3

Distancias de separacao recomendadas entre o equipamento de comunicacéo portatil e mével RF e o Surgic Pro Series.

0 Surgic Pro Series foi concebido para utilizagio num ambiente electromagnético onde as alteragdes radiadasRF sejam controladas. O cliente ou o utilizador do
Surgic Pro Series podem ajudar a prevenir as interferéncias electromagnéticas mantendo uma distancia minima entre o equipamento de comunicagao portatil e
mavel RF (transmissores) e 0 Surgic Pro Series.

Distancia de separacéo segundo a frequéncia do transmissor
indice de poténcia de m
saida max'mav‘ff’ transmissor 150KHz to 80MHz 80MHz to 800MHz 800MHz to 2,5GHz
d=12VP d=12VpP d=23VP
0,01 0,12 0,12 0,23
0.1 0,38 0,38 0,73
1 1,2 1,2 2,3
10 3,8 3,8 7,3
100 12 12 23

Para transmissores com um indice de poténcia maximo ndo incluido anteriormente, a distancia de separagéo recomendada “d” em metros (m) pode ser estimada usando
a equacdo aplicavel a frequéncia do transmissor, em que P é o indice de poténcia de saida méximo do transmissor em watts (W), segundo o fabricante do transmissor.

NOTA1 A 80 MHz e 800 MHz, serd aplicada a distancia de separagdo para o intervalo de frequéncia méximo.

NOTA 2 Estas directrizes ndo seréo aplicdveis em todas as situagdes. A propagacéo electromagnética é afectada pela absorgao e pela reflexdo das estruturas, dos objectos e das pessoas.
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C €& The EU directive 93/42/EEC was applied in the design and production of this medical device.
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